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D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiolem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s przepisy dotyczace wykonania | odbioru robot zwiazanych z remontem nawierzchni drég gminnych

nr 102017N w m. Blotnica; nr 102062N w m. Ole$no; nr 102080N w m. Gajewiec; nr 102076N - ul, Polnej w m. Gronowo Elblaskie; nr 1012 w m. Gronowo
Elblaskie; nr 102029N - ul. Miyiiskiej w m. Jeglownik; nr 102043N - ul. Jasnej w m. Jeglownik; nr 102054N w m. Mojkowo; nr 102068N w m. Rézany; dz.
drogowa nr 75 w m. Wiktorowo w gminie Gronowo Elblaskie.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizac]i robot wymienionych w p. 1.1,

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarle w ninijszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoine, wspoine dia rabdt wymienionych w p. 1.1. objetych ninigjszymi  specyfikacjami
technicznymi, dla poszczegolnych asortymentéw robot drogowych i mostowych.

A. Dzial ogdiny
D-M-00.00.00. Wymagania ogoine

B. Specyfikacje Techniczne

D-01.02.04 Rozbidrka elementow drog

D-02.01.01 Wykonywanie wykopow w gruntach nieskalistych

D-02.03.01c Wzmocnienie geosyntetykiem podioza nasypu na gruncie slabonosnym
D-04.02.01 Warstwy odsaczajgce i odcinajace

D-06.03.01 Uzupetnianie paboczy

D-07.05.03.03  Nawierzchnia z plyt zelbetowych

14.  Okrelenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ lechniczno - uzytkowa (droge)
1.4.4. Opracowanie techniczne - wszelkie obliczenia, opisy i dane techniczne oraz rysunki dostarczane Wykonawcy przez Zamawiajgcego, jak rowniez wszelkie
obliczenia techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje obstugi dostarczone przez Wykonawcg, a zatwierdzone przez Inzyniera
1.4.5. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.6. Droga tymczasowa (mohtazowa) - droga specjainie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoficzeniu,
14.7. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcymi urzedowy dokument przebiegu robol budowlanych oraz
zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych wioku wykonywania robot.
14.8. Jezdnia - cze$¢ korany drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.9. Gwarancja - ustalone w dokumentach kontraktowych zasady zobowigzan Wykonawcy za zrealizowane roboty
1.4.10. Kierownik Projektu = Inzynier - instytucja upeinomocnicnego przedsiawiciela Zamawiajacego, kidrego uprawrienia i obowigzki w stosunkach z
Wykonawca w procesie realizacji robét okreslono w kontrakcie,

Obowigzki Kierownika Projektu moze pehni¢ osoba prawna lub fizyczna, w tym rowniez pracownik Zamawiajacego, o wyznaczeniu ktorej Zamawiajacy
powiadomil Wykonawce na pismie.
1.4.11. Inspektor nadzoru - (przedstawiclel Kierownika Projektu) — osoba pisemnie wyznaczona przez Kierownika Projektu, dziafajaca w jego imieniu w zakresie
przekazanych uprawnien i obowigzkow.
1.4.12. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wyslepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.
1.4.13. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.14. Konstrukcja nawierzehni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.16. Korpus drogowy - nasyp lub cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.17. Korylo - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufoZenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.19. Kosztorys §lepy - wykaz robét z podaniem ich iloci (przedmiar) w kolejnoéci technologiczne] ich wykonania.
1.4.21. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszystkich badan
i préb zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz rob6l,
1.4.22. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonywania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikagjami technicznymi, zaakceptowane
przez Kierownika Projektu.
1.4.23. Most - obiekl zbudowany nad przeszkodg wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.24. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw sluzacy do przejmowania i rozkfadania obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa Scieralna —goma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wigZaca - warsiwa znajdujaca sie migdzy warstws $cieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.
¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyrbwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejgcego nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladaé si¢ z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomacniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - géma czgs¢ podbudowy spefniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sklada¢ sig z jednej lub dwéch
warstw.



f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy speniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziafaniem wody,
mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng, odsaczajaca Iub odcinajaca,

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kitrej gidwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziakania mrozu,

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzgca do odprowadzenia wody przedostajges] sie do nawierzchni,

1.4.25. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie picnowego przekroju w osi drogi lub obigktu mostowego.

1.4.27. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

14.28.  Odpowiednia (bliska) zgodno&é - zgodnosé wykenywanych robét z dopuszczonymi tolerancja-

mi, a jezeli przedziat toleranci nie zostal okreslony - z przecietnymi toleranciami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rebét budowlanych.

14.28.  Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umigszczania

w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowat teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chroniacych ludzi i $rodowisko przed ucigziwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.30. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu | wykorzystywana do
ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukgji nawierzchni.

1.4.31. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania,

1.4.32. Podtoie ulepszone - wierzchnia warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i
whasciwego wykonania nawierzchni.

14,33, Polecenie Kierownika Projektu - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy,

14.35. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modemizacja (zmiana parametréw geometrycznych
trasy w planie i przekroju podiuznym) istnigjacego potaczenia.

1.4.36. Przepust - obiekl wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, sluzace do przeplywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu
drogowego lub dla ruchu kotowego i pieszego.

1.4.317. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykfad dolina bagno, rzeka itp.
1.4.38. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.39. Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, kidra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robét.

1.4.40. Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadat sie z peinej $ciany, stupéw lub innych form kenstrukeyjnych np. skrzyn, komor.

1.4.41. PZJ - Program Zapewnienia Jako$ci - do obowiazkow wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty nadzoru programu zapewnienia
Jakosci (PZJ), w Kiorym przedstawia sig zamierzony sposéb wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie
z projektem, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez nadzér.

1.4.42. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.43. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglost migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesia mostowego.

1.4.44. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu/ wiaduktu) - odleglost miedzy zewnetrznymi krawedziami konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadej do osi
podituznej, obejmuje catkowita szerokost konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.45. Szerokos¢ uiytkowa obiektu - szeroko$é jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szerokosé chodnikow mierzona w
$wietie poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.

1.4.46. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnoéci technologicznej ich wykenania,

14.47. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng calost konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego
speknienia przewidywanych funkeji techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polegac na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modemizacjg, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnost z dokumentacia projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projekiu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy W terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, oraz egzemplarz petnej dokumentacii.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punkiow pomiarowych do chwili odbioru koficowego robél Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszl.

1.5.2. Opracowanie techniczne

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowe; i dwa komplety ST.

Jezeli w trakcle wykonywania robot okaze sig koniecznym uzupetnienie dokumentacii projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujgce rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacia projektowa i ST.

1.5.3. Zgodno5¢ rob6t z opracowaniem technicznym i ST

Cpracowanie techniczne, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika Projektu Wykonawcy stanowia czest umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegdinione w chachy jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonaway tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniu poszezegoinych dokumentdw obowiazuje kolejnost ich waznosci wymieniona w ,Ogélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Kierownika Projektu,
ktdry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow waznigjszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone maleriaty bedg zgodne z
dokumentacjg projektowg, iST. Dane okresione w dokumentacji projektowej i w ST bgda uwazane za wartosci docelowe, od kiorych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okrelonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow

i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywat zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub robaty nie bgda w peni zgodne z dokumentacj projektowa lub ST i wplynie to na niezadowalajaca jakost elementu budowli, to takie
maeriaty zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszl Wykonawcy,

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania ruchu publicznego na ferenie budowy, w okresie trwania realizacji kontrakiu az do zakonczenia i odbioru kofcowego
robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zahezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly flp. zapewniajgc w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapér i znakéw, dla kiorych jesl to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace powinny by akceptowane przez Kierownika Projektu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca powinien obwiescic publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Kierownikiem Projekfu oraz przez
umieszczenie w migjscach i ilociach okreslonych przez Kierownika Projektu tablic informacyjnych. Tres¢ tablic informacyjnych powinna by¢ zatwierdzona przez
Kierownika Projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie | przyjmuje sig, ze jest wigczony w ceng umowna.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t
(1) Ustalenia ogdlne dotyczace ochrony $rodowiska
Wykonawca ma obowigzek znat i stosowat w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W szczegdlnosci Wykonawca
powinien zapewni¢ spelnienie nastepujacych warunkéw:



a) Miejsca na bazy, magazyny, skiadowiska i wewnetrzne drogi transporiowe powinny byé tak wybrane, aby nie powodowat zniszczen w Srodowisku naturainym.
b) Powinny zosta¢ podiete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed :
*  zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekow wodnyeh pyfami, paliwami, olejami, materiatlami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
«  przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pylami i gazami,
s przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
e mozliwoscig powstania pozaru.
¢} Praca sprzgtu budowlanego uzywanego podczas realizacji robol nie moze powodowaé zniszezer w $rodowisku naturalnym,
d) Materialy stosowane do robot nie powinny zawieraé sktadnikow zagrazajacych $rodowisku, o stezeniu przekraczajgcym dopuszczalne normy.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, akresicnych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska obciazaja Wykonawce.
(2) Ochrona wod
Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczane w czasie robot.
Wody odprowadzone z ferenu robdt powinny byé oczyszczane przez filtracjg i osadniki, albo inne urzadzenia, kiore redukuja zawarto$¢ pytow i innych
zanieczyszczen w odprowadzanych wodach do poziomu nie wigkszego od wystepujacego w naturalnych zbiomikach i ciekach wodnych, do ktérych
sg odprowadzane.
Wody powierzchniowe odplywajaoe ze skiadowisk materiatow powinny by oczyszczone, jezeli zawierajg skiadniki szkodliwe dia otoczenia, takie jak pyly, oleje,
bitumy, chemikalia czy inne szkodliwe dla $rodowiska substangje.
Zbiomiki maleriatow napgdowych, olejow, bitumow, chemikaliéw i innych szkodliwych dia $rodowiska substancji powinny by¢ wykonane i obstugiwane w sposab
gwarantujacy nieprzedostawanie sig maleriatdw do otoczenia.
Maszyny i sprzet zmechanizowany nie mogq poruszat sig w obrebie granic zbiomikow i ciekow wodnych z wyjatkiem przypadkéw, ady uzyskano na to zgode
odpowiednich wiadz, a ruch ten odbywa sig w celu przeprowadzenia robét okreslonych w kontrakcie.
(3)  Ochrona powietrza
Stgzenie pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do atmosfery w sasiedztwie wytwémi materiatéw drogowych (kruszyw, mieszanek itp.) nie moze przekraczat
wartoéci dopuszczanych przez odpowiednie przepisy.
Wytwomie materiatow drogowych powinny byé wyposazone w systemy odpylania gwarantujace obnizenie emisji pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do
poziomu mniejszego od dopuszczalnego.
Jezeli roboty beda prowadzone metoda mieszania materialow na drodze z uzyciem materialéw pylacych, takich jak popioty lotne, wapno, cement itp. to stosowany
sprzgl i technologia powinny ograniczac zapylenie.
{4) Ochrona przed hatasem
Jezeli roboty prowadzone bedg na terenach zabudowanych to Zamawiajacy powinien okreslic w dokumentacii projektowe] lub ST i uzgodni¢ z odpowiednimi
organami administracji samorzadowej, technologig i czas robot ograniczajgce w miare mozliwosci paziom halasu i jego ucigzliwos$é dla mieszkarncow. Wykonawcea nie
powinien stosowa innej technologii robét o wigkszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajacego pod rygorem utrzymania robét,
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca powinien przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca powinien utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych i mieszkalnych, magazynach oraz maszynach i pojazdach.
Materiaty fatwopalne powinny by¢ skladowane w sposab zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed dostepem os6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat rob6t albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, kidre w sposob trwaly s szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Jezeli jakiekolwiek szkodiiwe skfadniki moglyby przedostat sig z wbudowanych materiaiow do wad powierzchniowych lub gruntowych albo do powietrza to materialy
takie nie moga by¢ stosowane.
Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczainego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uZyte do robél bedq mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgca brak
szkodiiwego oddzialywania tych materialow na $rodowisko. Malerialy kiore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien ofrzymact zgodg na uzycie tych materialow od wiaciwych organow administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla ofoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo Jakiekolwiek zagrozenie

$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy
1.5.8. Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszezeniem wiasnosci publicznej i prywatnej.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem niewlasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dzialan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub
zZniszczenie whasnosci publiczne] lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnosé. Stan naprawionej wlasnosci powinien by¢
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jesl w pefni odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzen uzbrojenia terenu, kidrych pofozenie bylo wskazane przez Zamawiajgcego lub ich wiascicieli.
Wykonawca na podstawie informacji podanej przez Zamawiajacego, dotyczacej istniejacych urzadzen uzbrojenia terenu, powinien przed rozpoczeciem robot
zasiggnat od ich whascicieli danych odnosnie dokladnego polozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen badz ich przetozenia, Wykonawca powinien zawiadomié whascicieli urzadzen i Kierownika Projekiu.
Jakiekolwiek uszkodzenia inslalacjl i urzgdzen podziemnych nie wskazanych w informacii dostarczonej Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstale bez winy lub
zaniedbania Wykonawcy zostana usunigte na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy obcigza Wykonawce.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca powinien dostosowat sig do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdéw podozas transportu materialow i sprzetu na drogach
publicznych poza granicami placu budowy okreslonym w dokumentach kontraktowych.

Specjalne zezwolenia na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych obciazeniach osi, o ile zostang uzyskane przez Wykonawce od odpowiednich wladz,
nie zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za uszkodzenia drog, kisre moga byé spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywat tych pojazdéw o ponadnormatywnych obciazeniach osi na istniejacych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w
obregbie granic placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych
elementow na wlasny koszt, w sposéb zaakceplowany przez Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy

Podczas realizac]i rob6t Wykonawca powinien przestrzegaé wszystkich przepisow dolyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma
obowigzek zadbac aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dia zdrowia oraz nie spefiajacych odpowiednich wymagan
sanitamych.

Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego,

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontrakiowej.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od dafy rozpoczecia do daly zakoriczenia robét (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Kierownika Projektu).

Wykanawca bedzie utrzymywag roboty do czasu adbioru koficowego. Utrzymywanie powinno byé prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru kaficowego.



Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu powinien rozpoczat roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Kierownik Projektu moze natychmiast zatrzymag roboty,

2 MATERIALY

24. Zrédia uzyskania materialow

Co najmnigj na cziery tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegélowe
informacje dotyczace proponowanego irodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzania przez Kierownika Projektu,

Zatwierdzenie partii z danego zrodfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.,

Wykonawca zobowigzany jesl do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodla W sposob ciagly spetniajg
wymagania ST w czasie postepu robét,

22, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z placu budowy, bad? zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu.
Jesli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te dia kidrych zostaly zakupione, 1o koszt tych materialéw zastanie
przewartosciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg, sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nieodebraniem i
nigzaplaceniem.

23. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca powinien zapewnic wszystkim malerialom warunki przechowywania i skladowania zapewniajgce zachowanie ich jakosci i przydatnoéci do robot oraz
zgodnos¢ z wymaganiami poszczegolnych ST. Odpowiedzialnoéé za wady malerialow powstale w czasie przechowywania i skfadowania ponosi Wykonawca.
Kierownik Projektu moze zezwoli¢ na inny sposob przechowywania i skladowania niz podany w ST, lecz nie zwalia to Wykenawey z odpowiedzialnosci za
ewentualne powstate z tego tytulu straty. Skladowanie powinno by prowadzone w sposob umozliwiajacy inspekcje materialow.

Miejsca czasowego skladowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza terenem

budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wszystkie miejsca czasowego skladowania materiatow powinny byé po zakofczeniu robdl doprowadzone przez Wykonawcg do ich pierwotnego stanu, w sposcb
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

24. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialy w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Kierownika Projekiu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Kierownika Projekiu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiafu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na wiasciwosci wykonywanych robft. Sprzet
uzywany do robdt powinien byc zgodny z oferta Wykonawcy i pawinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji robdl, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przypadku braku ustalef  w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowad przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach Kierownika
Projekiu w terminie przewidzianym umowa, (kontraktem).

Sprzgt ma byc stale utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodnyz normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca powinien réwniez dysponowaé sprawnym sprzetem rezerwowym, umozliwiajgcym prowadzenie rob6t w przypadku awarii sprzetu
podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jesl zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, kiore nie wplyna niekorzystnie na wiasciwosci wykonywanych robét i przewozonych
materialow,

Liczba Srodkow transportu powinna zapewnic prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektu,
w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca powinien dysponowat sprawnymi rezerwowymi érodkami transportu, umozliwiajacymi prowadzenie robot w
przypadku awarii podstawowych $rodkow transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny speinia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu, na polecenie Kierownika Projektu powinny by¢ usuniete z placu
budowy.

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5.
6. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogélne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych maleriaow i wykonywanych robét, za ich zgodnost z
opracowaniem technicznym, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacii robét oraz poleceniami Kierownika Projektu.
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Kierownik Projektu bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot, oceng jakosci materialow i postepem robét, a ponadio we
wszystkich sprawach, zwigzanych z interprelacjg dokumentacii projektowe] i ST oraz dotyczacych akceptacji wypehnienia warunkow kontraktu przez Wykonawce.
Kierownik Projektu bedzie podejmowat decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacii lub odrzucenia materialow i elementow robdl bedg oparte na wymaganiach sfomutowanych w kontrakgie,
dokumentaci projektowe] i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesziodci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Kierownik Projektu jest upowazniony do kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatow dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac
przygotowanie i produkcje materiatow. Kierownik Projektu powiadomi Wykonawog o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spetniajg
wymagan Jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowe] i 8T. Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowac jak w pkt. 2.4.

Polecenia Kierownika Projektu powinny by¢ wykonywane nie pozniej niz w 24 godziny po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do cbowigzkdw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownikowi Projektu programu zapewnienia jakosci, w kidrym przedstawi on
zamierzony sposéb wykonywania robot moZliwosci lechniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykananie robét zgodnie z dokumentacjg projektows, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawieraé:

a) cze$¢ ogoing opisujaca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot



- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét
- bhp
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygolowanie praktyczne
- wykaz 0s0b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczeginych elementow robot
- system (sposob | procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych rabét
- wyposazenie w sprzet | urzadzenia do pomiardw i kontroli
(opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie
badan)
- sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw nastaw mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskow i
zastosowanych korekl w procesie technologicznym,
- proponowany sposob i forme przekazywania tych informaci Kierownikowi Projektu;
b) czes¢ szczeqdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz  wyposaZeniem w mechanizmy o sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne rodzaje i ilo&¢ $rodkow transporiu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw lepiszczy, kruszyw itp
- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wia$ciwosci w czasie transportu
- sposob i procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwoéé, pabierania probek, legalizaciai sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdinych elementow robot
- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robot powinno byé takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnag zalozong jakosé robot,
Wykonawca jes! odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek | badan materiatéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajagcy.
Wykonawca bgdzie przeprowadzal pomiary i badania materialow oraz robot z czestofiwoscig zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badar i ich czgstotliwosC sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robol zgodnie z umowa,
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu Swiadectwa, e wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazna legalizacie, 2ostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom notm okreslajacych procedury badan.
Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Kierownik Projeklu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacie o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzagzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopalrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Kierownik Projekiu natychmiast wstrzyma uzycie do robét materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy faboralorium Wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek
Probki powinny by¢ pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Kierownik Projekiu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania tych materialow, kitre budza watpliwosci co do jakosdi, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pajemniki do pobierania probek bedy dostarczone przez Wykonawcs i zatwierdzone przez Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Kierownika Projekiu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
64. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, slosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Kierownika Projektu,
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownikowi Projektu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywal Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.
Wyniki badari (kopie) bedg przekazywane Kierownik Projektu na formularzu wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopuscic do uzycia tylko te materialy, ktore posiadajg;
e ceryfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, e zapewniono zgodno$c z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwosci przepisow i dokumentéw technicznych,
«  deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
- polska normg lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla kidrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacjq okreslong w pki 1 i kiére spelniajg
wymogi ST.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sig, oprécz wymienionych powyzej, nastepujace dokumenty:
«  protokoly przekazania terenu budowy
umowy cywilno-prawne z osobami frzecimi i inne umowy cywilno-prawne
protokoty odbioru robot
protokoty z narad i ustalen
korespondencie na budowie.
7. OBMIAR ROBOT
71, 0gédine zasady obmiaru robét
Ksigzka obmiaru robot jest dokumentem obowiazujgcym zamawiajacego | wykonawce. Odpowiedzialnoéé za KOR spoczywa na Wykonawcy. Obmiar robét powinien
okrelic; faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST.
Obmiaru robot dokenuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Obmiar odbywa sig w obecnosci Kierownika Projektu i wymaga jego akceptacji. Wyniki obmiaru po akceptacii Kierownika Projektu zostang zalgczone
do dziennika budowy .
7.2, Zasady okre$lania iloSci rob6t i materiatow
Dlugost i odleglosé pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo wzdiuz linii osiows.
Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m? jako dugosé pomnozona przez éredni przekrd.
7.3, Urzadzenia | sprzet pomiarowy



Wszyslkie urzadzenia | sprzet pomiarowy, stosowany w czasie cbmiaru robét beds zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne Swiadectwa legalizac.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie frwania robot,
7.5. Czas przeprowadzania obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robét, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach i
zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obriar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty porniarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonywane w sposob zrozumialyi jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obigtosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku migjsca
szkice moga byt dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiegi obmiaru, kidrego wzér zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja naslepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowl robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi koficowemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2, Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbicr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloci | jakoscl wykenywanych robat, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
QOdbior rob6t zanikajacyeh i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korek! i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robot.
Odbioru robét dokonuje Kierownik Projektu
Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika
Projektu.
Jakosé i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Kierownik Projekfu na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami,
W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wozesniejszych ustalen, Kierownika Projekiu ustala zakres robét poprawkowych Iub podejmuje
decyzje dotyczace zmian i korekt,
W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.
Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych Inzynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST
dotyczacych danej czgsci robét,
83. Odbiér koficowy robot
8.3.1Zasady odbioru koricowego robét
Odbidr konicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich iloéci, jakosci | wartosci,
Catkowite zakorczenie robét oraz gotowos¢ do odbiory koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piémie o tym fakcie Kierownika Projekiu.
Odbidr koricowy robdt nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia potwierdzeria przez Kierownika Projektu zakonczenia robdt i prawidiowosci
operatu kolaudacyjnego.
Odbioru koricowego rabét dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika Projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona
ich oceny jakoSciowej na podstawie przedioZonych dokumentow wynikéw badar i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg
projekiowa i ST.
W toku odbioru koficowego robot komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajgeych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykanania wyznaczonych robét poprawkowych lub robol uzupelniajacych, komisja przerywa swoje czynnosei i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
8.3.2. Dokumenty do odbioru koficowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokét odbioru koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowad nastepujace dokumenty:
1. dokumentacjg projeklowq podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
3.receply i ustalenia technologiczne,
4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew, PZJ,
8. rysunki (dokumentacie) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energstycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz

protokely edbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbion ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy penowny termin odbioru koficowego robol.
Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupehniajacych wyznaczy komisja.
8.4. Odhiér pogwarancyijny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robol zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze kohcowym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizuainej obiektu z uwzglednieniem zasad dia odbioru astatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena ryczaltowa, skalkulowana przez Wykonawce za calos¢ robot objetych opracowaniem technicznym, ST oraz zapisami
zawartymi w umowie na roboty.

Cena ryczaftowa bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynnoéci, wymagania i badania skiadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla caloscirobot w ST | w
opracowaniu technicznym.

Cena ryczattowa robol bedzie obejmowad;

o robocizng bezpodredniq wraz z towarzyszacymi kosztami,

= warloS¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentuainych ubytkow i transporiu na teren budowy,

e warlos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty podrednie, zysk kalkulacyjny iryzyko,

e  podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

9.2, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu



Koszt wybudowania objazdow/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytuciami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Kierownikowi Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnier wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty dzierzawy terenu

(d) przygotowanie terenu,

(e}  konstrukcjg tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

() tymezasowa_przebudowe urzadzef obcych.

Koszt utrzymania objazdow/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

s oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i swiatel,
e ufrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/ przejazdow | organizacji ruchu obejmuije:

e usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

e  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] specyflkaci technicznej (ST) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbibrka elementow drog przy remoncie
nawierzchni drég gminnych nr 102017N w m. Blotnica; nr 102062N w m. Ole$no; nr 102080N w m. Gajewiec; nr 102076N - ul, Polnej w m. Gronowo
Elblaskie; nr 1012 w m. Gronowo Elblaskie; nr 102029N - ul. Miyfiskiej w m. Jegtownik; nr 102043N - ul. Jasnej w m. Jeglownik; nr 102054N w m, Mojkowo;
nr 102068N w m. Rézany; dz. drogowa nr 75 w m. Wiktorowo w gminie Gronowo Elblaskie.
1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaea podstawe jako dokument przetargowy i kentraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zaware w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbidrka;
- istnigjgcych nawierzchni drog gminnych z plyl betonowych wiglootworowych typu IOMB,
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia padstawowe sg zgodne z obowigzujacym, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ~Wymagania
ogéine” pki 1.4.
1.5. Og6ine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczace materialow
Ogdine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2, Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbitrkg elementow drog, moze byé wykorzystany sprzet podany panizej, lub inny zaakceptowany przez InZyniera:

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody cigzarowe,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogbine wymagania dotyczace transportu

Ogbine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 4,
4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transporiu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogébine zasady wykonania robét

Ogoine zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2, Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Reboty rozbidrkowe elementow drog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg
projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywat mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w ST lub przez Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, naley spemic warunki okreslone w ST D-05.03.11 .Recykling”.
Kostka kamienna stanowigca podbudowg drogi pozostaje wiasnoscig Zamawiajacego i winna by¢ przewigziona na migjsce wskazane przez Inzyniera.
Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stajg sig wiasnoscia Wykonawcy, powinny byé usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy
drogowe, powinny by¢ tymozasowo zabezpieczone, W szczegdinosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody opadowej.

Dofy w migjscach, gdzie nie przewiduje sig wykonania wykopéw drogowych nalezy wypedni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu ofaczajgcego
terenu | zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okrelonymi w ST D-02.00.00 ,Reboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t

Ogoline zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtomego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzehni powinno speiniat odpowiednie wymagania okreélone w ST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robl podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest:
- dla nawierzehni - m? (metr kwadratowy),
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni;

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
zaladunek i wywiezienie malerialéw z rozbidrki,
wyréwnanie podioZa | uporzadkowanie terenu rozbiorki:;



D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikaci techniczne] (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskalistych zwigzanych z
remontem nawierzchni drég gminnych nr 102017N w m. Blotnica; nr 102062N w m. Ole$no; nr 102080N w m. Gajewiec; nr 102076N - ul, Polnej wm.
Gronowo Elblaskie; nr 1012 w m, Gronowo Elblaskie; nr 102029N - ul. Miyfiskiej w m. Jegtownik; nr 102043N - ul. Jasnej w m. Jegiownik; nr 102054N w m.
Mojkowo; nr 102068N w m, Rézany; dz. drogowa nr 75 w m. Wiktorowo w gminie Gronowo Elblaskie.
1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kentrakiowy przy zlecaniu realizacii robot wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych zwigzanych z:
- wykonaniem koryta na catej szerokosci jezdni i poboczy z zatadunkiem urobku na samochody wraz 2z profilowaniem dna wykopu, i zageszczeniem powierzchni
wykopu,
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okre$lenia zostaty podane w ST D-02.00.01
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dofyczace robét podano w ST D-02.00.01
2. MATERIALY (GRUNTY)
Nie dotyczy
3. SPRZET
Ogdine wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okrelono w ST D-02.00,01.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczagce transportu okreslono w ST D-02,00.01
5. WYKONANIE ROBOT
Wykopy nalezy wykona¢ mechanicznie, wykop pod fundament - recznie - wg zasad D-02.00,01,
Dopuszczalne odchylki w wykonaniu wykopow:
+ 2 om - dla rzednych dna wykopu pod fundamenty.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OgéIne zasady kontroli jako$ci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-02.00.01
6.2. Kontrola wykonania wykopéw
Kentrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegolng uwage
nalezy zwréci¢ na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogarszajgcy ich wiasciwosci,
b} zapewnienie statecznosci skarp,
c¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania rob6t i po ich zakonczeniu,
d) dokiadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmianu robét podano w ST D-02.00.01.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-02.00.01
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-02.00.01
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena obejmuje wyznaczenie zarysu wykopu, odspojenie gruntu, wydobycie go, zatadowanie i odwiezienie go na wskazane przez Kierownika Projektu miejsce.
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D - 02.03.01¢ WZMOCNIENIE GEOSYNTETYKIEM PODLOZA NASYPU
NA GRUNCIE SLABONOSNYM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczne] (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wzmacnienia geosyntetykiem
podioza nasypu na gruncie stabonosnym przy remoncie nawierzchni drég gminnych nr 102017N w m. Blotnica; nr 102062N w m. Olesno; nr 102080N w m.
Gajewiec; nr 102076N - ul. Polnej w m. Gronowo Elblaskie; nr 1012 w m. Gronowo Elblaskie; nr 102029N — y|, Miyriskiej w m. Jeglownik; nr 102043N - ul.
Jasnej w m. Jeglownik; nr 102054N w m. Mojkowo; nr 102068N w m. Rozany; dz. drogowa nr 75 w m. Wiktorowo w gminie Gronowo Elblaskie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przefargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robat wymienionych w p. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem wzmocnienia podioza nasypu na gruncie
slabonosnym za pomoca geosyntetyku,

Zakres wykonania wzmocnienia obejmuje ulozenie geotkaniny o wytrzymatosci = 20kN/m dostarczone] na plac budowy przez Wykonawce.

1.4, Okreslenia podstawowe

14.1. Geosyntetyk - material o postaci ciaglej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych widkien syntetycznych jak polistylen, polipropylen, poliester,
charakteryzujacy sig m.in. duza wytrzymatoscia oraz wodoprzepuszczalnoscia,

Geosyntetyki obejmujg: geosiatki, geowttkniny, geotkaniny, geodzianiny, georuszty, geckompozyty, geomembrany.

1.4.2. Geowldknina - material nietkany wykonany z wickien syntetycznych, kidrych spojnoéé jest zapewniona przez iglowanie lub inne procesy laczenia (np. dodatki
chemiczne, polgczenie termiczne} i ktory zostaje maszynowo uformowany w postaci maty.

1.4.3. Geotkanina - material tkany wytwarzany z wiokien syntetycznych przez przeplatanie dwoch lub wiecej ukladéw przedz, wikien, flamentow, tasm lub innych
elementow.

1.4.4. Geokompozyt - material zioZony z co najmniej dwoch rodzajow polgczonych geosyntetykéw, np. geowlokniny i geosiatki, uformowanych w postaci maty.

1.4.5. Geosiatka - plaska struktura w postaci siatki, z otworami znacznie wigkszymi niz elementy skladowe, z oczkami potaczonymi (przeplatanymi) w wezlach lub
ciagnionymi

1.4.6. Georuszt - siatka wewngtrznie pofaczonych elementéw wytrzymalych na rozciaganie, wykonanych jako ciagnione na goraco, ukiadane i sklejane lub
zgrzewarne.

1.4.7. Wzmocnienie geosyntetykiem podioza nasypu - wykorzyslanie wiasciwosci geosyntetyku przy rozcigganiu (wytrzymatosci, sztywnosci) do poprawienia
wiasciwosci mechanicznych gruntu nasypu.

1.4.8. Nasyp - drogowa budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni terenu w obrebie pasa drogowego.

1.4.9. Stabe podioze (pod nasypem) - warstwy gruntu nie speniajece wymagan, wynikajacych z warunkéw nosnosci lub statecznosci albo warunkow przydatnosci do
uzytkowania nasypu.

1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymiw OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogéine” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1] pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogalne” [1] pkt 2.

2.2, Materialy do wykonania rob6t

2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacjg projekiows i aprobatg techniczng

Materiaty do wykonania wzmacnienia podioza nasypu za pomoca geosyntetyku powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentagji projektowej lub SST oraz z aprobatg
techniczng IBDiM.

2.2.2. Geosyntetyk

Naley zastosowac geotkanineg polipropylenows o wytrzymatosci na rozciaganie co najmniej 20 kN/m. Materialy te powinny zapewnié swobodny przeplyw
wody.

Geosyntetyki powinny by¢ doslarczane w rolkach nawinigtych na tulsje Iub rury. Wymiary (szerokoé¢, diugosé) moga byé standardowe lub dostosowane do
indywidualnych zaméwien (niektore wyroby moga by¢ dostarczane w panelach). Rolki powinny byé opakowane w wodoszczelng folie, stabilizowang przeciw dziataniu
promieniowania UV i zabezpieczone przed rozwinigciem.

Warunki skladowania nie powinny wplywa¢ na wiasciwosci geosyntetykow. Podczas przechowywania nalezy chroni materialy, zwiaszcza geowidkniny przed
zawilgoceniem, zabrudzeniem, jak rowniez przed diugotrwalym (np. parotygodniowym) dziataniem promieni stonecznych. Materialy nalezy przechowywac wylacznie
w rolkach opakowanych fabrycznie, ulozonych poziomo na wyréwnanym podiozu. Nie nalezy ukladaé na nich zadnych obcigzen. Opakowania nie nalezy zdejmowac
az do momentu whudowania.

Podczas ladowania, roztadowywania i skiadowania nalezy zabezpieczy¢ rolki przed uszkodzeniami mechanicznymi lub chemicznymi oraz przed dzialaniem wysokich
femperatur.

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Nie dotyczy. Geosynletyki nalezy ukladac recznie.

4. TRANSPORT

4.1. OgéIne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéing” [1] pki 4.

4.2. Transport materiatéw

Geosyntetyki mogg by¢ transportowane dowolnymi érodkami transportu, pod warunkiem:

- opakowania bel (rolek) folia, brezentem lub tkaning techniczna,

- zabezpleczenia opakowanych bel przed przemieszczaniem sie w czasie przewozu,

- ochrony przed zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,

- niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliami, tiuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢ lub rozciaé geowlokniny.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine’ [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania rob6t

Konstrukcja | sposdb wykenania wzmocnienia geosynletykiem podioza nasypu powinny byé zgodne z dokumentacig techniczng, W przypadku braku wystarczajacych
danych mozna korzystac z ustaler podanych w niniejszej specyfikacji, pod warunkiem uzyskania akceptacji Inzyniera.

5.3. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze dotyczg ustalenia lokalizacji nasypu, odtworzenia frasy, ew. usunigcia przeszkod, przygotowania pedioza i ew. usuniecia gomej warstwy
podioza stabonosnego.

Przygolowanie podioza wymaga:
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—  usunigcia drzew, krzew6w, korzeni, wigkszych kamieni, kibre moglyby uszkodzic materiaf geotekstylny, a takze ziemi rosiinnej, o ile jest lo mozliwe (np. na
torfach nie jest wskazane usuwanie tzw. kozucha),

- wyrownania powierzchni, najlepiej przez $cigcie tyzka w ruchu do tylu, aby ukladany materiat geotekstyiny przylegal na calej powierzchni do podioza.

5.4. Uktadanie i zasypywanie geosyntetykow

Geosyntetyki nalezy ukladat na podstawie planu, okreslajacege wymiary pasm, kierunek postepu robdl, kolejnos¢ ukladania pasm, szerokogé zakladow,
sposob taczenia, mocowania tymczasowego itp, Wskazany jest kierunek ukladania ,pod gére”.

Geosyntetyki nalezy tak ukladat, by pasma lezaly poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaklady sasiednich pasm powinny wynosi¢ 30-50 cm, na
podiozu bardzo stabym (CBR < 2%) i nierwnym lub w biezgcej wodzie - nawet 100 cm. Jezeli pokrywana powierzchnia jest wezsza niz dwie szerokosci pasma, to
mozna je ukladac wzdiuz osi. Nalezy wowczas szczegolnie przestrzegac zachowania zakladu pasm. Aby zapobiec przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma nalezy
przymocowac (np. wbitymi w grunt pretami w ksztalcie U) lub chwilowa obcigzy€ (np. pryzmami gruntu, workami z gruntem itp.). W uzasadnionych przypadkach
wymagane jest laczenie pasm, najczesciej na budowie za pomocq zszycia, polgczen specjalnych itp.,

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (okolo 5 m), gdyz mniej jest zakladow i polaczen. W przypadku dysponowania waskimi pasmami (1,5-3
m) korzystny jest uklad krzyzowy z przeplecionych prostopadiych pasm, rozwijanych poprzecznie i podiuznie. Uklad taki zapewnia skuteczng dwukierunkowa
wspotprace materiatu.

Jezeli szerakos¢ wyrobu nie jest dostosowaria do wymiarow kenstrukgji, to rolki materiatu mozna ciag na potrzebny wymiar za pomocg odpowiednich
urzadzen, np. pity mechanicznej, Nie nalezy przy tym dopuszczat do miejscowego topienia materialu, aby nie spowodowaé skiejania warstw rolki.

Zasypywanie powinno nastepowat od czola pasma na tdozony material, po czym zasypka jest rozkiadana na cafej powierzchni odpowiednim
urzadzeniem, najczgscie] spycharka, a tylko wyjatkowo recznie. Duze kamienie nie powinny byé zrzucane z wigkszej wysokosci, by nie niszczy¢ geosyntetykow, W
takim przypadku celowe jest ukfadanie najpierw bezposrednio na materiale warstwy bez kamieni. Pasma nalezy ukiadat ,dachéwkowo”, aby przesuwanie zasypki nie
powodowato podrywania materiatu.

Niedopuszezalny jest ruch pojazdow gasienicowych, walcow okolkowanych i innych cigzkich maszyn bezposrednio po ulozonym materiale
geotekstylnym. Wymagana est warstwa zasypki co najmniej 25-30 cm. Za zgodg, Inzyniera mozna dopuscié ruch ciezkich pojazdow kolowych po materiale, jesli
powstanie kolein powoduje wybranie luzow i napigeie materiatu, dzieki czemu lepie] przeciwdziafa on odksztatceniom gruntu. Koleiny nastepnie wypetnia sie zasypka,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéine zasady kontroli jako$ci rob6t
Ogdline zasady kontroli jakosci robot podanow ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1] pki 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrofu i powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosc, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialow wykonane przez dostawcow itp.)
- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia InZynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotiiwost oraz zakres badan i pomiardw, kiore nalezy wykonat w czasie robét podaie tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot

il

Lp. Wyszczegdinienie badan i pomiarow Czestotliwosé badan Warlo$ci dopuszczalne
1 | Oczyszczenie i wyréwnanie terenu Cale podioze Wg pktu 5.3
2 | Zgodnos¢ z dokumentacjg projektows Kontrola biezgca Wg dokumentacji projektowej
3 | Prawidlowos¢ ulozenia geosyntetyku, przyleganie do Wg dokumentacii projektowej,
gruntu, wymiary, wielko$¢ zakladu itp. Jw. aprobaty technicznej i pkiu 5.4
4 | Zabezpieczenie geosyntetyku przed przemieszczeniem,
prawidiowo$¢ polgczen, zakotwien, balastu itp. Jw. Jw.
6 | Przestrzeganie ograniczen ruchu roboczego pojazdow Jw. Wag pktu 5.4

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pki 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
- m? (metr kwadratowy), przy uktadaniu geosyntetyku,
Jednostki obmiarowe innych robét sa ustalone w osobnych pozycjach kosztorysowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogéine zasady odbioru robét
Ogéline zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykenane zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wediug
pkiu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
- przygotowanie podioza,
- ulozenie geosyntetyku.
Odbior tych rob6t powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2, ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] oraz niniejszej OST,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéline ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania kazdej jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robot,
- przygolowanie podioza,
- dostarczenie materiatow i sprzetu,
- uloZenie geosyntetyku.
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D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i
odcinajacych przy remoncie nawierzchni drég gminnych nr 102017N w m. Blotnica; nr 102062N w m. Ole$no; nr 102080N w m. Gajewiec; nr 102076N - ul.
Polnej w m, Gronowo Elblaskie; nr 1012 w m. Gronowo Elblgskie; nr 102026N - ul. Miyriskiej w m. Jegtownik; nr 102043N - ul. Jasnej w m. Jegtownik; nr
102054N w m. Mojkowo; nr 102068N w m. Rézany; dz. drogowa nr 75w m. Wiktorowo w gminie Gronowo Elblaskie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraklowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych, slanowigcych czest
podbudowy wykonane] z dobrze uziamionej pospotki dostarczonej przez Wykonawoe na plac budowy.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normari i z okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 1.4.
1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajacych sg piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsgczajacych i odcinajacych powinny spetniaé nastepujace warunki:

a) szczelnoici, okreslony zaleznoscig:
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gdzie:
Dis - wymiar sila, przez ktére przechodzi 15% ziam warstwy odcinajacej lub odsaczajace;
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zlam gruntu podioza.

Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi by¢ speiniony, gdy warstwa ta nie jest ukiadana na

warstwie odcinajacej.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;

d60
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gdzie:

U - wskaznik roznoziamistosci,

0o - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,

do - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien speinia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dia gatunku 1 2.

2.5. Skladowanie materiatéw

2.5.1. Skiadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nie jest wbudowane bezpoérednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi
potrzeba jego okresowego skiadowania, to Wykonawca robol powinien zabezpieczyC kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podioze w miejscu sktadowania powinno byé rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine™ pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rohot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstwy odcinajace] lub odsaczajgce] powinien wykaza sig mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- walcow statycznych,

- plytwibracyjnych lub ubljakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozic dowolnymi $rodkami fransportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi maleriatami,
nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podioze gruntowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne" oraz D-04.01.01 ,Korylo wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podioza”,

Warstwy odcinajaca i odsaczajgca powinny byt wytyczone w sposob umoZiiwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacia projektowa, z tolerancjami okreslonymi w
ninigjszych specyfikacjach.

Paliki lub szpitki powinny by¢ uslawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera,

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno byt rozktadane w warstwie o jednakowe] grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokoéciowych.
Grubos¢ rozlozone] warstwy luznego kruszywa powinna by¢ laka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubasé projektowana,

W migjscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymienié kruszywo na material o odpowiednich wiasciwosciach.
Natychmiast po korficowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajace] lub odcinajacej nalezy przystapic do jej zageszezania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podiuznymi czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku
ej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawgdzi i przesuwac pasami podiuznymi czesciowa nakladajacymi sig, w
kierunku jej gomej krawedzi.
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Nierdwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna byé zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wediug nomalnej proby Proctora, przeprowadzonej
wedhug PN-B-04481 [1). Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8).

W przypadku, gdy gruboziamisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia
wedlug normalnej proby Proctora, kontrolg zageszczenia nalezy oprzet na mefodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wibmy modut odksztatcenia
warstwy wediug BN-64/8931-02 [8]. Stosunek wtdmego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczat 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by réwna wilgotnosci optymainej z tolerancjg od -20% do +10% Jej warto$ci. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymainej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzyé okreslong lloscia wody i réwnomiemie wymieszaé.

5.4, Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajgca i odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpne;j warstwy powinny byé utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sig ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajgcej lub odsaczajacej

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni,

Koszt napraw wyniklych z niewta$ciwego utrzymania warstwy obciaZza Wykonawce robot,

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Og6lne zasady kontroli jakosci robét

Ogblne zasady kontrofi jakoéci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine™ pki 6.

6.1.2, Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze sie ré2nic od szerokosci projektowane] o wigcej niz +10 ¢m, -5 cm.

6.1.3. Rownos$¢ warstwy

Nierownosci podiuzne warstwy odcinajace] i odsaczajgcej nalezy mierzyé

4 metrowa fata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajace] | odsaczajacej nalezy mierzyé

4 metrowg lata.

Nieréwno$ci nie moga przekraczag 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokumentacja projekiows z tolerancig = 0,5%.

6.1.5. Rzedne wysokasciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projekiowanymi nie powinny przekraczaé +1 cmi-2 cm.

6.1.6. Uksztattowanie osi w planie

05w planie nie moze by przesunigta w stosunku do osi projekiowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostalych
drog.

6.1.7. Grubo$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodnia z ckreslong w dokumentacji projektowe; z tolerancia +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostala wykonana w dwéch warstwach, nalezy mierzyé faczng grubosé tych warstw,

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawg warstwy przez spulchnienie warstwy na glgbokost co najmniej 10
cm, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich whasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie,

Roboty te Wykonawca wykana na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar | ocena grubosci warstwy, wedlug wyZej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.1.8. Zageszczenie warstwy

Wskainik zaggszezenia warstwy odcinajace] i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien byé mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje sig pordwnanie wartosci modutow odksztalcenia, to wario$é stosunku witomego do pierwotnego modutu
odksztaicenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byé wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wedhug PN-B-05714-17 [2). Wilgotnost kruszywa powinna byé réwna wilgotnosci optymainej z tolerancjg
od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, kiore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od ckreslonych w p. 6.3, powinny bye naprawione przez spulchnienie do
giebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtémie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogbine zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajace; i odsaczajgcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoine zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg
pki 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pratnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej z pospoiki obejmuje:

- prace pomiarowe,

- rozloZenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o grubosci i jakoéci okreslonej w dokumentacii projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyrdwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zaggszezenie wyprofilowane]j warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

- uirzymanie warstwy.
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D - 06.03.01 UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robat zwiazanych ze scinaniem i uzupetnianiem poboczy
gruntowych dia wykonania nr 102017N w m. Blotnica; nr 102062N w m. Olesno; nr 102080N w m. Gajewiec; nr 102076N - ul. Polnej w m. Gronowo Elblaskie;
nr 1012 w m. Gronowo Elblaskie; nr 102029N - ul. Miyriskiej w m. Jegtownik; nr 102043N - ul, Jasnej w m. Jegtownik; nr 102054N w m. Mojkowo; nr
102068N w m. Rézany; dz. drogowa nr 75 w m. Wiktorowo w gminie Gronowo Elblaskie.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem poboczy z kruszywa betonowego 0/31,5 dostarczonego na
plac budowy przez Inwestora, po wykonaniu jezdni z piyt drogowych betonowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pabocze gruntowe - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdow, umieszezenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukji nawierzchni.

1.5, OgéIne wymagania dotyczace robét

Ogéine wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 1.5,

2. MATERIALY

Do wykonania poboczy nalezy zastosowac mieszanke betonowego kruszywa z recyklingu o uziarnieniu 0/31,5.

Mieszanka kruszyw powinna wykazywat jednakowe wiasciwosci, by¢ jednorodna i charakteryzowat sie rownomiema wilgotnoscia,

3. SPRZET

3.1. Sprzet do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykazat sig mozliwo$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu;

- ladowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zageszczarek wibracyjnych,

- przewoznych zbiomikéw na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Transpori materiatéw

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzystac z dowolnych $rodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uzupetnianie poboczy

Pa wykonaniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni, nalezy uzupehic pobocze gruntowe na szerokosci 0,5m z nadaniem 5% spadku poprzecznego.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchnié na glebokos¢ od 2 do 3 cm, doprowadzit do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozyé w nim
warstwg materiatu uzupetniajgcego w postaci mieszanki kruszywa betonowego z recyklingu o uziamieniu 0/31,5.

Zageszozenie ulozonej warstwy materiatu uzupelniajgcego nalezy prowadzit od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Zageszczona powierzchnia
powinna by¢ rowna, posiadac spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacii projektowej, oraz nie posiada¢ $ladow po przejsciu walcow lub zageszczarek.
Wskaznik zageszczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wediug normalngj proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jake$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.

6.2. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupeinianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw po zakoriczeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotiiwos¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupelnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstofliwo$¢ pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2r1azyna100 m

2 Rownos¢ podiuzna co50m

3 Rowno$¢ poprzeczna

6.2.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z lolerancig + 1%.
6.2.2. Réwnos¢ poboczy
Nierownosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ taig 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit pod lata nie moze przekraczaé 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. OgdlIne zasady obmiaru robét
Ogobline zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m? (metr szescienny) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogblne uslalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- rozloZenie materiatu,

zageszczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii techniczne;.
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D-07.05.03.03 NAWIERZCHNIA Z PLYT ZELBETOWYCH

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] sq wymagania dotyczace wykonania | odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z piyt Zzelbetowych
przy remoncie nawierzchni drég gminnych nr 102017N w m. Blotnica; nr 102062N w m. Oleno; nr 102080N w m. Gajewiec; nr 102076N - ul, Polnej wm.
Gronowo Elblaskie; nr 1012 w m. Gronowo Elblaskie; nr 102029N - ul. Miyniskiej w m. Jeglownik; nr 102043N - ul. Jasnej w m. Jeglownik; nr 102054N w m.
Mojkowo; nr 102068N w m. Rézany; dz. drogowa nr 75 w m, Wiktorowo w gminie Gronowo Elblaskie.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z piyt zelbetowych pefnych dostarczonych na
plac budowy przez Wykonawce.

Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi z definicjami podanymi w ST-00 pkt 1.4,

Podstawowe wymagania dotyczace Robét

Podstawowe wymagania dotyczgce Robét podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogoline wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” pkt 2.

Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych objetych niniejsza ST, sa;

¢ plyly drogowe Zelbetonowe peine gat. |,

e piasek na podsypke i do zamulania spoin,

¢ woda.

Plyty zelbetowe

Plyty drogowe, stosowane do wykonania nawierzchni drogowych powinny odpowiadaé wymaganiom PN-88/B-06250,PN-EN 206-1:2003.

Ksztalt i wymiary plyt zelbetowych

e 300x150x0,15m,

Wyglad zewnetrzny

Powierzchnie piyt powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatarlej, zgodne z wymaganiami, Krawedzie piyt powinny by¢ rowne i proste.
Skiadowanie

Piyty zelbetowe moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na podiozu wyréwnanym i cdwodnionym, z zastosowaniem podkladek i przektadek, utozonych w
pionie jedna nad druga,

Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypetnienia spoin migdzy ptytami powinien byé cementem portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiadac: wymaganiom
podanym w PN-B-187-1 [2].

Piasek

Piasek do zaprawy cementowe] powinien by¢ gatunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do wypedniania spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz 0 zawartosci
pylow mineralnych w granicach od 3 do 8%.

Woda

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowiadaé wymaganiom PN-EN 1008:2004 [3].

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine" pkt 3.

Sprzet do wykonania nawierzchni z pyt

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z elementow prefabrykowanych powinien wykazag sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

s zurawi samochodowych lub samojezdnych,

walcow ogumionych,

rowniarek,

wibratoréw ptytowych,

ubijakow,

e zbiomikow na wode.

TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transporiu podano w ST-00 ,Wymagania ogdine” pki 4.

Transport plyt i skladowanie

Piyty betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami fransperiowymi po osiagnieciu przez beton wytrzymalogci minimum 0,5 R. W czasie transportu plyty
betonowe powinny byt zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami, a goma warstwa nie powinna wystawa poza $ciany $rodka transportu wigcej
niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Piyty betonowe moga by¢ skiadowane na otwartej przestrzeni, na podiozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podkladek i przekladek ulozonych w pionie
jedna nad druga. Plyty betonowe nalezy ukladac na plask w stosach, po 10 warstw w slosie.

WYKONANIE ROBOT

Ogdline zasady wykonania rob6t

Ogoéline zasady wykonania robét podano w ST-00 Wymagania ogoine” pki 5.

Podbudowa

Podbudowe pod ulozenie nawierzchni z plyt betonowych stanowi:

® Warstwa dobrze uziamionej pospolki uloZzona na warstwie geotkaniny o wytrzymatlosci powyzej 30 kN/m.

Zageszczenie pospolki nalezy przeprowadzat bezposrednio po roziozeniu. Zageszozenie nalezy wykonywaé przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci zageszczanego
piasku, az do osiagniecia wskaznika zageszczenia Is = 1,00.

Wykonanie nawierzchni z plyt Zelbetowych

Ukfadanie piyt

Nawierzchnia z piyt zelbetowych moze by¢ wykonana w ukladzie pasowym lub platowym.

Wykonanie nawierzchni

Ukfadanie nawierzehni z piyl Zelbetowych na uprzednio przygotowanym podiozu moze sig odbywaé bezposrednio ze $rodkéw transportowych Iub z miejsca
skladowania, za pomocg zurawi samcchodowych lub samojezdnych,

Plyty zelbetowe naley ukladac tak, aby cala swoja powierzchnia przylegaly do podioza (podioza gruntowego lub podsypki). Powierzchnie piyt nie powinny wystawaé
lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wiecej niz 8 mm.

Wypetnienie spoin

Szerokos$¢ spoin miedzy plytami nie powinna byé wigksza niz 10 mm.
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Piasek um do wypelniania spoin przez zamulenie, powinien zawierat od 3 do 8 % frakeji mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinno byé wykonane na pelng
grubosé piyt.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania przed przystapieniem do robét

Badania petne przeprowadza producent piyl,

Badania zwykle nalezy przeprowadza¢ przy kazdym odbiorze plyt, wedlug nastepujgcego zakresu:

+  sprawdzenie wygladu zewngtrznego,

»  sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw,

Badania w czasie robot

Badanie podioza

Nalezy sprawdzi, czy przygotowane podioze odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.

Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni

Konstrukejg i grubosc podbudowy wg pki 5.3 nalezy sprawdzac w jednym miejscu na kazdym kilometrowym odcinku drogi lub na kazde 6000 m? powierzchni oraz w
migjscach budzacych watpliwosci.

Sprawdzenie utozenia piyl

Sprawdzenie prawidiowosci utozenia plyt nalezy przeprowadza¢ przez dokonanie oceny wizualnej na cafej diugosci budowanego odeinka.

Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje sig co najmniej w trzech losowo wybranych miejscach na:

e kazdym petnym lub rozpoczetym kilometrze drogi,

e  kazdych pelnych lub rozpoczetych 6000 m2 placu.

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ przez usunigcie materiatu wypeniajacego na diugosci okolo 10 om oraz zbadaniu, czy wypetnienie spoin jest zgodne z
wymaganiami dla piyt zelbetowych.

Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych nalezy sprawdzié przez ogledziny na catej dlugosci budowanego odcinka lub catej powierzchni placu.

Sprawdzenie wypetnienia szczelin dylatacyjnych wykonuije sig w taki sam sposéb jak spoin, w zgodno$ci z wymaganiami,

Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa i ST nie okresla inaczej, to przeprowadzone pomiary nie powinny wykaza¢ wigkszych odchylen w zakresie cech geometrycznych
nawierzchni z elementow prefabrykowanych niz te, ktére podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni z elementéw prefabrykowanych
Dopuszczalne odchylenia
Cechy nawierzchni Nawierzchnia z phyt betonowych Nawierzchnia z piyt Zelbetowych

Szerokost, cm +5 +10i -5
Spadek poprzeczny, % +05 +0,5
Rzedne nawierzchni, cm +1i-2 +1i-2
Odchylenie osi nawierzchni w planie, cm 5 +10
Grubo$¢ podsypki, cm +15 +3

OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) nawierzchni z plyt betonowych lub zelbetowych.

ODBIOR ROBOT

Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podiegaja;

s  przygotowanie podioza lub podbudowy,

s wykonanie podsypki.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogéline ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoline ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pki 9.
Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z plyt betonowych obejmuje m.in.:

s  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie podsypki,

utozenie piyl,

wypeinienie spoin i szczelin dylatacyjnych,

pielegnacie nawierzchni,

przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacii lechnicznej.
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