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D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1, WSTEP

1.1, Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna DM-00.00.00. ,Wymagania Ogélne” odnosi sie do wspolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i edbioru robét, kidre zostang
wykonane podczas "Rozbudowy infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja lechniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowat w powiazaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dotyczacymi robot drogowych.

A. Dzial ogélny

B. Specyfikacje Techniczne

D-00.00.00. Wymagania ogdlne

D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D-02.00.01. Roboty ziemne. Wymagania ogélne

D-02.01.01. Wykopy w gruntach nieskalistych

D-04.02.01. Warstwy odsaczajgee i odcinajace

D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
D-04.05.01. Podbudowy i ulepszone podioza z kruszyw stabilizowanych cementem
D-08.02.01. Chodniki z ptyt betonowych

D-08.03.01. Obrzeza betonowe

B-01.01.00. Nawierzchnia bezpieczna

B-02.02.00. Ogrodzenie panelowe z brama i furtkg

14.  Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obieki budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno - uzytkowa (droge)

1.4.4. Opracowanie techniczne — wszelkie obliczenia, opisy | dane techniczne oraz rysunki dostarczane Wykonawcy przez Zamawiajacego, jak rowniez wszelkie
obliczenia techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje obstugi dostarczone przez Wykonawce, a zatwierdzone przez Inzyniera

1.4.5. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow craz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem | zabezpieczeniem ruchu.

1.4.6. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obslugujgcych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usuniecia po jege zakoficzeniu.

1.4.7. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcymi urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz
zdarzen | okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robot.

1.4.8. Jezdnia - czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Gwarancja - ustalone w dokumentach kontraktowych zasady zobowigzan Wykonawcy za zrealizowane roboty

14.10. Kierownik Projektu = Inzynier — instytucja upelnomocnionego przedslawiciela Zamawiajgcego, klbrego uprawnienia i obowigzki w stosunkach z
Wykonawca w procesie realizacji robdt okreslono w kontrakcie.



Obowiazki Kierownika Projektu moze peni¢ osoba prawna lub fizyczna, w tym rowniez pracownik Zamawiajaceqo, o wyznaczeniu ktorej Zamawiajacy
powiadomit Wykonawce na pismie,
1.4.11. Inspektor nadzoru - (przedstawiciel Kierownika Projekiu) - osoba pisemnie wyznaczona przez Kierownika Projektu, dziatajaca w jego imieniu w zakresie
przekazanych uprawnien i obowigzkow,
1.4.12. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu,
1.4.13. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zalokami, pasami awaryjnego postoju | pasami dzielgeymi jezdnie.
1.4.14. Konstrukeja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia,
1.4.16. Korpus drogowy - nasyp lub cze$6 wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowaw.
1.4.17. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstrukcji nawierzchni,
1.4.19. Kosztorys Slepy - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolgjnoéci technologicznej ich wykenania.
14.21. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszystkich badan
i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.
1.4.22. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami fechnicznymi, zaakceptowane
przez Kierownika Projekiu.
1.4.23. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodq wodng dia zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego,
1.4.24. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw siuzacy do przejmowania i rozkiadania obciazen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych
dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa $cieralna — goma warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.
b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca sig miedzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe,
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacego nawierzehni.
d) Podbudowa - dolna czg3¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podlofe. Podbudowa moze skiadaé sig z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza-goma czes¢ podbudowy spelniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladac sig z jednej lub dwoch
warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgé¢ podbudowy spehniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziafaniem wody,
mrozu i przenikaniem czaslek podioza. Moze zawierac warstwe mrozoochronna, odsaczajgca lub odcinajaca,
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzchni.
1.4.25. Niweleta - wysoko$ciowe | geomefryczne rozwinigeie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiekiu moslowego.
1.4.27. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ructiu publicznego na okres budowy.
14.28.  Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnost wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancia-
mi, a jezeli przedziat toleranaii nie zostal okreslony - z przecigtnymi folerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dia danego rodzaju robot budowlanych,
14.29, Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi craz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi | budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.30. Pobocze - czg5¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczeristwa ruchu i wykorzystywana do
ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni,
1.4.31. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.
1.4.32. Podioze ulepszone - wierzchnia warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i
wiasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.33. Polecenie Kierownika Projekiu - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy,
1.4.35. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub calkowita modemizacja (zmiana parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejgcego polaczenia.
14.36. Przepust - obiekl wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukeyjnej, stuzace do przeplywu malych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu
drogowego lub dla ruchu kolowego i pieszego.
1.4.37. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykfad dolina bagno, rzeka itp.
1.4.38. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiage utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag itp.
1.4.39. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacii projektows;, kidra wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiofem robot,
1.4.40. Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skfadat sie z peinej $ciany, slupw lub innych form konstrukeyjnych np. skrzyn, komor.
1.4.41. PZJ - Program Zapewnienia Jakoéci - do obowigzkow wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty nadzoru programu zapewnienia
jakosci (PZJ), w ktorym przedstawia sig zamierzony sposob wykanania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie
z projektem, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez nadzor.
1.4.42. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.43. Rozpigto&¢ teoretyczna - odleglosc migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.
1.4.44. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostul wiaduktu) - odleglosé miedzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiekt, mierzona w linii prostopadtej do osi
podiuznej, obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukeyjng ustroju niosgoego.
1.4.45. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$c jezdni (nawierzchni) przeznaczona dia poszezegdinych rodzajow ruchu oraz szerokosé chodnikéw mierzona w
$wietle porgczy mostowych z wylgczeniem konstrukeji przy jezdni dolem oddzielajace] ruch kolowy od ruchu pieszego.
1.4.46. Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.47. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng calost konstrukcyjng fub technologiczng, zdolng do samodzielnego
spelnienia przewidywanych funkgji techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega na wykonywaniu robot 2wigzanych z budowa, modemizacia, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét
Wykenawca robdt jesl odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projeklu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze pefnej dokumentacii kontraktowej.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$c za ochrong przekazanych mu punkiéw pomiarowych do chwili odbiory koficowego robét. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odiworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2. Opracowanie techniczne
Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
Jezeli w trakcie wykonywania robét okaze sie koniecznym uzupehnienie dokumentacji projektowej przekazangj przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgedne z dokumentacig projeklowa | ST.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z opracowaniem technicznym i ST

Opracowanie techniczne, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika Projekiu Wykonawcy stanowig czgs¢ umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich s obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacj.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniu poszczegolnych dokumentdw obowigzuje kolejnosc ich waznosci wymieniona w ,Ogdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub cpuszezen w dokumentach kontraklowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic Kierownika Projektu,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek,

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow waznigjszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone malerialy bedg zgodne z
dokumentacjg projektowa i ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za warlosci docelowe, od kiorych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okreslonego przedziaiu tolerancji. Cechy materiatéw

i elementow budowli musza byé jednorodne i wykazywat zgodnos¢ z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedzialu iolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub raboty nie beda w pelni zgodne z dokurnentacjg projekiowa Iub ST i wplynie to na niezadowalajacq jako$t elementu budowl, to takie
materiaty zostang zastapione innymi, a raboty rozebrane i wykonane ponownie na koszi Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontrakiu az do zakonczenia i odbioru koncowego
robat.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projeklu do zatwierdzenia uzgedniony w odpowiednim Zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwaé wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatia
ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest lo nieodzowne ze wzgledow bezpieczenistwa.

Wszystkie znaki zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce powinny byt akceptowane przez Kierownika Projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca powinien obwiescié publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez
umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Kierownika Projekiu tablic informacyjnych. Tres¢ tablic informacyjnych powinna by¢ zatwierdzona przez
Kierownika Projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, Ze jest wiaczony w ceng umowna,
1.5.5. Ochrona rodowiska w czasie wykonywania robot
(M Ustalenia ogéine dotyczace ochrony drodowiska
Wykonawca ma obowiazek znat i stosowat w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczgce ochrony rodowiska naturalnego. W szczegdlnosci Wykonawca
powinien zapewni¢ spetnienie nasigpujacych warunkow:
a) Miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i wewngtrzne drogi transportowe powinny byc tak wybrane, aby nie powodowaé zniszczen w $rodowisku naturalnym.
b) Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajgce przed :
e  zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekéw wodnych pylami, paliwami, olejami, materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
. przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pylami i gazami,
= przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
s« mozliwocig powstania pozaru.
¢) Praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji rob6t nie moze powodowat zniszczen w Srodowisku naturalnym,
d) Materialy stesowane do robot nie powinny zawiera¢ skiadnikow zagrazajgcych srodowisku, o stezeniu przekraczajgcym dopuszczalne normy.
Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, ckre$lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska obcigzajg Wykonawoeg.
2 Qchrona wod

Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczane w czasie robot.
Wody odprowadzone z terenu robot powinny by¢ oczyszczane przez filtracje i osadniki, albo inne urzadzenia, kidre redukujg zawarto$¢ pylow i innych
zanigczyszczen w odprowadzanych wodach do poziomu nie wigkszego od wystepujacego w naturalnych zbiomikach i ciekach wodnych, do kiérych
sg odprowadzane.
Wody powierzchniowe odplywajace ze skiadowisk materiatow powinny byé oczyszczone, jezeli zawierajq skladniki szkodliwe dla otoczenia, takie jak pyly, oleje,
bitumy, chemikalia czy inne szkedliwe dla Srodowiska substancie.
Zbiomiki materiatow napedowych, olejow, bitumdw, chemikalibw i innych szkodliwych dla Srodowiska substancji powinny by¢ wykonane i obstugiwane w sposob
gwarantujgcy nieprzedostawanie si¢ materiatow do ofoczenia.
Maszyny i sprzet zmechanizowany nie mogg poruszac sig w obrgbie granic zbiornikow i ciekow wodnych z wyjatkiem przypadkéw, gdy uzyskano na to zgodg
odpowiednich wiadz, a ruch ten odbywa sie w celu przeprowadzenia robot okreslonych w kontrakcie.
(3) Qchrona powiefrza
Stezenie pyléw i zanieczyszczen odprowadzanych do atmosfery w sasiedztwie wytwomi materiatow drogowych (kruszyw, mieszanek ifp.) nie moze przekraczac
warto$ci dopuszczanych przez odpowiednie przepisy.
Wytwomie materialow drogowych powinny by¢ wyposazone w systemy odpylania gwarantujgce obnizenie emisji pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do
poziomu mniejszego od dopuszczalnego.
Jezeli roboty beda prowadzone metoda mieszania materialéw na drodze z uzyciem materialow pylacych, takich jak popicly lotne, wapno, cement itp. to stosowany
sprzel i technologia powinny ograniczaé zapylenie.
(4) Ochrona przed halasem
Jezeli roboty prowadzone beda na terenach zabudowanych to Zamawiajgacy powinien okreslic w dokumentagji projektowej lub ST i uzgodni¢ z odpowiednimi
organami administracji samorzadowej, technologie i czas robét ograniczajgce w miare mozliwosci poziom hatasu i jego uciazliwosé dla mieszkancow. Wykonawca nie
powinien stosowat innej technologii robot o wigkszym poziomie hafasu, niz okreélona przez Zamawiajacego pod rygorem utrzymania robot.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca powinien przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca powinien ufrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach
biurowych i mieszkalnych, magazynach oraz maszynach i pojazdach.
Materiaty fatwopalne powinny by¢ skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, kiore w spostb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Jezeli jakiekolwiek szkodliwe skiadniki moglyby przedosta¢ sig z wbudowanych materiatéw do wod powierzchniowych lub gruntowych albo do powietrza to materialy
1akie nie moga by¢ stosowane.
Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promigniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beds mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniong jednostkg, jednoznacznie okre$lajacq brak
szkodliwego oddzialywania tych malerialow na Srodowisko. Materialy kiore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoficzeniu robat ich
szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac zgods na uzycie tych materialow od wtasciwych organdw administracii panstwowe;.




Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dia otoczenia  zgodnie ze specyfikacjami, aich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie
Srodowiska, to konsekwencie tego poniesic Zamawiajacy
1.5.8, Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i prywatng;.

Jezell w zwiazku z zaniedbaniem niewlasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie 1up
zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odiworzy uszkodzona wiasnosc. Stan naprawionej wiasnosci powinien byé
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzen uzbrojenia lerenu, kiorych polozenie bylo wskazane przez Zamawiajgcego lub ich wiadcicieli,
Wykonawca na podstawie informacji podanej przez Zamawiajacego, dotyczacej istn iejgcych urzadzen uzbrojenia terenu, powinien przed rozpoczeciem robot
zasiggnac od ich wlascicieli danych odnosnie dokladnego polozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robat w poblizu tych urzadzen bad ich przelozenia, Wykonawca powinien zawiadomié wiascicieli urzadzen i Kierownika Projekiu.
Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzerh podziemnych nie wskazanych w informacji dostarczonej Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstale bez winy lub
zaniedbania Wykonawcy zostana usunigte na koszt Zamawiajgcego. W pozostalych przypadkach koszt naprawy obcigza Wykonawce.

1.5.9. Ograniczenie obciaZen osi pojazdow

Wykonawca powinien dostosowat sig do abowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdéw podczas transportu materialow i sprzetu na drogach
publicznych poza granicami placu budowy okreslonym w dokumentach kontraktowych.

Specjalne zezwolenia na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych obciazeniach osi, o ile zostana uzyskane przez Wykcnawce od odpowiednich wiadz,
nie zwalniajg Wykonawey od edpowiedzialnoéei za uszkodzenia drog, kiore moga byé spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywac tych pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejacych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w
obrebie granic placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym | bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych
elementow na whasny koszt, w sposéb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczefistwo { higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczagych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma
obowiazek zadba¢ aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dia zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dia zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, 2e wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglgdnione w cenie kontrakiowej.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie cdpowiedzialny za ochrone rohét i za wszelkie materialy | urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do
wydania pofwierdzenia zakoficzenia przez Kierownika Projektu).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru konicowego. Utrzymywanie powinno byé prowadzone w taki sposcb, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu powinien rozpoczag roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Kierownik Projektu moze natychmiast zatrzymacé roboty.

2, MATERIALY

21 Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na cztery tygodnie przed zaplanowanym wykarzystaniem jakichkolwiek maleriaiow przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdlowe
informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz prébki do zatwierdzania przez Kierownika Projekiu.

Zatwierdzenie partii z danego zrédfa nie oznacza automatycznie, 2e wszelkie materialy z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze malerialy uzyskane z dopuszczonego Zrodia w sposob ciagly spelniajg
wymagania ST w czasie postepu robat.

22, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz zlozone w migjscu wskazanym przez Kierownika Projekiu.
Jesli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz le dia ktorych zastaly zakupione, lo koszt tych materialow zastanie
przewartosciowany przez Kierownika Projektu,

Kazdy rodzaj robol, w ktorym znajdujg sig nie zbadane i nie zaakceplowane maerialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego niecdebraniem i
niezaplaceniem.

23. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materialom warunki przechowywania i skladowania zapewniajace zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robot oraz
zgodnos¢ z wymaganiami poszczegolnych ST. Odpowiedzialnosé za wady materialow powslatle w czasie przechowywania i skladowania ponosi Wykonawca.
Kierownik Projektu moze zezwolic na inny sposdb przechowywania i skladowania niz podany w ST, lecz nie zwalnia o Wykonawcy z odpowiedzialnosci za
ewentualne powstate z lego tytutu straty. Skiadowanie powinno by¢ prowadzone w spos6b umozliwiajacy inspekcje materiaiow.

Miejsca czasowego skladowania malerialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wszyslkie miejsca czasowego skladowania materiatow powinny by¢ po zakoficzeniu robét doprowadzone przez Wykonawcg do ich pierwotnego stanu, w sposéb
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

24, Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumenlacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiaty w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygadnie przed uzyciem materiaiu, albo w okresie dfuzszym, jesii bedzle to wymagane dla badan prowadzonych
przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pozniej zmisniany bez zgody Kierownika Projektu.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kidry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na whasciwoscl wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robot powinien byc zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji robt, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przypadku braku ustalen  w iakich dokumentach sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.

Liczba | wydajnost sprzetu powinna gwarantowat przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentagii projektowe], ST i wskazaniach Kierownika
Projektu w terminie przewidzianym umowg (kontrakiem).

Sprzgt ma by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie i gotowoéci do pracy. Bedzie on zgodnyz normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca powinien réwniez dysponowaC sprawnym sprzelem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie robét w przypadku awarii sprzetu
podstawowego.

4, TRANSPORT



Wykonawca jest zobowigzany do slosowania jedynie takich srodkow transportu, kidre nie wplyng niekorzystnie na wiagciwosci wykonywanych robot i przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapswnié prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi dokumentac]i projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektu,
w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca powinien dysponowac sprawnymi rezerwowymi Srodkami transportu, umoziiwiajacymi prowadzenie robol w
przypadku awarii podstawowych $rodkéw transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny speinia¢ wymagania dotyczagce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalinych obeigzen na osie
i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom konirakiu, na polecenie Kierownika Projektu powinny byé usunigte z placu
budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania roh6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych maleriatdw i wykonywanych robot, za ich zgodnosc z
opracowaniem technicznym, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacii robot oraz poleceniami Kierownika Projektu.

5.2. Wspéipraca Kierownika Projektu i Wykonawcy

Kierownik Projekiu bedzie podejmowal decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscia robot, oceng jakoSci materiaiow i postgpem robét, a ponadto we
wszystkich sprawach, zwiazanych z interpretacjq dokumentacii projektowej i ST oraz dotyczacych akceptac]i wypetnienia warunkow kontrakiu przez Wykonawce.
Kierownik Projektu bedzie podejmowal decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robdt beda oparle na wymaganiach sfomufowanych w kontrakcie,
dokumentacii projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkeji | przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badafh naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Kierownik Projektu jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontroli wszystkich materialow dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac
przygolowanie i produkcje materiatow. Kierownik Projektu powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, kidre nie spelniaja
wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacii projektowej iST. Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowac jak w pkt 2.4.

Polecenia Kierownika Projektu powinny by¢ wykonywane nie pozniej niz w 24 godziny po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Do ohowigzkéw Wykonawcy naleZy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownikowi Projektu programu zapewnienia jakosci, w kiorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robot mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie rob&t zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projekfu.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac;
a) czes$t 0golna opisujacy:
- organizacje wykonania robat, w tym terminy i sposob prowadzenia robot
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot
-bhp
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ | ferminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow robol
- system (sposob i procedure) proponowane;j kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli
(opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan)
- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardw nastaw mechanizméw sterujacych a takze wycigganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
- proponowany sposdb i forme przekazywania tych informacii Kierownikowi Projekiu;
b) czeéé szczeqolowa opisujgeq dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz ~ wyposaZeniem w mechanizmy do sterowania | urzadzenia
pomiarowo-kontrolne rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materizlow, spoiw lepiszezy, kruszyw itp
- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich whasciwosci w czasie transportu
- spos6b i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czestotiiwo$é, pobierania probek, legalizacjai sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot
- sposdb postgpowania z materiatami | robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jako$ci robét
Celem kontroli robdt powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagna¢ zalozong jakosé robol.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robét i jakosci materiaiéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopalrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Zze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materialow oraz robdt z czeslofliwoscig zapewniajgcs stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projeklowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestofiiwos¢ sq okreslone w ST, normach i wylycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie robét zgodnie z umowa,
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie slosowane urzadzenia i sprzgl badawczy posiadajg wazng legalizacig, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja  wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Kierownik Projekfu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.
Kierownik Projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bgda lak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Kierownik Projektu natychmiast wsirzyma uzycie do robot materialow i dopusci je do uzycia dopiero wiedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usuniete | stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek
Prabki powinny by¢ pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych melod pobierania probek, opartych na zasadzie ze wszystkie jednostkowe elementy
produkeji moga, by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Kierownik Projekiu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.



Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych materialow, kiore budza watpliwosci co do jakoéci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawcg usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenja
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.
Pojemniki do pobierania probek beds dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawcg do badar
wykonywanych przez Kierownika Projektu beda cdpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
6.4, Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuia jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.
Przed przysigpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownikowi Projektu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywal Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybeiej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakoscl,
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Kierownik Projektu na formularzu wediug dostarczonego przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projekiu moze dopuscit do uzycia tylko te materialy, kiére posiadaja:
= certyfikal na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$t z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwosci przepisow i dokumentow technicznych,
¢ deklaracjg zgodnosci lub certyfikal zgodnosci z :
- polska norma lub

- aprobate lechniczng, w przypadku wyrobow, dia kidrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i kidre spetniajq
wymogi ST.
6.7. Dokumenty budowy
Dziennik budowy
Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu
gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco i bgdg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczngj i
gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, kiora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia | nazwiska oraz
stanowiska sluzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty powinny byé oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i
Kierownika Prajektu. .

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegélnosci:
- date przekazywania Wykonawcy terenu budowy
- date przekazania przez Zamawiajacego opracowania technicznego
- uzgodnienie przez Kierownika Projekiu programu zapewnienia jakesci i harmonograméw robét
- lerminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdinych elementow robot
- przebiegu robot, trudnoici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach
- uwagi i polecenia Kierownika Projektu
- daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu
- zgtoszenie i daty odbiorow robét zanikajacych ulegajgcych zakryciu czesciowych i koncowych

adbiordw robot

- wyjasnienia uwagi i propozycje Wykonawcy
- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
- dane dotyczace jakoéci materiatéw pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan  z podaniem kio je przeprowadzal
-wyniki préb poszczegblnych elementow budowli z podaniem, kioje przeprowadzat,
- inne islotne informacje o przebiegu robét

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy beda przediozone Kierownikowi Projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska,

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych powyzej, naslepujgce dokumenty:
o protokoly przekazania terenu budowy

umowy cywilno-prawne z oscbami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne

protokoly odbioru robot

protokoly z narad i ustalen

korespendencje na budowie.

7. OBMIAR ROBOT

71. Ogélne zasady obmiaru robét

Ksigzka obmiaru robét jest dokumentem obowigzujgcym zamawiajgcego i wykonawce. Odpowiedzialnosé za KOR spoczywa na Wykonawcy. Obmiar rob6t powinien
okreslic faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Obmiar odbywa sig w obecnosci Kierownika Projektu i wymaga jego akceptacii, Wyniki obmianu po akceptacji Kierownika Projektu zostang zalaczone
do dziennika budowy .

7.2, Zasady okre$lania iloSci rob6t i materiatow

Diugos¢ i odlegtos¢ pomigdzy wyszczegdinionymi punkiami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhz linii osiowej.

Jedli ST whasciwe dia danych robdt nie wymagaia tego inaczej, objelosci beda wyliczone wm? jako dlugoéé pomnozona przez éredni przekroj.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez Kierownika Projekiu,

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie
pesiadac wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym sianie, w calym okresie trwania robét.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robolach i
zmiany Wykonawcy robot,



Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Raboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposéb zrozumiatyi jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupeinione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi cbmiaru, kiorego wzor zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projekiu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznogci od ustalen odpowiednich ST, raboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi rabét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi koncowemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, kiore w dalszym procesie realizacii ulegng zakryciu.
Odbiér robél zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umoziiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
poslepu robét.
Odbioru robét dokonuje Kierownik Projekiu
Gotowosc danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika
Projekiu.
Jakos¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacig projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wezesniejszych ustalen, Kierownika Projektu ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje
decyzje dotyczace zmian i korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.
Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robetach dodatkowych InZynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST
dotyczacych danej czesci robot.
8.3, Odbiér koricowy robot
8.3.1.Zasady odbioru koricowego robét
Qdbiér koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci.
Calkowite zakohczenie robdt oraz gotowost do odbioru koficowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Kierownika Projekiu.
QOdbitr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Kierownika Projektu zakonczenia robat i prawidlowosci
operatu kolaudacyjnego.
Odbioru koficowego robot dokenuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika Projekiu | Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowg i ST,
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjgtych w trakcie odbiorow robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robol poprawkowych Iub robét uzupelniajgcych, komisja przerywa swoje czynnosci i ustali nowy temin odbioru
ostatecznego.
8.3.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokdt odbioru koricowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Do odbioru korcowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacie techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupefniajace lub zamienne),
3. recepty | ustalenia lechnologiczne,
4. dzienniki budowy (oryginaly),
5. wyniki pomiaréw konirolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,
8. rysunki (dokumentacie) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, odwiellenia itp.) oraz
prolokoly odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom urzadzen,
9, geadezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia lerenu,
10.kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostalecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robél,
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robGt poprawkowych i robol uzupelniajgcych wyznaczy komisja.
84. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym,
Qdbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiu z uwzglgdnieniem zasad dla odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena ryczaltowa, skalkulowana przez Wykonawce za calos¢ robot objetych opracowaniem technicznym, ST oraz zapisami
zawartymi w umowie na roboty.

Cena ryczaiowa bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnoci, wymagania i badania skiadajace sig na jej wykonanie, okreslone dla cafoscirobot w ST i w
opracowaniu technicznym,

Cena ryczaftowa robot bedzie obejmowat:

e  robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e«  warlo$t zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubylkdw i transportu na teren budowy,

e wartost pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e  koszty podrednie, zysk kalkulacyjny iryzyko,

*  podalki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszl wybudowania objazdow! przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
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(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjami projektu crganizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Kierownikowi Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z poslepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania | o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty dzierzawy terenu

(d) przygotowanie lerenu,

(e)  konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikaw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymezasows przebudowe urzadzen cobcych.

Koszt utrzymania objazdow/ przejazdow i organizacii ruchu obejmuje:

e oczyszozanie, przestawianie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowa pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
e utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/ przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

s usunigcie wbudowanych maferiafow i oznakowania,

«  doprowadzenie terenu do slanu pierwotnego.
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkitw
wysoko$ciowych.
1,2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robat wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.; "Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim”.
1.3. Zakres rohot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnociami umozliwiajacymi i majacymi na celu wykonanie
nawierzchni placu zabawa dla dzieci, nawierzchni sciezki pieszej, ogrodzenia placu zabaw oraz usytuowania urzadzen sitowni napowietrznej. Odtworzenie punkiow
wysokosciowych.
W zakres robol pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem frasy i jej punktow wysokosciowych wchodza;
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych trasy wzdiuz lewej i prawej krawgdzi jezdni i ich punklow wysokosciowych,
uzupelnienie punktéw giéwnych trasy dodatkowymi punkiami (dla docelowego oznakowania poziomego jezdni),
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokostiowych (reperow roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposab trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
oznakowanie w sposob ulatwiajacy cdszukanie | ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punky).
1.3,1, Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odiworzeniem trasy | punktow wysoko$ciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowega punklow gtownych osi trasy i osi przepustu oraz punktow wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkewych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odiworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych
Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiekiu i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich
przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1, Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgélIne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 2.
2.2, Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow gidwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, slupki betonowe albo rury metalowe o dt. ok. 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sgsiedztwie punkiow zalamania trasy, powinny miec srednice od 0,15do 0,20 m idt. od 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punkiéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okolo 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejace
nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.
Swiadki” powinny mie¢ dlugosc oketo 0,50 m i przekrdj prostokatny.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 3.
3.2, Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy slosowac nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzglstosowany do odiworzenia trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru,
4. TRANSPORT
4.1. Ogbine wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu | materiatéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozic dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéline zasady wykonania rob6t
Ogéine zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robol Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego
wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgee odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punkiéw glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy le
powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacii projekiowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
e rzeczywisle rzedne teren istolnie roznia sig od rzednych okreslonych w dokumentacii projektowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksziattowanie terenu
w lakim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych lerenu
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podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez InZyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanig
powiadomienia InZyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkly gléwne trasy i punkly posrednie osi trasy muszg byé zaopalrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i pofozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera,

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punkiow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawlajacego zostang zniszczone przez Wykonawce wiadomie lub wskulek zaniedbania, a ich odiworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy,

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe; realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkiy wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny byé zastabilizowane w sposcb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkdw betonowych, a
takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granica robét ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych
nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zaloZy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi irasy drogowej, a fakze przy kazdym obiekcie inzynierskim,

Maksymalna odleglosé migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosic 500 metréw, natomiast w terenie falistym i
gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiekiow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzystat punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punkiow, repery robocze nalezy zaloZy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperdw roboczych nalezy okreslac z takg dokiadnoscia, aby sredni biad niwelacji po wyréwnaniu byl mnigjszy od 4 mm/km, slosujac niwelacie
podwojng w nawigzaniu do reperdw panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne ckreélenie nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej,

O3 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakierystyki terenu i ukszlattowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentaci projektowej nie moze by wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dekumentacii projektowey.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pki 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych
poza granicg robol.

5.5. Wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypdw i wykopow na powierzehni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z
dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupeinienia dla poprawnego przeprowadzenia robél | w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o
wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopdw gigbszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksziatowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiat wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacig projektowa.

5.6. Wyznaczenie poloenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiekiow mostowych nalezy wyznaczyc jego polozenie w terenie poprzez:
a) wylyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punkiéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegéinosci przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow,
W przypadku mostéw i wiadukiéw dokumentacja projektowa powinna zawierat opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Polozenie obiekiu w planie nalezy okreslic z dokfadnoscia okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdline zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robol podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punkiow wysokosciowych nalezy prowadzic wedlug ogdlnych zasad okreslonych w

instrukcjach | wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4,
7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogoélne zasady obmiaru robét

QOgéline zasady obmiaru robol podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne’ pki 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obieklow jest cze$cig obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru rob6t

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolre” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, kidre Wykonawca przedidada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoline ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogalne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pki 9,
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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D - 02.00.00 ROBOTY ZIEMNE '
D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1, wykonywanych w
ramach zadania pn.: "Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim”.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy | obejmuija;

- wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,

- wykonywanie wykopow ped konstrukcje $ciezki oraz pod konstrukcje placu zabaw dla dzieci

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1.  Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruniu antropogenicznego speiniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.
14.2.  Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, kiora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3.  Wysokosc nasypu lub glgboko$t wykopu - réznica rzednej terenu i rzgdnej robdl ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.  Nasyp niski - nasyp, kliérego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5.  Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

14.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7.  Wykop plytki - wykop, ktérego gteboko$é jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8.  Wykop Sredni - wykop, kforego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.  Wykop gieboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10.  Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy sie znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod cbcigzeniem.

14.11.  Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

14.12.  Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, kitrego probki nie wykazuja zmian objgtosci ani nie rozpadaja sie pod
dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymalos¢ na $ciskanie R. ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia Srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do cdspojenia.

1413.  Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, pofozone w obrebie pasa robot drogowych.

14.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, polozone poza pasem robdt drogowych.

1.4.15. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania {odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy
nasypGw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1416,  Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$c charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

{, =,
pd’s
gdzie:
/m - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?3),
pe - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], sluzaca do oceny zageszczenia

gruntu w robotach ziemnych, (Ma/m3).
1.4.17. Wskaznik roznoziamistoéci - wielkos¢ charakleryzujgca zageszcezalnose gruntow niespoistych, okreslona wg wzoru:

uda

dyg
gdzie:
dso - &rednica oczek sita, przez kidre przechodz 60% gruntu, (mmj,
dw - $rednica oczek sila, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

Ez

I, E,

qdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 {4],
EF: -  modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powlomym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-5-02205:1998 [4).

1.4.19. Pozoslale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogalne” pkt 1.4,
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1, Ogbine wymagania dotyczace materiatéw
Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 2.
2.2. Podzial gruntow
Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podzial gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w ST D-02.03.01 pkt 2,

Tablica 1. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wyszo;egélr)ignie FT— ‘ : . Grupy gruntow .
wiasciwosci niewysadzinowe walpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - 0 rumosz — 1 piasekpylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty — [ zwietrzelina — I glinapiasz- czysta zwiezta, glina
- I 2wir gliniasta zwiezla, glina pylasta zwigzta
- [ pospotka — U rumoszgliniasty | — U I, it piaszezys-ly, # pylasty
~ [ piasek gruby — 0 zwirgliniasty bardzo wysadzinowe
- [ piaseksredni - | pospotka - [ piasek gliniasty
- || piasek drobny gliniasta — 0 pyl, pyt piasz-czysty
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- 0 Zuzel — 0 glina piasz- czysta, glina, glina pylasta

nierozpadowy - 0 dwarwowy
2 | Zawartost czastek
< 0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15do 30 >30
<3 od 3 do 10 >10

3 | Kapilamo&¢  biema

Hu m <10 >1,0 >1,0

4 | Wskaznik piaskowy
WP

>35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty
przydaine do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robiot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera,

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedgc nadmiarem objetosci robat ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione
przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow Iub wykonanie prac objetych kontraklem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w ST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawee na odkiad.
Zapewnienie terendw na odklad nalezy do obowigzkow Zamawiajacego, o ile nie okre$lono tego inaczej w kontrakcie, Inzynier moze nakazaé pozostawienie na
terenie budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnosc wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmisme; wilgotnosci.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykenania robot zismnych powinien wykaza sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu do;
—  odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgamiarki, rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tadmociagi itp.),

- sprzelu zaggszczajacego (walce, ubijaki, piyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzet do przenoszenia i ukfadania geosyntetykéw

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykow Wykonawca powinien uzywaé odpowiedniego sprzefu zalecanego przez producenta, Wykonawca nie powinien stosowaé
sprzetu mogacego spowodowat uszkodzenie ukladanego materiatu,
4, TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materialu), jego objetosci, sposobu odspajania i
zaladunku oraz do odlegiosci transportu. Wydajnosé Srodkéw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
whbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transporiu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawa roszezen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za
transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wezesnie] zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2, Dokfadnos$¢ wykonania wykopdow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projekiowanej nie powinny byé wigksze niz + 10 cm. Roznica w stosunku do
projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.

Szerokos¢ gomej powierzchni korpusu nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawgdzie korony drogi nie powinny mie¢
wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni sig od projeklowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na
powierzchni skarp nie powinny przekraczac + 10 cm przy pomiarze lalg 3-metrowa, albo powinny byé spetnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajgce
Ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dolyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rwnosci skarp, powinny byé okreslone w
dokumentacii projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzgdzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projeklowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagajg lego warunki lerenowe, wykonaé urzadzenia, klore zapewnig odprowadzenie wad gruntowych opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem | nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu
nadawac w catym okresie trwania robdt spadki, zapewniajgce prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskulek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, kidre spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydatnose, Wykonawca ma obowigzek
usunigcia tych gruntaw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych aptat ze strony Zamawiajacego za fe czynnoéci, jak
rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiomikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi
instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie trwania robot ziemnych, Wykonanie wykopow powinno
postepowac w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robol ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nadat przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wod z
wykopu. O ile w dokumentacji projekiowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzglednic ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykonywania
innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i flub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa
robét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST. Szerokosé dna i gteboko$é rowu nie mogg 16Znic sie
od wymiarow projektowanych o wigcej niz + 5 cm. Dokfadno$¢ wykonania skarp rowow powinna byé zgodna z okreslona dla skarp wykopow w ST D-02.01.01.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie cdwodnienia kerpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacig projeklowa,
Szczegding uwage halezy zwrécit na:
- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wid opadowych,
- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot
Czynnoéci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreslono w pkcie 6 ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D02.03.01.
6.3, Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiarow
Czestotliwost oraz zakres badar | pomiardw do edbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
1 | Pomiar szerckosci korpusu ziemnego Pomiar taéma, szablonem, fatg o dlugosci 3 m i poziomicy lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach gldwnych tuku, co 100 m na fukach o R = 100 m co 50 m na fukach o R < 100 m
3 | Pomiar rzednych powierzchni korpusu | oraz w miejscach, ktdre budza watpliwosci
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rdwnosci powierzchni korpusu
6

7

Pomiar rownosci skarp
Pomiar spadku podtuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w punktach watpliwych
korpusu lub dna rowu
8 | Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszezenia okresla¢ dla kazdej ulozone] warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m2 warstwy

6.3.2. Szerokos¢ karpusu ziemnego
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ sig od szerokoscl projektowane;j o wigcej niz + 10 cm,
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow
Szerokost dna rowdw nie moze roznié sie od szerokosci projektowane] 0 wigcej niz + 5 cm.
6.3.4. Rzedne karony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga roznic sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze raznic sig od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.
6.3.6. Rownos¢ korony korpusu
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie mogq przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownosc¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekraczac + 10 cm,
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawac
roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 ¢m.
6.3.9. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien byé zgodny z zatozonym dla edpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku
gruntow dla kiérych nie mozna okreslic wskaznika zageszczenia nalezy okreslic wskaznik odksztalcenia I, zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4].
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materialy nie speiniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spefiajace
wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, lo na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszl.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, [nZynier moze uznac wade za nie majacq zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i
wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.
7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogéine zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robé{ ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m? (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogéine zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentaci projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem folerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prabek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilamosci biemej

4, PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

10.2. Inne dokumenty

10.  Wykonanie i odbiér robét ziemnych dia drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11, Instrukcja badan podioza gruniowego budowli drogowych i mostowych, GDDP Warszawa 1998.
12.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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D -02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiolem ninigjsze] specyfikacji lechniczne] (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujgcy dokument przetargowy i kontraklowy przy zlecaniu realiza
ramach zadania pn.. ,Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim.”

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych zwigzanych z

cji robdt wymienionych w p. 1.1. wykenywanych w

- wykonaniem koryla na poszerzeniach jezdni, poboczy, zjazdow i chodnikéw z fransportem urobku wraz z profilowaniem dna wykopu, i zaggszczeniem powierzchni

wykopu,

- wykonaniem wykopow pod elementy odwodnienia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w ST D-02.00.01

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-02.00.01

2. MATERIALY (GRUNTY)

Nie dotyczy

3. SPRZET

Ogoine wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST D-02.00.01.
4, TRANSPORT

Ogblne wymagania i ustalenia dotyczace transporiu okreslono w ST D-02.00.01
5. WYKONANIE ROBOT

Wykopy nalezy wykonaé mechanicznie, wykop pod fundament - recznie ~ wg zasad D-02.00.01,

Dopuszczalne odchytki w wykonaniu wykopow:
+ 2 cm - dla rzgdnych dna wykopu pod fundamenty.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogdine zasady kontroli jakosci robol podano w ST D-02.00.01
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kentrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslo

nalezy zwrécic na:

a) sposob odspajania gruntw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robol i po ich zakonczeniu,
d) dokladno$c¢ wykonania wykop6w (usytuowanie | wykonczenie),

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.00.01.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m® {metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robdt podano w ST D-02.00.01

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-02.00,01
9.2 Cena jednostki ohmiarowej

Cena obejmuje wyznaczenie zarysu wykopu, odspojenie gruntu, wydobycie go, zaladowanie i cdwiezienie go na wskazane przez Kierownika Projektu migjsce.

nymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegding uwage
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D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacii technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykenania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i
odcinajacych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przefargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.; ,Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim.”

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarle w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykenaniem warstw odsaczajsgych i odcinajacych, stanowigeych czgsé
podbudowy pomocnicze] $ciezki oraz nawierzchni placu zabaw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, cdpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymiw ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Og6ine wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatéw

Ogdine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 2.

2.2, Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajacych sq  piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw cdsgczajacych i odcinajacych powinny spefnia¢ nastgpujgce warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

DIS
— &
dss .
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziam warstwy odcinajacej lub odsgczajgcej
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziam gruntu podioza.
Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi by¢ spelniony, gdy warstwa ta nie jest ukfadana na
warstwie odcinajacej.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;

gdzie:

U - wskaznik réznoziamislosci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,

dho - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajacy,

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinien speinia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1i 2.

2.5. Skladowanie materiatow

2.5.1. Skiadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajgcej lub odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachedzi
potrzeba jego ckresowego skladowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podfoze w miejscu skfadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przyslepujgcy do wykonania warstwy odcinajacej lub cdsaczajacej powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- walow slatycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transporiu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mona przewozic dowalnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszezeniem, zmieszaniem z innymi materialami,
nadmiermnym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogéine zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podfoza

Podioze gruntowe powinno speiniaé wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04,01.01 Korylo wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podioza’.

Warstwy odcinajaca i odsgczajaca powinny byé wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ uslawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Whudowanie i zaggszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Gruboscé roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiggnieto grubosc projektowana,

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacia kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich wiasciwosciach.
Natychmiast po kencowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajace] nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
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Zaggszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwat pasami podtuznymi czesciowo nakfadajacymi sie, w kierunkuy
jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac od delnej krawedzi i przesuwac pasami podiuznymi czgsciowo naktadajacymi sig, w
kierunku jej gomej krawedzi,

Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyrbwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie iy
ustnigcie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni,

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca | odsaczajaca powinna byé zageszczana piytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi,

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego od 1,0 wediug nomalnej proby Proctora, przeprowadzongj
wediug PN-B-04481 [1], Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziamisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odeinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia
wediug normalnej proby Practora, kontrole zaggszezenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen phylowych, Nalezy okreslic pierwotny i wtomy modul odksztatcenia
warstwy wedhug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wiomego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2,

Wilgotno$t kruszywa podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymainej z tolerancia od -20% do +10% jej wartosci, W przypadku, gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalngj, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzyc okreslong iloscia wody | réwnomiemie wymieszat.

5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej
Warstwa odsgczajaca i odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpne] warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza sig ruchu budowlanego po wykananej warstwie odcinajgce; lub odsaczajacej
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezgos] warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego ufrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.1.2. Szerokos¢ warstwy
Szerokosc warstwy nie moze sie roznic od szerokosci projekiowanej o wigcej niz +10 cm, -5 ¢m.
6.1.3. Rownosc warstwy
Nierdwnosci podiuzne warstwy odcinajace; i odsgczajaeej nalezy mierzyé
4 metrowg latg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].
Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajgce; i odsgczajace] nalezy mierzy¢
4 metrowg latg.
Nieréwnosci nie moga przekraczac 20 mm.
6.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i adsaczajacej na prostych i fukach powinny byé zgedne z dokumentacjg projektowa z tolerancig + 0,5%.
6.1.5. Rzedne wysokosciowe
Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projeklowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm i -2 cm.
6.1.6. Uksztattowanie osi w planie
O3S w planie nie moze by¢ przesunigia w stosunku do osi projeklowanej o wigeej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz + 5 cm dla pozostatych
drog.
6.1.7. Grubos¢ warstwy
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacii projeklowe; z tolerancjg +1 cm, -2 cm.
Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzyé lgczng grubosé tych warstw.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spuichnienie warstwy na glebokosé co najmniej 10
cm, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.
Raboty te Wykonawca wykona na wiasny koszl. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wediug wyzej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.
6.1.8. Zageszczenie warstwy
Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajace] i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien byé mniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje sig porownanie warloci modutéw odkszialcenia, to wartosé stosunku widmego do pierwotnego modulu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6), nie powinna by¢ wieksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ kruszywa powinna byé réwna wilgotno$ci optymalngj z tolerancjg
od -20% do +10%.
6.4, Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, kiore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okredlonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdmie zageszczone. Dodanie nowego malerialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogéine zasady obmiaru robét
Ogbline zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowy jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajace;.
8. ODBIOR ROBOT
Ogalne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST B-M-00.00.00 ,Wymagania ogtlne” pki .
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? warstwy odsgczajacej iflub odcinajace] z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i roziozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy malerialu o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej,
- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiardw i badar laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie warstwy.
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) s wymagania ogéine dotyczace wykonania i odbion robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontrakiowy przy ziecaniu realizacii robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.: "Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim”.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie gr. 15cm na $ciezce oraz na placu zabaw dla dzieci.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki, kidra stanowi warstwg nosng nawierzchni
drogowej.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét
Ogdine wymagania dotyczace robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania | sktadowania, podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pki 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy 2 kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie musi by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
skaly.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziamienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymiw ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine’ pkt 2.3.1.
2.3.2. Whasciwoscl kruszywa
Kruszywo powinno speiniaé wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pki 2.3.2,
3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzelu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne® pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczage transportu padano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pki 4,
5. WYKONANIE ROBOT
Ogéine zasady wykonania robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza
Przygotowanie podioza powinne odpowiadat wymaganiom okre$loriym w 8T D-04,04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 5.2.
5.3. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 54.
5.4, Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadat wymaganiom okreslonym w ST D-04.04,00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 6,
6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t
Przed przyslapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podanc w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwosé oraz zakres pomiarow podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postepowania z wadliwie wykenanymi adcinkami podbudowy podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pki 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogéline zasady obmiaru robél podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadralowy) wykonane; i odebranej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogéine zasady odbioru robdt podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pki 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pratnosci podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki abmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

sprawdzenie | ewentualng naprawe podioza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,
- zageszczenie roziozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikac]i technicznej,
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- utrzymanie podbudowy w czasie robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,Pedbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 10.
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D-04.05.01 PODBUDOWY | ULEPSZONE PODLOZA Z KRUSZYW
STABILIZOWANYCH CEMENTEM

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej s3 wymagania ogéine dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem ulepszonego podioza
kruszywa stabilizowanego cemenlem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacg dokument przetargowy i konlraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1. w ramach zadania
pn.: "Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim”.

1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem warstwy Ulepszonego podioza z kruszywa stabilizowanego
cementem 2,5 MPa grubosci 5em, wg PN-S-96012 pod nawierzehnig z ptyt gumowych SBR na placu zabaw dla dzieci oraz pod nawierzehnig Sciezki.

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem - warstwa zaggszczone]j mieszanki cementowo-grunlowej, ktéra po oslggnigciu wiasciwej wytrzymatosci na
$ciskanie, stanowi fragment nosnej czgsci nawierzchni drogowej.

1.4.2. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie potrzeby rowniez dodatkow ulepszajgcych, np. popioldw lotnych lub chiorku
wapniowego, dobranych w optymalnych ilosciach.

1.4.3. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, a w razie polrzeby dodatkéw ulepszajacych, np. popiciow lotnych lub
chlorku wapniowego, dobranych w optymalnych iloéciach, zageszczona i stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wigzania cementu.

1.4.4. Pozostale okreslenia s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4,
1.5. Ogoline wymagania dotyczace robdt

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.

Wymagania ogoine” pkl 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dofyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania cgolne” pki 2.

2.2. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mozna stosowac piaski, mieszanki i Zwiry albo mieszanke tych kruszyw, spelniajace wymagania podane w tablicy 1.

Kruszywo mozna uznaé za przydatne do siabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki badan laboratoryjnych wykazg, ze wytrzymalosc na $ciskanie | mrozoodpomosé
probek kruszywa stabilizowanego beda zgedne z wymaganiami okreslonymi w p. 2.3 tablica 2.

Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabilizacji cementem

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wediug
1 Uziamienie
a) ziam pozosiajacych na sicie # 2 mm, %, nie mniej niz: 30
PN-B-06714-15 [4]
b) ziam przechodzacych przez sito 0,075 mm, %, nie wiecej niz: 15
2 | Zawartost czesci organicznych, barwa cieczy nad kruszywem nie wzorcowa PN-B-06714-26 [5]
ciemnigjsza niz:
3 | Zawarto$t zanieczyszczen obcych, %, nie wiecej niz: 05 PN-B-06714-12 [3]
4 | ZawartoSc siarczanow, w przeliczeniu na SO, %, ponizej: 1 PN-B-06714-28 [6]

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania na terenie budowy, to powinno by¢ ono skfadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze odwodnionym placu, w waninkach zabezpieczajacych przed
zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem roznych rodzajow kruszyw.

2.3. Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem

W zaleznosci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni drogowej, wytrzymalosé gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-S-96012 [17), powinna
spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla gruntéw lub kruszyw stabilizowanych cementem dla poszczegéinych warstw podbudowy i ulepszonego podioza

Rodzaj warstwy w konstrukgji Wytrzymaloscé na éciskanie prébek nasyconych woda (MPa) Wskaznik
Lp. nawierzchni drogowej mrozoodpomosci
po 7 dniach po 28 dniach
1 | Podbudowa pomocnicza dia KR 1 od 1,6 do 2,2 0d 2,5 do 5,0 0,7
3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszene podioze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.
Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi,
Wymagania ogdlne” pki 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdline zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST D-04,05.00 Podbudowy i ulepszone podtoze z gruntow Iub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.
Wymagania ogolne” pki 5.

5.2. Warunki przystapienia do rob6t

Podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podioze jest zamarznigte | podczas opadéw deszczu. Nie nalezy
rozpoczynad stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem, jezeli prognozy meteorologiczne wskazujg na moziiwy spadek temperatury ponizej 5°C w czasie najblizszych
7 dni.

5.3. Przygotowanie podioza

Podtoze powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymiw ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntdw lub kruszyw slabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.
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5.4, Skiad mieszanki cementowo-gruntowej i cementowo-kruszywowej

Zawarto$¢ cementu w mieszance nie moze przekraczac wartosci podanych w tablicy 3. Zaleca sig taki dobor mieszanki, aby spetni¢ wymagania wylrzymalociowe
okreslone w p. 2.3 tablica 2, przy jak najmniejsze] zawartosci cementu.,

Tablica 3. Maksymalna zawarto$¢ cementu w mieszance cementowo-gruntowej lub w mieszance kruszywa stabilizowanego cementem dla poszczegolnych warstw
podbudowy i ulepszonego pedioza

Maksymalna zawartos¢ cementu, % w stosunku do masy suchego gruntu lub kruszywa
Lp. Kategoria
ruchu podbudowa pomocnicza Ulepszone podioze
1 KR 1 6 8

Zawartos¢ wody w mieszance powinna odpowiada wilgoinosci optymalnej, okreslonej wediug normaine] proby Proclora, zgodnie z PN-B-04481 [2] z tolerancig
+10%, -20% jej wartosci.

Zaprojeklowany sklad mieszanki powinien zapewniat otrzymanie w czasie budowy wlasciwosci kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami
okreslonymi w tablicy 2.

5.5. Stabilizacja metoda mieszania w mieszarkach stacjonamych

Skladniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny by¢ dozowane w ilosci ckreslonej w recepcie laboratoryjnej.

Wilgotnose mieszanki powinna odpowiadac wilgoinosci optymalne; z tolerancja +10% i -20% jej wartosci.

Przed ulozeniem mieszanki nalezy ustawi¢ prowadnice i podioze zwilzy¢ woda,

Mieszanka dowieziona z wytwomi powinna byt ukfadana przy pomocy ukladarek lub réwniarek, Grubosé ukladania misszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢
uzyskanie wymaganej grubo$ci warstwy po zageszczeniu.

Przed zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkéw podiuznych i poprzecznych. Przy uzyciu rowniarek do rozkiadania
mieszanki nalezy wykorzysta¢ prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej rownosci profilu warstwy. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przysiapi¢ do
zageszczania warstwy.

5.6. Grubo&¢ warstwy

Warstwy podbudowy zasadniczej powinny by¢ wykonywane wedtug technologii mieszania w mieszarkach stacjonamych,

$.7. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcow gladkich, wibracyjnych lub ogumionych, w zestawie
wskazanym w SST.

Powierzchnia zageszczonej warstwy powinna mie¢ prawidiowy przekrdj poprzeczny i jednolity wyglad.

W przypadku lechnologii mieszania w mieszarkach stacjonamych cperacje zaggszczania i obrébki powierzchniowej musza byé zakoriczone przed uptywem dwoch
godzin od chwili dodania wody do mieszanki.

Zageszczanie nalezy kontynuowat do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia mieszanki okreslonego wg BN-77/8931-12 [25] nie mniejszego od podanego w PN-S-
96012 [17]i SST.

5.8. Pielegnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego cementem

Zasady pielegnacji warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntéw |ub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogalne” pkt 5.5.

5.9. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podloza

Podbudowa i ulepszene podioze powinny byé utrzymywane przez Wykonawce zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-04.,05.00 ~Podbudowy i ulepszone podioze z
gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogalne zasady kontroli jakosci robot podanc w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.
Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw zgodnie z ustaleniami ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruniéw lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogdine” pkt 6.2,

6.3. Badania w czasie robot

Czgslotliwos¢ oraz zakres badar | pomiaréw kontrolnych w czasie robot podanc w ST D-04.05.00 ,Pedbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogoine” pki 6.3.

6.4, Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego pedioza

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego podioza podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszene podioze z gruntéw Jub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogéine” pki6.4.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robot podano w ST D-04.05.00 ,Padbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spofwami hydraulicznymi, Wymagania
ogolne” pki7.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spaiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady dotyczace uslalenia podstawy pfatnosci podano w ST D-04.05.00 Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi. Wymagania ogoine” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
agéine” pkt 10.
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D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdl zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikowego.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacia techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontrakiowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.: "Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim”.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacii dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego 6x20cm oddzielajacego
$ciezke o nawierzchni z ptyt gumowych SBR,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczenych do
komunikacji.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymiw ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 1.4.
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Qgdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pki 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow
Ogdine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-00.00,00 Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sa;
- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9) | BN-80/6775-03/01 [8],
- 2zwir lub piasek do wykonania taw,
- cementwg PN-B-19701 [7],
- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe
- obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen craz odchylek wymiarowych obrzeza dzieli sig na:
- gatunek1 -G1,
2.4, Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztal obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

o~

Ji
. b
P
= I
2%
P ”
s
‘e ]
.
4 JL
J}
' | |

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h [ r
A 75 6 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 89 8 24 3
400 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiardw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Galunek 2
I +8 +12
b, h 3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte], Krawedzie elementéw powinny byc réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawgdzi elementow nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkos¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wkleslosé lub wypuklo$¢ powierzchni | krawedzi w mm 2 3
Szczerby cgraniczajgcych powierzchnie gore ($cieralne) niedopuszczalne
i uszkodzenia
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krawedzi i narozy ograniczajgcych pozostale powierzchnie:
liczba, max 2 2
diugos¢, mm, max 20 40
glebokos¢, mm, max 8 10

2.4.4, Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podkladek i przekfadek drewnianych o wymiarach co najmniej; grubosé 2,5 cm
szerokosc 5 cm, diugose minimum 5 cm wigksza niz szeroko$é obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skiadniki
Do produkgji obrzezy nalezy stosowa beton wediug PN-B-06250 [2), klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [8].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w OST 5-08.01.01 .Krawezniki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania agalne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania ohrzezy
Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transporiu
Ogbine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiagnisciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7
wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie fransportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostalych materiatow podano w ST D-08.01.01 Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéblne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00,00,00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (lawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokoéci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.
5.3. Podloze lub podsypka (fawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowic rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (lawa) ze awiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po
zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje sie przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem wodsg,
5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w migjscu i ze $wiattem (cdlegloscig gomej powierzchni obrzeza od ciggu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe].

Zewnegtrzna ciana obrzeZa powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczat szerokodci 1 cm. Nalezy wypenic je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczyscic i zmy¢ woda, Spoiny musza byc wypelnione calkowicie na petna glebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Og6ine zasady kontroli jakosci roh6t

Ogéine zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonat badania materiatow przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptagji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzic na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na
powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonat za pomocq przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztatu | wymiarow elementow nalezy przeprowadzié z doktadnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy,
zgednie Z wymaganiami tablicy 1§ 2, Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuie sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchytek z dokladnoscig do 1 mm.

Badania pozostalych materialow powinny obejmowat wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla od powiednich materiatow wymienionych

w pkt 2.
6.3. Badania w czasie rob6t
W czasie robdt nalezy sprawdzaé wykonanie:
a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
¢}  ustawienia belonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, kiore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,
- niwelety gomej plaszczyzny obrzeza , kifre moze wynosi¢ =1 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kidre powinno wykazywac catkowite wypenienie badanej spainy na peing gtebokose.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00,00.00 ,Wymagania ogolne” pki 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m {metr) ustawionego befonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogéine zasady odbioru robét
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania cgéine” pkt 8,
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkl & daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podiegaja:
- wykonane korylo,
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- wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obsjmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- doslarczenie materiatow,
- wykonanie koryla,
- rozécielenie i ubicie podsypki,
- uslawienie obrzeza,
- wypelnienie spoin,
- obsypanie zewnelrznej Sciany obrzeza,
- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacii lechnicznej.
10, PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineraing. Kruszywa naturaine do nawierzehni drogowych. Zwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych.
Wspolne wymagania i badania
g BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych.

Krawezniki i obrzeza.
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B -01.01.00 NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczne] (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru, nawierzchni bezpiecznej na placy zabaw dia dzieci oraz
Sciezce.

1.2, Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraklowy przy zlecaniu realizacji robét wymignionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.. "Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim”,

1.3. Zakres robét objgtych SST

Ninigjsza szczegblowa specyfikacja techniczna obejmuje nizej wymienione roboty — wykonanie nawierzchni bezpiecznej z tworzyw sztucznych o odpowiednich
parametrach okre$lonych w projekcie,

Calo$¢ nawierzchni bezpiecznej wynosi 360m2

- placu zabaw dla dzieci: 8,00x3,00 =72,00m2

=  dojécia do urzadzen sitowni zewngtrznej: 41,0x1,50=61,50m2
2.MATERIALY
Ogoine wymagania dotyczace materialéw Materialy muszg posiadac wazne certyfikaty zgodnosci z norma Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robol wediug
niniejszej SST jest nawierzchnia syntetyczna bezpieczna speiniajaca norme PN-EN1177. charakteryzujacej sie calkowitg przepuszczalnoscia,
Grubos¢ nawierzehni syntetycznej (warstwa granulatu gumowego) dostosowana jest do wymaganego zasiggu stref bezpieczenstwa, przewidzianych dla
projektowanych urzadzen zabawowych oraz do wysokosci przewidywanego upadku, charakterystycznej dia zaprejektowanych urzadzen zabawowych,
Podloze, na kiorym ma by¢ ukladana nawierzchnia powinno by¢ przygotowane zgodnie z projektem i sztukg budowlang. Winne by¢ suche, rowne, pozbawione
zanieczyszczen i ustabilizowane,
Rownos¢ warstwy wierzchniej podbudowy: tolerancja na lacie 2mb do 2mm. Nawierzchnia placu zabaw obramowana bedzie obrzezem betonowym 6x20x100cm
(faza jednostronna) osadzonym na fawie betonowej,
Konstrukcja nawierzchni bezpiecznej:

- nawierzchnia syntetyczna - gr. 4,5cm kolor czerwony, phyty 50x50cm, HIC 1,5m

- warsiwa wyrownawcza — podsypka cementowo-piaskowa 2,5MPa gr. 5 cm

- warstwa nosna - podbudowa z KLSM 0/31,5mm - gr. 15cm

- Warstwa odsaczajaca - piasek Srednioziamisty zageszczony warstwowo (Is=0,97) - gr.10 cm

- grunt rodzimy
Nawierzchnia poliuretanowa, bezspoinowa, skiadajgca sig z granulatow SBR stanowié ma bezpieczng nawierzchnie nadajgcy sie na place zabaw dla dzieci,
Nawierzchnia dzigki swej konstrukcji zmniejsza ryzyko odniesienia obrazen dzieci w wyniku upadku. Nawierzchnia powinna by¢ odpoma na warunki atmosferyczne,
przepuszczalna dla wody (na podbudowie dynamicznej) oraz nie powodowaé zbierania sie wody na powierzchni.
Nawierzchnia ta sklada sie z dwoch warstw:

= warstwy wierzchniej, kolorowej lub malowanej,

- warstwy podkladowej, czamej.

Warstwa wierzchnia wykonana z granulatu SBR. Jej grubosé wynosi 20mm - niezaleznie od calkowite] grubosci nawierzchni, Warstwa podktadowa wykonana z
granulatu gumowego SBR (granulacja: 15-25mm) potaczonego spoiwem. Grubosé warstwy wynosi 30mm {grubosé catkowita 45mm).
3.SPRZET
Roboty moga by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez inspektora nadzoru. Sprzgt do przygolowania bezpiecznej
nawierzchni syntetycznej jest sprzglem specjalistycznym. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrana technelogig robdt i sprzet. W obrebie systemu korzeniowego
roboty wykonywacé tylko recznie.
4.TRANSPORT
Materiaty przewozi sig wszystkimi $rodkami transportowymi dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych robdt. Materialy umiedcié réwnomiemie na calej
powierzchni ladunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.
5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdl zgodnie z umowa oraz za jako$t zastosowanych materiatow i wykonanych robét, za ich zgodnost
z dokumentacjg projektowa, wymogami ST, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za dokladne wytyczenie na placu budowy
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowe; lub przekazanymi na pismie przez Inspeklora Nadzoru,
Nastepstwa jakiegokolwiek blgdu spowcdowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang poprawione przez Wykeonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawey od odpowiedzialnosci za ich dokfadnosé.
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogédlne zasady kontroli jakosci rob6t
Kontrola powinna dotyczy¢ prawidtowego wykonania poszczegdlnych elementow, zgodnie z dokumentacjq projektowa i ST. Kontrola polega na ocenie jakosci
wykonanych robdt. Z uwzglednieniem wszystkich wiw etapow realizacji Jakosé wykonanych robél nalezy uznaé za zgodne z zasadami jezeli nie stwierdzono wad
niedopuszczalnych wg zasad opisanych ponize;.

Wady niedopuszczalne w trakcie wykonania prac budowlanych:
- niezgodnos¢ wykonania prac budowlanych z dokumentacja,
- wykonanie nawierzchni nieprzepuszczalngj,
- nieodpowiednie zageszczenie warstw podbudowy,
- nieréwnosci nawierzchni,
- nieodpowiednie wyprofilowanie spadkow nawierzchni,
- wykonywanie warstw gémych w niecdpowiednich, nigzgodnych z instrukcja producenta temperaturach,
- wykonywanie warstw gérnych w czasie opadow atmosferycznych,

- nie uprzgtnigcie terenu z resztek budowlanych,
7.0BMIAR ROBOT

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych robot, zgodnie z dokumentacjg projektowo — koszlorysowa i ST, Obmiar robot wykonuje wykonawca po
powiadomieniu inspekiora Nadzoru o zakresie obmierzanych robol i terminie obmiaru, co najmniej irzy dni przed tym terminem. Nalezy korzystat z podstawowych
jednostek obmiarowych zgodnie z jednostkami przedmiarowymi.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI
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Ogélne zasady odbiorow robol i dokonywania platnosci podano w Specyfikacji Technicznej Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu ich przez
Wykonawce Robol do odbioru. Odbior powinien byt przeprowadzany w czasie umozliwiajacym wykenanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robét.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszi w ierminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9, ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Qdbiorowi robol zanikajgcyeh i ulegajacych zakryciu podlegajg; - wykonanie podbudowy - wykonanie dolnej warstwy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

& PN-EN 1177:2000 — Nawierzchnie placow zabaw

& Certyfikat na znak bezpieczenstwa B

% BN-84/6774-02-Kruszywo mineraine >Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych i inne normy odpowiednie dla stosowanych materialow i rebét 10.2, Inne
przepisy Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane ( tekst jednolity: DzU z 2003r N1 207, poz 2016 z poznigjszymi zmianami. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o
wyrobach budowlanych (Dz U z 2004r nr 92 poz 881) Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r, nr 166 poz 1360 z pozniejszymi zmianami
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B -02.02.00 OGRODZENIE PANELOWE Z BRAMA | FURTKA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dofyczace wykonania i odbicru robot zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia wraz z bramg i
furtka,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraklowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.. "Rozbudowa infrastruktury sportowo-rekreacyjnej w Gronowie Elblaskim”,

1.3, Zakres rob6t objetych SST

Roboty, kiorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umoziiwiajace | majace na celu wykonanie ogrodzenia placu zabaw dia dzieci o wym.

9,60x8,40m.

1.4, Okreglenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,Wymagania
ogolne” punkt 1.4. Ogrodzenie panelowe systemowe - ogrodzenie skiadajace sie z paneli z wykenanych technologig zgrzewania poziomych i pionowych pretow o
réznych wysokosciach i $rednicach, slupkow montazowych, systemu mocowan oraz podmurdwki,

1.5. Og6Ine wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robol, bezpieczefstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich
2godnosc z dokumentacjg projeklowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogéine wymagania dotyczace robdt podanc w ST-0 .Wymagania ogéine” punkt 1.5

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot musza byé zgodne z wymaganiami niniejszej SST i dokumentacji projekiowe;,

Charakierystyka panelu ogrodzeniowego:

- panele ogrodzeniowe wysokosci 1070mm mocowane do slupkow stalowych ocynkowanych,

- panele ogrodzeniowe ocynkowane ogniowo, malowanie proszkowe, Srednica preta pionowego 6 mm srednica preta poziomego 8mm,
- kolor czerwony.

Charakterystyka stupka ogrodzeniowego, metaloweqo:
- wykonane z profilu zamknigtego 55X65mm,

- dlugosc stupkow 1350 mm

- cynkowane, malowane lakierem proszkowo;

- zakoficzone zaslepka.

- kolor czerwony.

- beton slop fundamentowych: C12/15 o wymiarach 0,30x0,30x0,10m Iub $rednicy 0,3m,

- wykopy pod fundamenty stupkow wykonaé recznie, jako wykapy punktowe, nieumocnione. Wymiary wykopow nalezy dostosowad do wielkosci fundamentow. Jesli
dokumentacja projektowa, ST iub Inspektor nie podaje inaczej, lo wykopy pod fundamenty ogrodzenia powinny mieg wymiary w planie, co najmnigj o 20 cm
wigksze od wymiardw fundamentu cokohu;

- Zaglebi¢ do glgbokosei 0,3 m i dokladnie obetonowaé 10cm ponizej poziomu terenu;

3. SPRZET

3.1. Ogé6lne wymagania

Ogelne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogoine” pkt 3. Wykcnawea moze uzywaé dowolnego sprzgtu pod warunkiem zachowania
wymaganej jakosci robot i dotrzymaniu termindw umownych.

4. TRANSPORT! SKLADOWANIE

Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpaddw (wytworca) zobowigzany jest posiadac stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich
transport (ustawa 2 dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach Dz, U. Nr 62, poz. 628 z pozn. zm.). Srodki transporiu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢
sprawne technicznie i speinia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym. Ogéine wymagania dotyczace transportu podano w ST-00
,Wymagania ogdine” punki 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine warunki wykonania Rob6t

Ogoine wymagania dotyczgce wykonania robdl podano w ST-00 ,Wymagania ogoing” pkt. 5.

5.2. Fundamenty

Fundamenty nalezy tak wykonywat, aby nie stwarzaly zagrozenia (potknigcia sie, uderzenia). Jesli dokumentacja projektowa, SSTWIORE lub Inspektor Nadzoru nie
podaje inaczej, to doly pod slupki powinny mie¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm wigksze od wymiarow stupka, a gl. ok. 1,0-1,2 [m). Jesli dokumentacja
projektowa lub SSTWIORB nie podaie inaczej, to najpierw nalezy wykonat doly pod slupki narozne, bramowe i na zalamaniach ogrodzenia, a nastepnie dokonac
podzialu odcinkow prostych na mniejsze odleglosci dia ogrodzenia panelowego.

5.3. Roboty montazowe

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny staé pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzcholki powinny znajdowac sig na jednakowej
wysokoSci.

5.4. Montaz ogrodzenia panelowego

Prace wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta wybranego systemu ogrodzen z zachowaniem wymiardw opisanych w pkt 2 i dokumenlacji projekiowe].

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady

Ogéine wymagania dotyczace kontroli jakosci robél podano w ST-0 ,Wymagania cgéine” pkl. 6 Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien sprawdzic, czy
producent posiada $wiadectwo dopuszczenia lub atest na materialy uzyte do wykonania ogrodzen.

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac;

- zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia,

- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow,

- prawidfowo$¢ wykonania dolow pod stupki,

- poprawnos¢ ustawienia stupkow,

- prawidtowos¢ wykonania ogrodzenia (wysokosc ogrodzenia, prawidlowosé montazu paneli),

- rozstaw stupkow i ich zabetonowanie.

6.2, Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie malerialy nie speiniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punklach zostang przez Inspekiora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.
Wszystkie elementy robol nawierzchniowych lub odginki ogrodzenia, kiore wykazuj odstepstwa od postanowien SSTWIORB zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. PRZEDMIAR ROBOT
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7.1, Ogélne zasady przedmiaru

Ogdlne zasady obmiaru Robdt podano w ST -0 , Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2, Zasady przedmiarowania

Jednostka obmiarowa ogrodzenia jest metr [m). Obmiar polega na okresleniu rzeczywisle] diugosci ogrodzenia,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogébine zasady odbioru Robét.

Odbidr nalezy przeprowadzic zgodnie z zasadami zaleconymi przez producenta, Odbiér powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanego ogrodzenia. Do adbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan z biezgce] kontroli.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Qgdine zasady

Ogoblne zasady dotyczace warunkéw platnosci podane sa w ST -00 ,Wymagania ogolne” punki 9.

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Cena wykonania 1 metra ogrodzenia obejmuje;

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

- dostarczenie na miejsce wbudowania elementow konstrukcji ogrodzenia oraz materialéw pomocniczych;

- ustawienie ogrodzenia systemowego z paneli;

- uporzadkowanie terenu;

- przeprowadzenie badan i pomiarow kontrolnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

W przypadku przyjecia innych zasad okreslenia kwoty jednostkowej lub innych zasad rozliczen pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawca sprawy te musza zosiac

szczegdtowo ustalone w Umowie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 fipca 1994 r. Prawo budowlane {lekst jednolity: Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzn, zm ),
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budewlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodno$ci (Dz. U. Nr 166, poz. 1360 z pézn. zm.),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. 0 odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z péZn. zm.),

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykenania i badania przy cdbiorze,
PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosci mechaniczne srub i wkretow.
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