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D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna DM-00.00.00. ,Wymagania Ogolne” odnosi sig do wspélnych wymagan technicznych dotyczgcych wykonania | odbioru robél, ktére zostang
wykonane podczas obudowy ujecia wod pedziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rézany.

Specyfikacja techniczna (ST) jest slosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

13 Zakres robét objetych ST
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dotyczacymi robét drogowych,

A, Dzial ogdlny

B. Specyfikacje Techniczne

D-00.00.00. Wymagania ogoélne

CZESC DROGOWA

D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
D-04.02.01. Warstwy odsaczajace i odcinajace

D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
D-05.03.01. Nawierzchnia z kostki kamiennej

D-08.02.02. Chodniki z kostki betonowej

D-08.03.01. Obrzeza betonowe

B-02.02.00. Ogrodzenie z siatki

B-04.04.00. Mur kamienny z siedziskiem

14.  Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calo$¢ techniczno - uzytkows (droge)

1.4.4. Opracowanie techniczne — wszelkie obliczenia, opisy i dane techniczne oraz rysunki dostarczane Wykonawcy przez Zamawiajgcego, jak réwniez wszelkie
obliczenia fechniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje cbstugi dostarczone przez Wykonawce, a zatwierdzone przez Inzyniera

1.4.5. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem | zabezpieczeniem ruchu.

1.4.6. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obslugujacych zadanie budewlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.7. Dziennik budowy ~ dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcymi urzedowy dokument przebiegu robol budowlanych oraz
zdarzen i okolicznosci zachodzacych wioku wykonywania robot.

1.4.8. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9, Gwarancja - ustalone w dokumentach kontraktowych zasady zobowigzan Wykonawcy za zrealizowane roboty

1.4.10. Kierownik Projektu = Inzynier — instytucja upelnomocnionego przedstawiciela Zamawiajacego, kiérego uprawnienia i obowigzki w stosunkach z
Wykonawca w procesie realizacji robot okreslono w konlrakcie.

Obowiazki Kierownika Projektu moze peini¢ osoba prawna lub fizyczna, w fym réwniez pracownik Zamawiajacego, o wyznaczeniu ktdrej Zamawiajgcy

powiadomil Wykonawce na pismie.



1.4.11. Inspektor nadzoru — (przedstawiciel Kierownika Projekiu) ~ osoba pisemnie wyznaczona przez Kierownika Projekiu, dziatajgca w jego imieniu w zakresie
przekazanych uprawnien | obowigzkow.

1.4.12. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacj
kontraktu,

14.13. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie,

1.4.14. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofaczenia.

1.4.16. Korpus drogowy - nasyp lub czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczena korong drogi i skarpami rowow.

1.4.17. Koryto - elemenl uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim kanstrukcji nawierzchni,

1.4.19. Kosztorys $lepy - wykaz robd! z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci lechnologiczne;j ich wykonania,

1.4.21. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbgdne do przeprowadzenia wszystkich badar
i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

1.4.22, Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane
przez Kierownika Projekiu.

1.4.23. Most - obiekt zbudowany nad przeszkeda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.24. Nawierzchnia - warstwa lub zespdl warstw sluzacy do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych
dogodne warunki dla ruchu,

a) Warstwa écieralna - géma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych,

b} Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca sig migdzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzgca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu istniejgcego nawierzchni.

d} Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadac sig z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - géma cze$¢ podbudowy spelniajaca funkcie nosne w konstrukcii nawierzehni. Moze ona skladat sig z jednej lub dwach
warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nognych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem waody,
mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i) Warstwa odsaczajqca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

14.25. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiekiu mostowego.

1.4.27. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na ckres budowy.

1.4.28. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z depuszczonymi tolerancja-

mi, a jezeli przedziat toleranci nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dia danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.29, Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas lerenu przezriaczony do umieszczania

w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rdwniez obejmowad teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.30. Pobocze - czgst korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazddw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do
ruchy pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia kanstrukcji nawierzchni.

1.4.31. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy ped nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.32. Podioze ulepszone - wierzchnia warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwisnia przejecia ruchu budowlanego i
whasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.33. Polecenie Kierownika Projektu - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposebu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.35. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub cafkowita modemizacja (zmiana parametréw geometrycznych
trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego polgczenia.

1.4.36. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeplywu malych ciekow wodnych pod nasypami karpusu
drogowego lub dla ruchu kolowego i pieszego.

1.4.37. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad dolina bagno, rzeka itp.
1.4.38. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigge utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.39. Przetargowa dokumentacja projektowa —czes¢ dokumentacji projektowej, kiora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obieklu bedacego
przedmiotem robét.

1.4.40. Przyczélek - skrajna podpora obiekiu mostowego. Moze sktadag sie z petnej sciany, stupow lub innych form kanstrukeyjnych np. skrzyn, komar.

1.4.41. PZJ - Program Zapewnienia Jakosci - do obowigzkow wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty nadzoru programu zapewnienia
jakosci (PZJ), w ktorym przedstawia sig zamierzony sposéb wykonania robét, mozliwosci lechniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie
z projektem, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez nadzér.

1.4.42. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.43. Rozpigtos¢ teoretyczna - cdleglosc migdzy punktami podparcia (lozyskami), przesta mostowego.

1.4.44. Szerokosc catkowita obiektu (mostu/ wiaduktu) - odleglosé migdzy zewnetrznymi krawgdziami konstrukcji obiektu, mierzona w lini prostopadiej do osi
podiuznej, obejmuje catkowilg szerokosc konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.45. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokosc jezdni (nawierzchni) przeznaczona dia poszozegoinych rodzajow ruchu oraz szerokosé chodnikow mierzona w
$wietle porgczy mostowych z wytaczeniem konstrukji przy jezdni dofem oddzielajacej ruch kofowy od ruchu pieszego,

1.4.46. Slepy kosztorys —wykaz robél z podaniem ich ilogci (przedmiarem) w kolejnoci technologicznej ich wykonania.

1.4.47. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng calosé konstrukeying lub technologiczng, zdolng do samodzielnego
spelnienia przewidywanych funkgji lechniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modemizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robol jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z dokumentacig projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w lerminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze peinej dokumentacii kentraktowej,

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru korcowego robot. Uszkodzone |ub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2, Opracowanie techniczne

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Jezeli w trakcie wykonywania robél okaze sie koniecznym uzupehnienie dokumentacji projekiowej przekazane] przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki i ST na wiasny koszi w 4 egzemplarzach i przedioZy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacig projekiowa i ST.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z opracowaniem technicznym i ST



Opracowanie techniczne, ST oraz dodatkowe dokumenly przekazane przez Kierownika Projektu Wykonawcy stanowig czeS¢ umowy (konlrakiu), a
wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich s obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarie byly w catej dokumentadji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniu poszczegolnych dokumentow obowigzuje kolejnosé ich waznogci wymieniona w ,Qgdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszezen w dokumentach kontraklowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Kierownika Projeklu,
kiory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jesl od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z
dokumentacjg projektowa iST. Dane okre$lone w dokumentaci projekiowej i w ST bedg uwazane za wartodci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow

ielementow budowli musza byé jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancii,

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projeklowg lub ST i wplynie lo na niezadowalajacq jakos¢ elementu budowll, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru koficowego
robol.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projekiu do zatwierdzenia uzgodniony w odpowiednim Zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca doslarczy, zainslaluje i bgdzie obstugiwac wszystkie tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace lakie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajgc w ten sposcb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce powinny by¢ akceptowane przez Kierownika Projekiu.

Faki przystapienia do robot Wykonawca powinien obwiescic publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez
umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Kierownika Projektu tablic informacyjnych. Treé¢ tablic informacyjnych powinna byé zatwierdzona przez
Kierownika Projekiu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacii robol.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w ceng umowna,
1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
(1) Ustalenia ogéine dotyczage ochrony $rodowiska
Wykonawca ma obowigzek znat i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturainege. W szczegdlnosci Wykonawca
powinien zapewni¢ speinienie nastepujgcych warunkow:
a) Miejsca na bazy, magazyny, skltadowiska i wewnetrzne drogi transportowe powinny by¢ tak wybrane, aby nie powodowaé zniszczeh w Srodowisku naturalnym.
b) Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed :
»  zanieczyszczeniem zbiomikéw i ciekow wodnych pylami, paliwami, olejami, materialami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
o przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,
s przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
*  mozliwoscia powstania pozaru.
c) Praca sprzgtu budowlanego uzywanego podczas realizacji robot nie moze powodowac zniszezen w Srodowisku naturalnym,
d) Materialy stosowane do robot nie powinny zawierac sktadnikow zagrazajacych Srodowisku, o stezeniu przekraczajacym dopuszczalne normy.
Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigzajg Wykonawee.
(2) Qchrona wod
Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie mogq byé zanieczyszczane w czasie robot.
Wody odprowadzone z ferenu robdt powinny by¢ oczyszczane przez filtracje i osadniki, albo inne urzadzenia, ktdre redukujg zawarto$¢ pylow i innych
zanieczyszezen w odprowadzanych wodach do poziomu nie wigkszego od wystepujgcego w naturalnych zbiomikach i ciekach wodnych, do ktérych
s3 odprowadzane.
Wody powierzchniowe odptywajace ze skfadowisk malerialéw powinny by¢ oczyszczone, jezeli zawierajg sktadniki szkodliwe dia otoczenia, lakie jak pyly, oleje,
bitumy, chemikalia czy inne szkodliwe dla $rodowiska substancie.
Zbiorniki materialéw napgdowych, olejow, bitumow, chemikaliow i innych szkedliwych dia rodowiska substancji powinny by¢ wykonane i obstugiwane w sposab
gwarantujacy nieprzedostawanie sie materiatow do otoczenia.
Maszyny i sprzgl zmechanizowany nie moga poruszac si¢ w obrgbie granic zbiomnikow i ciekéw wodnych z wyjatkiem przypadkow, gdy uzyskano na to zgode
odpowiednich wiadz, a ruch ten odbywa sie w celu przeprowadzenia robot okreslonych w kontrakeie.
(3) Ochrona powietrza
Stezenie pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do atmosfery w sasiedztwie wytwémi materiatow drogowych (kruszyw, mieszanek itp.) nie moze przekraczad
warlosci dopuszczanych przez odpowiednie przepisy.
Wytwomie materiatow drogowych powinny by¢ wyposazone w sysiemy odpylania gwarantujace obnizenie emisji pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do
poziomu mniejszego od dopuszczalnego.
Jezeli roboty beda prowadzone metoda mieszania materialow na drodze z uzyciem maleriatow pylacych, takich jak popioly lotne, wapno, cement itp. to stosowany
sprzet i technologia powinny ogranicza¢ zapylenie.
4) Ochrona przed hatasem
Jezeli roboty prowadzone beda na terenach zabudowanych to Zamawiajacy powinien okreslic w dokumentacji projektowej lub ST i uzgodni¢ z odpowiednimi
organami administracji samerzadowej, technologie i czas robdl ograniczajace w miarg mozliwosci poziom hafasu i jego ucigzliwosc dla mieszkancow. Wykonawca nie
powinien stosowaé innej technologii robdt o wigkszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem utrzymania robét.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca powinien przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca powinien utrzymywa¢ sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych | mieszkalnych, magazynach craz maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopalne powinny by¢ skfadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed dostgpem osdb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktdre w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uZycia.
Jezeli jakiekolwiek szkodliwe skiadniki moglyby przedostac sie z wbudowanych materiatow do wod powierzchniowych lub gruntowych albo do powietrza to materiaty
takie nie mogq by¢ stosowane.
Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o slezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie malerialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate lechniczng wydang przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okredlajaca brak
szkodliwego oddzialywania tych malerialow na $rodowisko. Malerialy kiore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika {np. materialy pylaste) mogaq by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan lechnologicznych wbudowania, Jezeli wymagaja lego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia  zgodnie ze specyfikacjami, aich uZycie spowocdowato jakiekolwiek zagrozenie

srodowiska, 10 konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy




1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publiczngj i prywatnej.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem niewlasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkedzenie lub
zniszezenie wiasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wlasnosé. Stan naprawionej wiasnosci powinien byé
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykenawca jest w pefni odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzen uzbrojenia terenu, ktorych potozenie bylo wskazane przez Zamawiajacego lub ich wiascicieli,
Wykonawca na podstawie informacji podanej przez Zamawiajacego, dotyczacej istniejacych urzadzen uzbrojenia terenu, powinien przed rozpoczetiem robat
zasiggnag od ich wiadcicieli danych odnosnie dokfadnego polozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen badz ich przelozenia, Wykonawca powinien zawiadomié wiascicieli urzgdzen i Kierownika Projekiu.
Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych nie wskazanych w informacji dostarczonej Wykonawcy przez Zamawiajacego i powslale bez winy lub
zaniedbania Wykonawcy zostang usunigte na koszt Zamawiajacego. W pozostalych przypadkach koszt naprawy obcigza Wykonawce.

1.5.9, Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca powinien doslosowac sie do obowigzujgcych ograniczen obciazen osi pojazdow podczas transportu malerialow i sprzetu na drogach
publicznych poza granicami placu budowy okreslonym w dokumentach kontraktowych.

Specjalne zezwolenia na uzycie pojazdow o ponadnormatywnych obciazeniach osi, o ile zostang uzyskane przez Wykonawce od odpowiednich wiadz,
nie zwalniaja Wykenawey od odpowiedzialnosci za uszkadzenia drog, ktdre moga byé spowodowane ruchem tych pojazdéw.

Wykonawca nie moze uzywaé tych pojazdow o ponadnormatywnych cbciazeniach osi na istnigjacych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzehini w
obrgbie granic placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych
elementow na wiasny koszi, w sposob zaakceplowany przez Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzegac wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnoéci Wykonawea ma
obowigzek zadbaC aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitamych.

Wykonawca powinien zapewnic wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyZej nie podlegajg od rebne; zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontrakiowej.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do
wydania potwierdzenia zakoficzenia przez Kierownika Projektu).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koficowego. Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone w taki sposab, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu powinien rozpoczaé Toboty utrzymaniowe nie poznigj niz w 24
godziny po ofrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Kierownik Projektu moze natychmiast zatrzymat roboty.

2. MATERIALY

2.1, Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na cziery tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek malerialéw przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdlowe
informacje dotyczace proponowanego rodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzania przez Kierownika Projektu.

Zalwierdzenie pariii z danego 2rédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposab ciagly spelniajg
wymagania ST w czasie postepu robol.

22, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz zlozone w migjscu wskazanym przez Kierownika Projektu.
Jesli Kierownik Projekiu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych malerialow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zastanie
przewartosciowany przez Kierownika Projekiu,

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nieodebraniem i
niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca powinien zapewnic wszystkim materiatom warunki przechowywania i skladowania zapewniajgce zachowanie ich jakosci i przydatnesei do robot oraz
zgodnost z wymaganiami poszczegéinych ST. Odpowiedzialnosé za wady materialow powstale w czasie przechowywania i skiadowania ponosi Wykonawca.
Kierownik Projektu moze zezwolic na inny sposob przechowywania i skladowania niz podany w ST, lecz nie zwahia o Wykonawcy z odpowiedzialnosci za
ewentualne powstate z tego tylutu straty. Skladowanie powinno byé prowadzone w sposdb umozliwiajacy inspekcje materiatow.

Miejsca czasowego skiadowania materialow bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza terenem

budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawoce.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania maleriatéw powinny byé po zakonczeniu robdt doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w spostb
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

24. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliiwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pozniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na wiasciwosci wykonywanych robdt, Sprzet
uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Kierownika Projekiu; w przypadku braku ustaleni  w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceplowany
przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnosc sprzetu powinna gwarantowat przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowe], ST i wskazaniach Kierownika
Projekiu w terminie przewidzianym umowa, (kontrakiem).

Sprzgl ma by¢ slale utrzymywany w dobrym slanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodnyz normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca powinien réwniez dysponowa¢ sprawnym sprzelem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie robot w przypadku awarii sprzetu
podstawowego.

4, TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow Iransporiu, kidre nie wplyng niekorzystnie na wiagciwosci wykonywanych robot | przewozonych
maleriatow,



Liczba $rodkéw transporlu powinna zapewni¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okrelonymi  dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projeky,
w terminie przewidzianym umowa, Wykonawca powinien dysponowaC sprawnymi rezerwowymi srodkami transporty, umozliwiajacymi prowadzenie robol w
przypadku awarii podstawowych srodkéw transporu.

Przy ruchu na drogach publicznych pejazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigZen na osie
i innych parametrow fechnicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom  kontrakfu, na polecenie Kierownika Projektu powinny byé usunigte z placu
budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszi, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
lerenu budowy.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie 2 umowg, oraz za jakosé zaslosowanych materiatow | wykonywanych Tobot, za ich zgodnosé z
opracowaniem technicznym, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Kierownika Projektu.

5.2. Wspétpraca Kierownika Projektu | Wykonawcy

Kierownik Projektu bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwiazanych z jakoscig robot, oceng jakosci materialow i postepem robét, a ponadio we
wszystkich sprawach, zwigzanych z interpretacja dokumentaci projektowej i ST oraz dotyczgcych akceplacii wypemnienia warunkow kontraktu przez Wykonawcg.
Kierownik Projekiu bedzie pedejmowal decyzje w sposob sprawiedliwy | bezstronny.

Decyzje Kierownika Projekiu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot bgda oparte na wymaganiach sformulowanych w kontrakeie,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projekiu uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty
normalnie wyslepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Kierownik Projektu jest upowazniony do kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budoweg lub na niej produkowanych, wiaczajac
przygotowanie i produkcie materiaow. Kierownik Projektu powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, kidre nie speiniajg
wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentaci projektowej 1 ST. Z odrzuconymi materiatami nalezy postgpowac jak w pkt. 2.4,

Polecenia Kierownika Projektu powinny by¢ wykonywane nie pézniej niz w 24 godziny po ich ofrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z lego tytutu ponosi Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Program zapewnienia jakosci
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownikowi Projektu programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robét mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu.
Program zapewnienia jakoSci powinien zawierac:
a) czes¢ ogoing opisujgcy:
- organizacje wykonania rchot, w tym teminy i sposdb prowadzenia robét
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét
- bhp
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz 0sob odpowiedziainych za jakosc | terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow robdt
- system (sposdb i procedure) propenawanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét
- wyposazenie w sprzel i urzadzenia do pomiaréw i kontroll
{opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, kiéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan)
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow nastaw mechanizméw sterujgcych a lakze wycigganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informaci Kierownikowi Projekiu;
b) czes$t szczeqdtows opisujgca dla kazdego asoriymentu robét:
-wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami lechnicznymi oraz ~ wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne rodzaje i ilos¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw lepiszczy, kruszyw itp
- spostb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed ufratg ich wiasciwosci w czasie transportu
- sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotiiwos¢, pobierania probek, legalizaciai sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
maleriatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elemeniow robot
- 5pos6b postepowania z materiatami i robotami nie edpowiadajacymi wymaganiom.
6.2, Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robdl powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnac zalozong jakosé robét,
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robdt.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badaf w celu zademonslrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestofliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badar i ich czestotiiwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych, W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Kierownik Projekiu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa,
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgl badawczy posiadaja wazng legalizace, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczer laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.
Kierownik Projektu bedzie przekazywac Wykonawey pisemne informacie o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzelu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigeia te bedg tak powazne, ze moga wplyngé ujemnie na wyniki badan,
Kierownik Projekiu natychmiast wsirzyma uzycie do rohét malerialow i dopusci je do uzycia dopiero wiedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zoslang usunigle i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek
Prabki powinny byé pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie ze wszystkie jednostkowe elementy
produkgji moga byt z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Kierownik Projeklu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania tych materiatow, kidre budza watpliwosci co do jakesd, o ile kwestionowane
materialy nie zoslang przez Wykonawce usunigle lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
uslerek; w przeciwnym przypadku koszty le pokrywa Zamawiajacy.




Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzane przez Kierownika Projektu. Prabki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Kierownika Projektu beds odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeeptowany przez Kierownika Projekfu.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé moina wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Kierownika Projekiu.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, migjscu i lemminie pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownikowi Projekiu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywal Kierownikowi Projektu kopie raportaw z wynikami badar jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakoscl.
Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Kierownik Projektu na formularzu wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych przez niege zaaprobowanych.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopuscic do uzycia tylko te malerialy, ktére posiadajg;
= ceryfikal na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgotnosé z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwosci przepisdw i dokumentéw technicznych,
e deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
- polskg normg lub

- aprobate techniczng, w przypadku wyrobow, dia ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore spelniajg
wymogi ST.
6.7. Dokumenty budowy
Dziennik budowy
Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego | Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu
gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.,
Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezgco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu bezpieczefstwa ludzi i mienia oraz techniczngj i
gospodarczej strony budowy.
Kazdy 2apis w dzienniku budowy powinien by¢ opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, kidra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przemw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone dala | padpisem Wykonawcy i
Kierownika Projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
- date przekazywania Wykonawcy terenu budowy
- date przekazania przez Zamawiajacego opracowania technicznego
- uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot
- terminy rozpoczecia i zakeficzenia poszczegolnych elementow robbt
- przebiegu robdt, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach
- uwagi i polecenia Kierownika Projekfu
- daty zarzadzenia wstrzymania robél, z podaniem powodu
- zgloszenie i daty odbiorow robot zanikajacych ulegajacych zakryciu czesciowych i koncowych

odbiorow robot

- wyjasnienia uwagi i propozycje Wykonawcy
- dane dotyczagce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
- dane dotyczace jakosci materiatow pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan  z podaniem kto je przeprowadzal
-wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kioje przeprowadzal,
- inne istotne informacije o przebiegu robot

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy beda przediozone Kierownikowi Projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca pedpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych powyzej, nastepujace dokumenty:
¢ protokoly przekazania terenu budowy

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne

protokoty odbioru robot

profokoty z narad i ustalen

korespondencje na budowie.

1. OBMIAR ROBOT
71, Ogélne zasady obmiaru robét
Ksiazka obmianu robot jest dokumentem obowigzujacym zamawiajgcego i wykonawce. Odpowiedzialnosé za KOR spoczywa na Wykonawcy. Obmiar rob6t powinien
okreslic faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dekumentacjg projekiows i ST.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kigrownika Projekiu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Obmiar odbywa sig w obecnosci Kierownika Projekiu | wymaga jego akceptacji. Wyniki obmiaru po akceptacji Kierownika Projektu zostang zalaczone
do dziennika budowy .
7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw
Dlugost i odleglos¢ pomigdzy wyszczegalnionymi punklami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdhuz linii osiows;.
Jesli ST wlasciwe dla danych robot nie wymagajq lego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako dhugosé pomnozona przez $redni przekrdj.
7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia | sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Kierownika Projekiu,
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zoslang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan ateslujacych to Wykonawca bedzie
posiadac wazne $wiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie irwania robot.
7.5 Czas przeprowadzania obmiaru
Obmiary bgdg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku wyslepowania diuzszej przerwy w robotach i
zmiany Wykonawcy robét,
Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonywane w sposéb zrozumialyi jednoznaczny.



Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolgczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projekfu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robdt
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom cdbioru;
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
b) odbiorowi kohcowemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu,
8.2, Odbior robét zanikajaeych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloscl i jakosci wykonywanych robdt, kiore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
QOdbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umoziiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Kierownik Projekiu
Gotowost danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy | powiadomienia o tym fakcie Kierownika
Projekiu.
Jakost i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projekiu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w kanfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wezesniejszych uslalen, Kierownika Projekiu ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje
decyzje dotyczace zmian i korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potrgcen.
Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych InZynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST
dotyczacych danej czesci robét.
8.3. Odbiér kohcowy robét
8.3.1.Zasady odbioru koncowego robét
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywislego wykonania robéi w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | warlosci.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koficowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Kierownika Projektu.
Odbidr koricowy robdt nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia polwierdzenia przez Kierownika Projektu zakoiczenia robol i prawidlowosci
operatu kolaudacyjnego.
Odbioru koficowego robdt dokonuje komisja wyznaczana przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika Projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow wynikow badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacig
projektowa i ST.
W toku odbioru kericowego robot komisja zapozna sie z realizacia ustalen przyjetych w trakcie cdbiordw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszeza w
zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robdl poprawkowych,
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajacych, komisja przerywa swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego,
8.3.2. Dokumenty do odbioru koficowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robdt jest protokét odbioru koncowego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowat nastepujace dokumenty:
1, dokumentacje projekiowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzena w trakcie realizacji umowy,
2. szczegolowe specyfikacje fechniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupekiajace lub zamienne),
3.recepty i uslalenia technologiczne,
4, dzienniki budowy (oryginaty),
5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci ub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST i ew. PZJ,
8. rysunki (dokumentacie) na wykonanie robot lowarzyszacych (np. na przelozenie Iinii telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietienia itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopie mapy zasadniczej powstale] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedq zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykenania robol poprawkowych i robé! uzupelniajacych wyznaczy komisja.
84. Odbiér pogwarancyjny
Odbi6r pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdl zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze koricowym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.
Qdbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad dla odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6ine

Podstawa platnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za catos¢ robét objetych opracowaniem technicznym, ST oraz zapisami
zawartymi w umowie na roboty.

Cena ryczaltowa bedzie uwzgledniat wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sig na jej wykonanie, okreslone dla calosci robdt w ST i w
opracowaniu fechnicznym,

Cena ryczaftowa robol bedzie obejmowat:

s robocizng bezpoSrednig wraz z lowarzyszacymi koszlami,

o warlosé zuzytych materialéw wrazz kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

o  warto$¢ pracy sprzetu wraz z lowarzyszacymi kosztami,

«  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

s podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

9.2, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/ przejazdéw i organizacji ruchu cbejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjami projekiu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projekiu Kierownikowi Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z posiepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,



(c) optaty dzierzawy terenu

(d) przygotowanie terenu,

(e)  konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

() tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszl utrzymania objazdow/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

= oczyszezanie, przestawianie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowari pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
*  utrzymanie ptynnodci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

. usunigcie whudowanych materiatow i oznakowania,

»  doprowadzenie lerenu do slanu pierwotnego.
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOS$CIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiof ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem irasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przelargowy i kontraklowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionysh w p. 1.9, wykonywanych w
ramach zadania pn.: ,,Wykonanie obudowy ujgcia wod podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowoéci Rézany™,
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu edtworzenie
w terenie uktadu utwardzonej nawierzchni wokol przeniesionej studni artezyjskie] oraz jego punktow wysokosciowych.
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i jej punktow wysokosciowych wehodza;
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkiow glownych wzdtuz krawedzi utwardzonych powierzchni i ich punkiow wysokosciowych,
uzupetnienie punktow glownych trasy dedatkowymi punktami (dla docelowego oznakowania poziomego jezdni),
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoSciowych (reper6w roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewenfualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie | ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punky).
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza;
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i osi przepustu oraz punktow wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punkiami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajgcy odszukanie i ewenlualne odiworzenie.
1.3.2, Wyznaczenie obiektow mostowych
Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrone ich
przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentuaine odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiekiu (kontur, podpory, punkty),
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkiy gléwne trasy - punkty zalamania osi frasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkl frasy.
1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z cbowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogalne” pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogoine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 2.
2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dl. ok. 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny miec $rednice od 0,15d0 0,20 m idl. od 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punkiow nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugoéci ckolo 0,30 m, a dla punkiéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.
Swiadki® powinny mie¢ dtugosc okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2, Sprzet pomiarowy
Do odiworzenia syluacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowat nastgpujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
niwelalory,
dalmierze,
- lyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpiki.
Sprzet slosowany do odiworzenia trasy dregowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogbine wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 4.
4.2 Transport sprzetu i materialow
Sprzet | materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowelnymi srodkami fransportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robo6t
Cgolne zasady wykonania robdi podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajgce lokalizacje | wspdirzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacege, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego
czenia robét.
grya:yce pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich blgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gidwnych frasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej s zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawea stwierdzi,
7e rzeczywiste rzedne lerenu istotnie roznig sig od rzednych okreslonych w dokumentacii projeklowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztaowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodalkowe, wynikajgce z roznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceplowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia InZyniara oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciazg Wykenawce.
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Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty giéwne trasy i punkly posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w spos6b wyrazny i jednoznaczny
charaklerystyke i polozenie tych punkiéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawoca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punkiow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot, Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie Iub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonaway.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robét naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokoéciowych

Punkfy wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w spasob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a
takze dowigzane do punktow pomacniczych, polazonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglosé pomiedzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych
nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy drogowei, a takze przy kazdym obiekcie inZynierskim,

Maksymalna odleglosé migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosié: 500 metréw, natomiast w terenie falistym i
garskim powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguragii

Repery robecze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe] i obiekiow lowarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzystat punkly stafe na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakeeptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okreslac z lakg dokladnoscia, aby sredni biad niwelacji po wyrownaniu byl mnigjszy od 4 mm/km, stosujac niwelacig
podwojng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy
wykorzyslaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacii projektowej.

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giownych i w punklach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metrow,

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacii projektowej nie moze: byt wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub & cm dla pozostalych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi frasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2,

Usunigcie pali z osi frasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych
poza granicg robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na powierzchni terenu {okreslenie granicy robét), zgodnie z
dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w migjscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy, Wiechy nalezy slosowat w przypadku nasypéw o
wysokosci przekraczajace] 1 metr oraz wykopow gighszych niz 1 metr. Odlegos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowat do uksztatowania ferenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac odsigpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa,

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiekiow mostowych nalezy wyznaczyé jego polozenie w terenie poprzez:
a) wylyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegéinosci przyczotkow i filarow mostow | wiadukiow,
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projekiowa powinna zawieraé opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Polozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z dokladnoscig okreslona w punkcie 5.4,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzic wedtug ogdinych zasad okreslonych w

instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkl 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogoine zasady obmiaru robét podano w ST B-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obrmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescia ebmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiar robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokoiu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punkiami,
wyznaczenie dodatkowych punkiéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punkiow w sposcb twaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie | eweniualne odtworzenie.,
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze;j specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykenania i odbioru robot zwiazanych z wykenywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zageszczaniem podioza grunlowego.
1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kentraktowy przy zlecaniu realizacji Tobat wymienionych w p. 1.1, wykonywanych w
ramach zadania pn.. ,Wykonanie obudowy ujgcia wod podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rozany”,
1.3, Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarle w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu koryla wraz z zageszczeniem i profilowaniem pod warstwy konstrukeyjne
utwardzonej nawierzchni.
1.4, Okreslenia podstawowe
Ckreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi pelskimi normami i definicjami pedanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,
1.5. Og6lne wymagania dotyczace robét
Ogalne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja,
3. SPRZET
3.1. Ogbine wymagania dotyczace sprzgtu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przysigpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcege sprzgtu:
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza,
4. TRANSPORT
4.1, Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogélne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét
Wykonawca powinien przystapic do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwiazanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza,jest mozliwe wylacznie za zgoda InZyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sie ruch budowlany, niezwigzany bezpoérednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny byé wozesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawiac w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny spestb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréow.
Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie.
Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaci projektowe] i SST, tj. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4,
5.4, Profilowanie i zageszczanie podioza
Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszezen.
Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza.
Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speiniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié
podtoze na glebokosc zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowigzujace dla gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartoci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposab zaakceptowany
przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przyslapic do jego zageszczania. Zaggszozanie podioza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika
zageszezenia nie mnigjszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warlosci wskaznika zageszczenia podioza (Is)

Minimalna wartos¢ s dla:
Strefa Innych drog
korpusu Ruch mniejszy
od ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 ¢m od
powierzchni podioza 0.87

W przypadku, gdy gruboziamisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprzet
na metodzie obcigzen plylowych. Nalezy okreslic pierwotny i wiémy modul odkszialcenia podioza wediug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek widmego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnosé gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z folerancig od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podioza
Podtoze (koryla) po wyprofilowaniu | zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.
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Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszezeniam podioza nastgpi przerwa w robolach i Wykonawca nie przyslapi natychmiast do
Ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpleczy¢ podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposab
zaakceplowany przez Inzyniera.

Po osuszeniu podfoza Inzynier oceni jego stan | ewentualnie zaleci wykananie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek

zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykcna on na wlasny koszL.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”pkt.
6.2. Badania w czasie rohét
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotiiwos¢ oraz zakres badar i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia koryta i wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwosc oraz zakres badar i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego padioza
Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwose
P. i pomiardw badan i pomiaréw
Szerokosc¢ koryta 10 razy na 1 km
Roéwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
Rzedne wysokosciowe co 25 mw osi jezdni i na jej krawgdziach dia autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Uksztattowanie osi w €0 25 mw osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
planie drég ekspresowych, co 100 m dia pozostalych drog
Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
wilgotno$¢ gruntu podioza raz na 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksziatiowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gtownych tukow poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)

Szeroko$c koryta i profilowanego podioza nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.,
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nierdwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowa lata,

Nieréwnosci nie moga przekraczat 20 mm,

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa z lolerancig + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysckosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksziattowanie osi w planie

O% w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla
pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien byé mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako krylerium dobrego zageszczenia stosuje sig porownanie warloci modutéw odksziatcenia, o wartosé stosunku wiémego do pierwotnego
modutu odksztaicenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinnia byé wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy badac wedlug PN-B-06714-17 [2), Wilgotnosé gruntu podioza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryla (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, kiore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkie 6.2 powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie | powtome zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdl podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowq jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryla.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt padano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
lolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne uslalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podario w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pk1 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
N-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odkszlalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obcigZenie piytg
BN-68/8931-04 Drogi samechodowe, Pomiar rownoéci nawierzchni planografem i talg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zaggszczenia grunlu
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D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1, WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i
odcinajgcych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja fechniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetergowy i kontraklowy przy Zlecaniu realizacji robst wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.: ,Wykonanie obudowy ujecia wéd podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowos$ci Rézany™,

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w ninijsze] specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych, stanowiacych czesé
podbudowy pomocniczej utwardzonych nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymiw ST D-M-00.00.00 Wymagania ogadine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

QOgblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 2.

2.2, Rodzaje materiatéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajacych sg  piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i cdcinajacych powinny spetniac nastepujgee warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

Dys
E—
dss ~ R
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziam warstwy odcinajgcej lub odsaczajgcej
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziam gruntu podioza.
Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajgcych warunek szczelnosci musi by¢ speldniony, gdy warstwa 1a nie jest ukladana na
warstwie odcinajacej.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;

gdzie:

U - wskaznik roznoziamistosci,

dea - Wymiar sita, przez ktdre przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwg odcinajaca,

¢ho - wymiar sila, przez ktdre przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajgea,

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odeinajacych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

2.5, Skladowanie materiatow

2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nie jest wbudowane bezpoSrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi
potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podloze w miejscu skiadowania powinno byé rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. OgbIne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzglu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyslepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- walcow statycznych,

- phyl wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4, TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transporiu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2, Transport kruszywa

Kruszywa moina przewozié dowolnymi srodkami fransportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi malterialami,
nadmigrnym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podloze gruntowe powinno speiniac wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podioza’,

Warstwy odcinajaca i odsaczajgca powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykenanie ich zgodnie z dokumentacja projekiowa, z tolerancjami okreslonymi w
ninigjszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleghych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m,

5.3, Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Grubost roziozonej warstwy luznego kruszywa powinna byt taka, aby po jej zageszczeniu osiagniglo grubosé projekiowana,

W miejscach, w ktorych widoczna jesl segregacija kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymienié kruszywo na material o odpowiednich wiasciwosciach.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajace lub odcinajgce] nalezy przystapic do jej zageszczania.
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Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpaczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwat pasami podtuznymi czesciowo nakladajzcymi sie, w kierunky
Jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynat od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi czgsciowo nakladajacymi sig, w
kierunku jej gémej krawedzi,

Nierdwnosci lub zagfebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie jub
usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W migjscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsgczajgca powinna byé zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi,

Zageszczanie nalezy kontynuowat do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby Proclora, przeprowadzonej
wediug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziamisty material whudowany w warstwe odsaczajacq lub odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia
wedfug normalnej proby Proctora, kontrole zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wtomy modul odksztatcenia
warstwy wedtug BN-64/8831-02 [6]. Stosunek widmego i piewotnego modufu odkszialcenia nie powinien przekraczat 2,2,

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna bye rawna wilgotnosci optymaingj z tolerancja od -20% do +10% Jej wartosci. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnogci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez mieszanie | napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest
nizsza od wilgotnosci optymalnsj, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslona ilocig wody i rownomiemie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsgczajgca i odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym slanie.

Nie dopuszcza sig ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub odsaczajace]

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pojazdow koniecznych dia wykonania wyzej lezace] warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako&ci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.1.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$é warstwy nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowane;j o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.1.3. Rownos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy odcinajace] i odsaczajace] nalezy mierzyé

4 metrowa latg, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajace] | odsaczajgce] nalezy mierzyé

4 metrowa latg.

Nierdwnosci nie moga przekraczat 20 mm,

6.1.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajace; i odsaczajacej na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancig = 0,5%.

6.1.5. Rzgdne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm i -2 cm.

6.1.6. Uksztatiowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz - 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych fub o wigcej niz + 5 cm dla pozostatych
drég.

6.1.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacii projekiowe; z tolerancjg +1 cm, -2 cm.

Jezeliwarstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzyé iaczna grubosé tych warstw.,

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawg warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos¢ co najmnie;j 10
cm, uzupetnienie nowym maleriatem o odpowiednich wlaéciwos$ciach, wyrownanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt, Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.1.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajace; i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie pordwnanie wariosci moduléw odkszialcenia, to wartosé stosunku wiomego do pierwotnego modutu
odkszialcenia, okreslonych zgodnie z nomma BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnosc kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy badaé wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancjg
od -20% do +10%.

6.4, Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, kiore wykazujq wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do
glebokasci co najmniej 10 cm, wyrwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogédlne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajgcej i odsgczajace].

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pki 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoscl podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ing" pkl 9,

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsgczajacej iflub odcinajacej z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roziozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materialu o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji
{echnicznej,

- wyrbwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszezenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badari laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji lechnicznej,

- ulrzymanie warstwy.
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D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji lechniczne] (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
slabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) slanowi cbowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.: ,Wykonanie obudowy ujecia wod podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rézany™,

1.3. Zakres rob6t objgtych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonywaniem podbudowy 7 kruszyw stabiiizowanych mechanicznie wg
PN-S-06102 [21] i obejmujg ST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie dla KR 1,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacii projektowej, jako podbudowe pomacniczg i
podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukgji nawierzehni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalne] wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym
uziamieniu.,

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoline” pki 1.4 oraz w ST dotyczacych poszezegdlnych rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogoine wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét padano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w ST D-M-00.00,00 ,Wymagania ogdline” pkt 2.

2.2, Rodzaje materiatéw

Malerialy stosowane do wykenania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST dotyczacych poszezegolnych rodzajow podbudow:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1, Uziamienie kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziamienia podanymi na rysunku 1.
Rysunek 1, Pole dobrego uziamienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji mechaniczngj

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (goma warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
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1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziamienia kruszywa powinna byé ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziamienia do gomej krzywej granicznej uziarnienia na
sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziamna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.
2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spefnia¢ wymagania okreslone w (ablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa lamane
Lp. Wyszczegolnienie Badania
wlasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza | pomocnicza | zasadnicza | pomocnicza
1 | Zawarto$¢ ziam mnigjszych niz 0,075 mm, % (m/m) od 2do 10 od2 od 2do 10 od2 PN-B-06714 -15 [3]
do 12 do 12
2 | Zawarto$¢ nadziama, % (m/m), nie wigcej niz 5 10 5 10 PN-B-06714-15 [3]
3 | Zawartos¢ ziam nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 35 45 35 40 PN-B-06714 -16 [4]
4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wiecej niz PN-B-04481 [1]
1 1 1 1
5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu metoda | lub Il | od 30de 70 | 0d 30 do 70 | 0d 30do 70 | od 30 do 70 | BN-64/8931-01 [26]
wg PN-B-04481, %
6 | Scieralnost w bebnie Los Angeles
a) $cieralnoscé catkowita po petnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 35 45 35 50 PN-B-06714 -42 [12]
b) scieralnosé czesciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow, nie wigse] niz 30 40 30 35
7 | Nasiakliwos¢, %(m/m), nie wigcej niz 2.5 4 3 5 PN-B-06714 -18 [6]
8 | Wskaznik nosnosci wnes mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz:
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a) przy zageszczeniu Is > 1,00 80 60 80 60 PN-S-06102 [21]
b) przy zageszezeniu |s > 1,03 120 - 120 -

2.3.3. Material na warstwe odsaczajacq

Na warstwe odsgczajaca stosuje sie:

- 2wir i migszanke wg PN-B-11111 [14),

- piasek wg PN-B-11113 [18).

2.3.4. Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wiasciwesci kruszyw stosuje sig:

- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

Dopuszcza sig stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwncrzednych efekiéw ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inspeklora nadzory.
Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21).

2.3.6. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 3.

3.2, Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw slabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé sie moziwoscig korzystania z naslepujacego
sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnic wytworzenie jednoradnej mieszanki o
wilgotnosci optymalnej,

b) rowniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki,

c)  walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostgpnych powinny byc stosowane zageszczarki plytowe,
ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4, TRANSPORT

4.1, OgéIne wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 4.

4.2, Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transporiu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmigszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transpori cementu powinien odbywac sig zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialéw powinien odbywac sig zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdline zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét pedano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podioze pod podbudowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w ST D-04,01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza” i ST D-02.00.00 +Roboty
ziemne'".

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzié
wzorem:

D5

dys < § (1)
w ktorym:
Dns - wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 15% ziam warstwy podbudowy lub warstwy odsgczajacej, w milimetrach,
das - wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 85% ziam gruntu podioza, w milimefrach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspekfora Nadzoru.
Rozmieszezenie palikow [ub szpilek powinno umoziiwiac naciagnigeie sznurkdw lub linek do wytyczenia robt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowe] grubosci, lakiej, aby jej oslateczna grubost po zageszczeniu byla rowna grubosci
projektowanej. Grubos¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczaé 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roziozona w sposéb
zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skiada sie z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
powinna by¢ wyprolilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych, Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze
naslapic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru.

Wilgotno$c mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]
(meloda I1). Material nadmiemie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej warloci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiemie wymieszana, W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki
kruszywa jest wyZsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 8.

5.5, Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg
Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniklych z niewtaciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogéine zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady konfroli jakosci robot padano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwost oraz zakres badan i pomiarow

Czgstolliwos¢ oraz zakres badan podano w fablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwosé ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwost badan
Minimalna liczba | Maksymalna powierzchnia podbudowy przy-padajaca na
Lp. Wyszczegolnienie badan badan na dziennej | jedno badanie (m?2)
dzialce roboczej
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1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600

3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m2

4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg fab. 1, pki 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa i przy kezdej zmianie kruszywa

6.2.2, Uziamienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki naleZy pobierat w sposeéb losowy, 2 fozioZonej warstwy, przed jej
zageszczeniem,

6.2.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowladac wilgotriosci optymalnej, okreslonej wediug proby Proclora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (mefoda 1), z tolerancig +10% -
20%. Wilgotnos¢ nalezy okreslic wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.2.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie a2 do osiggnigcia wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale2y sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]). W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste
kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen piytowych, wg BN-64/8931-02 [27) i nie rzadziej niz raz na 5000 m2

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidiowe, gdy stosunek widmego modulu £, do pierwotnego modulu odksztalcenia E; jest
nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E’l

£l < 22

6.2.5. Whasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny chejmowaé ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2,3.2,

6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podanow fablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ craz zakres pomiaréw wykonane] podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwosé pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnosé poduzna ¢o 20 m latg na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m
7 Grubosé podbudowy Podczas budowy:
w 3 punkiach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?2
8 No$nosé podbudowy:
- modul odksztalcenia co najmniej w dwach przekrojach na kazde 1000 m
- ugigcie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

6.3.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokosc podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokos¢ podbudowy powinna byé wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub 0 warto$¢ wskazang w
dokumentacji projektowej,

6.3.3. Rownos¢ podbudowy

Nierdwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dia podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa, z folerancja + 0,5 %.
6.3.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projekiowanymi nie powinny przekraczac +1.cm, -2 cm.
6.3.6. Uksztatiowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

08 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigia w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.3.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubost podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projeklowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla potdbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.3.8. Nosnosc podbudowy

- modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w fablicy 4,

- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modul odksztalcenia mierzony piyta o $rednicy 30 cm, MPa
z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugiecie sprezyste pod kofem,
wskazniku Wncs zageszczenia ls mm
nie mniejszym nie
mniejszy niz
niz, % 50 kN od pierwszego obcigzenia E1 | od drugiego obcigzenia E»
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60 1,0 1,60 60 120
80 1,0 1,40 80 140
120 1,03 1,20 100 180

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pki 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) pedbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét padano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
pkl 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

101,

e e e e an
CENPOALORADOENS O E W

Nor

ORI N CH XY
ol Sl et =

25.

my

PN-B-04481
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-0671442
PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-5-06102
PN-8-96023
PN-5-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

10.2, Inne dokumenty
30. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pfsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

Grunty budowlane. Badania probek grunty

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarloéci zanieczyszczen obeych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skltadu ziamowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziam

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoéci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednig
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarloci zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarloci siarki metodg bromowa
Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie écieralnosci w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowiane i drogowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Kenstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia 2 thucznia kamiennego

Popicty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe, Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odkszlalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obcigzenie plyla

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i datq

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

Inspeklora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancii wg
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikaji technicznej (ST) sa wymagania ogéine dotyczace wykonania i odbioru rabot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja lechniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robol wymienionych w p. 1.1, wykonywanych w
ramach zadania pn.: ,Wykonanie obudowy ujecia wod podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rézany™,
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie pod utwardzonymi terenami z kostki betonowej.
1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigce] warstw zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwg nona nawierzchni
drogowej.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 1.4.
1.5. OgdIne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rebét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pki 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow
Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-04.04.00 ,Podbudewa z kruszyw. Wymagania ogéine” pki 2,
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie musi byé kruszywo tamane o frakciji 0/31,5, uzyskane w wyniku
przekruszenia skaly.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeoych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziamnienie kruszywa
Uziamienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymiw ST D-04.04.00 ,Pedbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pki 2.3.1.
2.3.2, Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spefnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogalne” pki 3.
4, TRANSPORT
Wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw., Wymagania ogoine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-04.04.00 ,Padbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pki 5.
5.2. Przygotowanie podioza
Przygotowanie podioza powinno odpowiadat wymaganiom okreslonymw ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.2.
5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozktadania | zageszczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogaéine” pkt 5.4,
5.4, Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno cdpowiadac wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pki 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OgdIne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pki 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”
pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie rohét
Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiardw kontrolnych w czasie robdt podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwosé oraz zakres pomiardw podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pki 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odginkami podbudowy podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pki 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jesl m? (metr kwadralowy) wykonanej i odebrane] podbudowy z kruszywa lamanegoe stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Cgélne zasady odbiomu robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Qgéine ustalenia dotyczace podstawy patnosci podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonanla 1m? }Jodbudowy obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepla,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozlozenie mieszanki,
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D-05.03.01 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot 8T

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zZwigzanych z wykonaniem utwardzenia tereny z
kostki kamiennej.

1.2. Zakres robét objetych ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robol wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.. ,Wykonanie obudowy ujecia wod podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rézany”.

1.3. Okreslenia podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki kamiennej w formie okregu woke!
ujecia wod podziemnych.

1.4. Og6ine wymagania dotyczace robot

Ogdine wymagania dotyczace robét podano w ST DM-00.00.00 " Wymagania ogolne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST DM-00.00.00 * Wymagania ogélne” punkt 2.

2.1. Stosowane materialy

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej nalezy stosowaé nastepujgce materiaty:

- kostka kamienna rzedowa szara oraz grafitowa 8/10 cm,

- podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

- piasek.

2.2. Kostka kamienna

Wymagane cechy fizyczne i wytrzymalosciowe skaly do wyrobu kostek przedsiawia tablica 1.

Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzymalociowe dla kostki kamiennej

Lp. Cechy fizyczne i wytrzymalosciowe 0 fiteq T Badania wediug

1. | Wytrzymalo$c na $ciskanie w stanie powietrzno — suchym, MPa, 160 120 PN-B-04110
nie mnigj niz [3]

2 Scieralnosé na tarczy Boehmego, w cm, nie wigcej niz 0,2 04 PN'B["%Mﬁ

3. | Wytrzymalo$c na uderzenie (zwigzlosc), liczba uderzen, nie mnie 12 8 PN-B-04115
niz [5]

4 Nasigkliwosc woda, w %, nie wiecej niz 0,5 1,0 PN~B[j]0]d101

> Odpomost na zamrazanie nie bada sig catkowita PN'B['S]MDZ

Kostka nieregulama powinna mie¢ ksztalt zblizony do prostopadioscianu.
2.4. Podsypka cementowo-piaskowa
Podsypke pod kostke nalezy wykonac z piasku | cementu w proporcjach 4 : 1, Piasek powiriien spefnia¢ wymagania normy PN-86/B-06712 "Kruszywa mineralne do
betonu zwyklego",
3. SPRZET
Ogalne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 * Wymagania ogélne” punkt 3.
Nawierzchnig nalezy wykonywac recznie. Do zaggszczenia nawierzchni nalezy zastosowaé wibratory plylowe z oslona z tworzywa sztucznego, w celu ochrony przez
uszkodzeniem lub zabrudzeniem kostek brukowych.
4, TRANSPORT
Ogélne wymagania dotyczgce fransportu podano w ST DM-00.00.00 * Wymagania ogoine” punkt 4.
Kostkg kamienng mozna transportowac dowolnymi srodkami transportowymi w sposob zabezpieczony przed jej przemieszczaniem i uszkodzeniem, Transport piasku,
zaprawy cementowo-piaskowe] | podbudowy powinien odbywac sig w sposob przeciwdzialajacy ich zanieczyszczeniu, wysuszeniu i zawilgoceniu.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST DM.00.00.00 " Wymagania ogéine” punkt 5.
5.1. Wykonanie podbudowy
Podbudowg z tlucznia kamiennego nalezy wykonat wg ST D-04.04.04,
5.2. Wykonanie nawierzchni
Podsypke piaskowo-cementowa o grubosci 3 -6 cm nalezy ulozyé na calej szerokosci nawierzchni. Kostke kamienng nalezy ukiadaé na podsypce cementowo-
piaskowej. Kostke nalezy ukfadat nieznacznie wyzej niz wynika to 2 Dokumentacji Projektowsj, poniewaz w czasie Zageszczania cala powierzchnia nawierzchni
obnizy sig. Kostke na podsypce nalezy ubjja¢ irzykrotnie. Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w podsypce | wypelnienie dolnych czesci spoin materialem z
podsypki. Obnizenie kostki w czasie pierwszego ubijania powinno wynosic od 1,5 do 2,0 cm. Utozong nawierzchnie z kostki zasypuje sig mieszaning piasku i zwiru o
uziarnieniu od 0 do 4 mm, polewa wodg i szczotkami wprowadza sie kruszywo w spoiny.
Po wypelnieniu spoin trzeba nawierzchnig oczyscié szczotkami, aby kazda kostka byta widoczna, po czym nalezy przystgpic do ubijania. Ubijanie kostek wykonuje sig
ubijakami stalowymi o cigzarze okolo 30 kg, uderzajgc ubijakiem kazdg kostke oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prowadzi sie od kraweznika do $rodka
jezdni. Drugie ubicie nalezy poprzedzi¢ uzupeinieniem spoin i polaé woda, Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierzchni kostkowej do wymaganego
przekroju poprzecznego i podtuznego jezdni. Zamiast trzeciego ubijania mozna stosowad walowanie walcem o masie do 10 { -najpierw w kierunku podiuznym,
posigpujac od krawgznikow w kierunku osi, a nastepnie w kierunku poprzecznym. Kostke nalezy ukladac kolorami i wzoram, okreslonymi w dokumentagji
rojekliowej.

g. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST DM-00.00.00 " Wymagania ogélne” punkt 6.
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonac badania kostki kamiennej:

- sprawdzenie ksziaku i wymiarow, zgodnie z fablicg 2,

- sprawdzenie uszkodzen, zgodnie z tablicg I,

- sprawdzenie cech fizycznych i mechanicznych wedtug punktu 2.
Pomiary ksztatiow i uszkodzen nalezy wykonaé dia 10 losowo wybranych kostek kamiennych, dia kazdej dostarczone; parii,
Badania piasku naleZy przeprowadzi¢ zgodnie z normami podanymi w punkcie 2.

23




Tablica 2. Dopuszczalne uszkodzenia kostek kamiennej

Lp. Cecha Tolerancje
1: Diugose ,I' +10 mm
2, Szerokosé ,b" +10mm
3 Wysokosé ,h" +10mm
4, Whklestos¢ lub wypukios¢t powierzchni bocznych 4 mm

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Badania podbudowy

Rodzaj i czgstotiiwost badar podbudowy powinny by¢ zgodne z odpowiednimi S T dla poszczegdinych rodzajow podbudowy.
6.2.2. Badania podsypki

Badania grubosci podsypki przeprowadza sig poprzez zdjgcie 2 kostek kamiennych na kazde 200 m2 chodnikow i pomiar grubosci podsypki. Grubos¢ podsypki
powinna wynasic 3 cm. Dopuszczalne odchylki w grubosci podsypki wynosza + 1 cm. Sprawdzenie zaggszczenia podsypki wykonuje sie poprzez sprawdzenie
glebokosci $ladu stopy co 100 m2 wykonanej podsypki. Slopa czlowieka powinna pozostawiac ledwie widoczny Slad.

6.2.3. Badania nawierzchni

Cechy fizyczne i mechaniczne brukowe] kostki kamiennej nalezy oceniat na podslawie alestow producenta oraz w przypadku watpliwoscl i polecen Inzyniera.
Ulozenie kostki nalezy sprawdzac zgodnie z tablicg 3.

Tablica 3. Rodzaj i czestotliwos¢ badan nawierzchni z kostki

Lp. | Badania Czestotliwosé badan Tolerancje wykonania
i Rownos¢ nawierzchni Na calej powierzchni 10 mm

2 Spadki poprzeczne Na calej powierzchni +05%

3 Wypelnienie spoin Na calej powierzchni catkowite

4, Rzedne wysckosciowe Na catej powierzchni +1,-1cm

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

Wadliwie wykonane odcinki nalezy rozebra¢ i wbudowaé ponownie. W przypadku uszkodzenia kostek betonowych nalezy je wymienié na nowe.
7. OBMIAR ROBOT

Ogblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00 * Wymagania ogélne” punkt 7.

Jednostkg obmiaru jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawlerzchni z kostki kamiennej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rebot podanc w ST DM-00.00.00 * Wymagania ogdlne” punki 8.

Roboty uznaje sig za zgodne z Dokumentacjg Projeklowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranci podanych w
pwikcie 6 daty pozytywne wyniki.

9, PODSTAWAPEATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy patnosci podano w ST DM-00.00.00 " Wymagania ogdlne” punkt 9.

Cena za 1 m2 wykonanej nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe,

= zakup 1 dostarczenie materialéw w miejsce wbudowania,

- rozscielenie i zageszczenie podsypki piaskowo-cementowej,

- ulozenie kostki kamiennej z zageszczeniem i wypeiieniem szczelin,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,

- inne czynnosci bezposrednio zwigzane z utozeniem nawierzchni z kostki kamiennej .

10. NORMY ZWIAZANE

1. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanie nasigkliwosci woda,

2. PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczanie mrozoodpomesci metoda bezposrednia.

3, PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na Sciskanie

4. PN-B-D4111 Materiaty kamienne. Oznaczanie Scieralnosci na tarczy Boehmego

5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymalo$ci kamienia na uderzenie (zwigzlosci)

6. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

7. PN-B-11100 Materialy kamienne. Kostka drogowa

8. PN-5-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej nieregulamej. Wymagania lechniczne i badania przy odbiorze
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D-08.02,02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] specyfikacjt technicznej (ST) s3 wymagania dotyczaee wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem utwardzenia ferenu . dojscia do
ujgcia wod podziemnych z brukowej kostki betonowej.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacia techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.: ,Wykonanie obudowy ujecia wéd podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rozany”.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem utwardzenia terenu 6, dojécia do ujgcia wed podziemnych 7
brukowej kostki betonowe].
Zakres wykonania obejmuje;
- dojicia z koski betonowej brukowe] grubosci 6 cm na podsypce cementowo - piaskowej 1:4 grub. 3 cm.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Belonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania, Produkowana jest jako ksztatka jednowarstwowa lub w dwach
warstwach pofaczonych ze soba trwale w fazie produkcii.
1.4.2. Pozostafe okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami i z definicjami podanymiw OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoine” pk 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogoélne wymagania dolyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.
2, MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatow
Ogaine wymagania dolyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podanow ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pki 2.
2.2, Betonowa kostka brukowa - wymagania
Kostka betonowa grubosci 6om prostokatna 10x20cm koloru szarego, niefazowana z nawierzchnig o strukurze zwirku plukanego.
3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej
Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje sig recznie.
Do zaggszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory plytowe z ostong z tworzywa sziucznego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace fransportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania cgélne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymalosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej,
kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folig i spina tagma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym
stanie.
Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transporiowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t
Qgolne zasady wykonania robot podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik
Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projeklowanymi spadkami podiuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie Z wymaganiami podanymi w
ST D04.01.01 Korylo wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza”. Wskaznik zaggszczenia kryta nie powinien by mnigjszy niz 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.
Jezeli dokumentacja projeklowa nie okresla inaczej, lo nawierzchnig chodnika z kostki brukowej mozna wykonywac bezposrednio na podiozu z gruntu piaszczystego
0 WP = 35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.
5.3. Podsypka
Na podsypke nalezy stosowa¢ mieszaning cementu i piasku w stosunku 1:4 piasek. Piasek powinien odpowiadac wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosic 3 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszezona i wyprofilowana,
5.4, Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych
Przyjgto utozenie chodnika z kostki koloru szarego, $ciezka rowerowa koloru czerwonego.
Kostke uklada sig na podsypce cem-piaskowe] w taki sposb, aby szczeliny migdzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy ukiadac ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubjjania) podsypka ulega zageszczeniu.
Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeinic piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnig ulozonych kostek przy uzyciu szczolek recznych lub
mechanicznych i przyslapic do ubijania nawierzchni chodnika.
Do ubijania ufozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje sie wibratory piylowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijane] w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym kszattek.
Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeinic szczeliny materiatem do wypelnienia i zamies¢ nawierzchnig, Chodnik z wypefnieniem spoin piaskiem nie
wymaga pielegnacii - moze byt zaraz oddany do uzytkowania.
5.4. Wykonanie regulacji pokryw
Wykonanie regulacji obejmuje:
a) zdjgcie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratki $ciekowej, skrzynki ) urzadzenia podziemnego,
b)  rozebranie nawierzchni lub odkopanie ziemi wokél studzienki (jezeli nie zostala rozebrana wezesnigj):
c)  rgezne (diutami, haczykami z drutu, miotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymiitp. - w przypadku nawierzchni typu kostkowego),
d) rozebranie gormej czesci tj. korpusu wiazu lub skrzynki
e) zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gnizu na pobocze lub miejsce skladowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materialu
przydatnego do dalszych robdt,
f)  sprawdzenie stanu konstrukeji studzienki i oczyszczenie gomej czgsci studzienki (np. nasady wpusly, komina wlazowego) z ew. uzupelnieniem ubytkow,
natomiast w przypadku skrzynek ulicznych sprawdzenie stanu rzpienia zasuwy,
g) ewentualne nadbudowanie studni (komory),
h) ponownego montazu ustawionego na odpowiednig wysokest korpusu wiazu, wpustu lub skrzynki,
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i)  osadzenie przykrycia studzienki, kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejgcych lub nowych malerialow oraz ew. wyrgwnaniem zaprawd cementows,
)  zasypanie wykopu wokdl studni z zaggszczeniem.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéline zasady kontroli jakosci rohot
Ogolne zasady kentroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pki 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzic, czy producent kostek brukowych posiada aprobatg techniczng.
Pozostate wymagania okreslono w ST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej".
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Sprawdzenie podioza
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projeklowa i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynoszg dia:
- glebokosci koryta:
- oszerokoscido 3 m: +1cm,
- oszerokosci powyzej 3 m: +2cm,
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci | wymaganych spadkéw poprzecznych i pediuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacig
projeklowa oraz pkt 5.3 ninigjszej ST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidiowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnodci wykonania z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej ST:
- pomierzenie szerokosci spoin,
- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidlowosci wypetienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i klor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rownosci chodnika
Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy fatg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? utozonego chodnika i w miejscach watpliwych,
jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod fata 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podiuznego
Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzaé nalezy za pomoca niwelacii, biorac pod uwagg punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punkiach zalamania niwelety nie moga przekraczac + 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomicg, co najmniej raz na kazde 150 do 300 m2 chodnika i w miejscach watpliwych, jednak
nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne edchylenia od projekiowanego profilu wynosza + 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogblne zasady obmiaru robdt podano w 8T D-M-00,00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki belonowej.
8. 0DBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projekiowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem (olerancji wg
pki 6 daly wyniki pozytywne.
9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogébine ustalenia dotyczace podstawy platnoéci
Ogalne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 m? chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta,
- wykonanie podsypki,
- wykonanie regulacji pokrywy studni,
- ulozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem | wypelnieniem szczelin,
- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego
2. PN-B06250 Beton zwykly
3, PN-BL06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw
6.  BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
10.2. Inne dokumenty
Nie wyslepuja.
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D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] ogdinej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzezg
chodnikowego.
1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1, wykonywanych w
ramach zadania pn.: , Wykenanie obudowy ujecia wéd podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rozany”.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem betonowego cbrzeza chodnikowego 6x20cm oddzielajgcego
utwardzone nawierzchnie od trawnikow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do
komunikagji.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne” pkt1.4.
1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatdw
Ogoine wymagania dotyczace malerialow, ich pozyskiwania | sktadowania podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi sa:
- obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
- 2wir lub piasek do wykonania faw,
- cemeniwg PN-B-19701 [7],
- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe
- obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych obrzeza dzieli sie na:
- gatunek 1 -G,
2.4, Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztafl obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Kszialt belonowego obrzeza chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
Sn 75 3 20 3
100 6 20 3
Fil 8 30 3
Ow 90 8 24 3
160 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchylki wymiardw obrzezy
Dopuszczalne odchylki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchylka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
| +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Pawierzchnie obrzezy powinny by bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zalartej. Krawedzie elementéw powinny byé rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawgdzi elementow nie powinny przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkos¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypuklos¢ powierzchni i krawedzi w mm 2 3
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Szczerby ograniczajgcych powierzchnie gome ($cieralne) niedopuszczalne

i uszkodzenia

krawedzi i narozy ograniczajacych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2 2
dlugosé, mm, max 20 40
gleboko$c, mm, max 6 10

2.4.4. Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach atwartych, posegregowane wedlug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe naley ukladac z zastosowaniem podkfadek i przektadek drewnianych 0 wymiarach co najmniej: grubosé 2,5 cm,
szerokos¢ 5 cm, diugo$t minimum 5 cm wigksza niz szerokos¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skiadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wediug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania lawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [8], a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [g].

Materiaty do zaprawy cemeniowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom pedanym w OST D-08.01.01  Krawezniki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzelu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzety
Roboty wykonuije sig recznie przy zastosowaniu drobnege sprzetu pomocniczego.
4, TRANSPORT
4.1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 4.
4.2, Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga bye przewozone dowolnymi $rodkami transporiu po osiagnigciu przez beton wytrzymalogci minimum 0,7
wytrzymalosci projekfowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig | uszkodzeniami w czasie transportu.

4,3, Transport pozostalych materialow
Transport pozostatych materialow podano w ST D-08.01.01 Krawgzniki betonowe”,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadat wymiarom {awy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
5.3. Podloze lub podsypka (fawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (lawa) ze Zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po
zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje sig przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda,
5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betoriowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiac na wykonanym podiozu w miejscu i ze $wiatlem (odlegloscig géme] powierzchni obrzeza od ciggu
komunikacyjnego) zgodnym z uslaleniami dokumentacii projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, Zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokoci 1 om. Nalezy wypelnic je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczyscic i zmy¢ woda,. Spoiny musza by¢ wypetnione calkowicie na peing glgbokose.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodline zasady kontroli jakosci rohét

Ogolne zasady kontroli jakosci robédt podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przysiapieniem do rabdt Wykonawca powinien wykonac badania materiatow przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4],

Sprawdzenie ksztaftu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doklfadnoscig do 1 mm przy uzyclu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy,
zgodnie z wymaganiami tablicy 11 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchylek z dokfadnoscia do 1 mm.

Badania pozostatych materialow powinny obejmowat wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialéw wymienionych
w pkt 2,

6.3. Badania w czasie robét
W czasie robét nalezy sprawdzac wykonanie:
a) koryta pod podsypke (lawe} - zgodnie z wymaganiami pki 5.2,
b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, kiore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
niwelety gomej plaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosic £1 cm na kazde 100 m diugoéci obrzeza,
- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 melréw, kiére powinno wykazywac catkowite wypetnienie badanej spoiny na peina glebokosc.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru rebét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (mefr) ustawicnego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1, Ogblne zasady odbioru robét

Ogdine zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projeklowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
lolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
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B.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.
9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialow,
- wykonanie koryta,
- rozécielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrzeza,
wypetnienie spain,
obsypanie zewngtrznej Sciany obrzeza,
- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-08050 Raboty ziemne budowlane
2. PN-B-05250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-18701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych.
Wspolne wymagania i badania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych,

Krawezniki i obrzeza.



B - 02.02.00 OGRODZENIE Z SIATKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiclem ninigjszej Specyfikacji Technicznej (ST) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykenaniem ogrodzenia.

1.2, Zakres siosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji rabat wymienionych w p. 1.1, wykonywanych w
ramach zadania pn.: ,Wykonanie obudowy ujecia wod podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rézany”,

1.3. Zakres robdt objetych SST

Roboty, kiérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie ogrodzenia gbudowy ujecia wod podziemnych z siatki
w oplocie PCV o wysokosci 1,50m, bez cokotu, kolor ziefony.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sq zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach wytycznych oraz okresleniami podanymiw ST-0 ,Wymagania
ogdine” punkt 1.4. Ogrodzenie z siatki - ogrodzenie skladajgge sig z siatki ogrodzeniowej z drutu fi 2,5mm w oplocie PCV, stupkow moriazowych.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoSc wykonania robol, bezpieczenistwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projekiowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogéine wymagania dotyczace robét podano w ST-0 ,Wymagania ogélne” punkt 1.5

2. MATERIALY

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robét musza by¢ zgodne z wymaganiami ninigjszej SST i dokumentacji projektowej.

Ogrodzenie na slupkach metalowych z siatki powlekanej. Stupki ogrodzeniowe z rury stalowej ocynkowanej malowanej @ 42 o grubosci scianki 2,5mm, zakonczone
kapturkiem , naroznikowe stupki z rozporami, kolor zielony. Drut stalowy naciggowy ocynkowany @ 2,8 i powlekany powiokg PCV 4,0mm, kolor zielony. Siatka
ogrodzeniowa z drutu @ 2,5 | powlekany powlokg PCVY 3,6mm o oczkach nie wiekszych jak 50x50mm, kolor zielony.

Wykopy pod fundamenty stupkdw wykonac recznie, jako wykopy punkiowe, nieumocnione.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania

Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” pki 3. Wykonawca moze uzywaé dowolnego sprzetu pod warunkiem zachowariia
wymaganej jakosci robot i dotrzymaniu termindw umownych.

4, TRANSPORTI SKLADOWANIE

Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpaddw (wytwarca) zobowigzany jest posiadac slosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich
transport (ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach Dz. U. Nr 62, poz. 628 z pozn. zm.). Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢
sprawne technicznie i spefniac wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00
.Wymagania ogdine” punk! 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine warunki wykonania Robo6t

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” pkt. 5.

5.2, Fundamenty

Fundamenty nalezy {ak wykonywac, aby nie stwarzaly zagrozenia (potknigcia sig, uderzenia). Jesli dokumentacja projektowa, SSTWIORB lub Inspekior Nadzoru nie
podaje inaczej, to doly pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm wigksze od wymiaréw stupka, a gi. ok. 1,0-1,2 [m]. Jesli dokumentacja
prajektowa lub SSTWIORB nie podaje inaczej, lo najpierw nalezy wykona¢ doly pod slupki narozne.

5.3. Roboty montazowe

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposcb osadzenia w gruncie, powinny stac pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac sie na jednakowej
wysokosci.

5.4. Montaz ogrodzenia panelowego

Prace wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta wybranego systemu ogrodzen z zachowaniem wymiarow opisanych w pkt 2 | dokumentacji projekiowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogélne zasady

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,Wymagania ogélne” pki. 6 Przed przysiapieniem do robst Wykonawca powinien sprawdzic, czy
producent posiada $wiadectwo dopuszczenia lub atest na materiaty uzyle do wykonania ogrodzen.

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:

- zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia,

- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiardw,

- prawidlowo$¢ wykenania dofow pod siupki,

- poprawnosc ustawienia shupkow,

- prawidlowos$¢ wykonania ogrodzenia (wysoko$¢ ogrodzenia),

- rozstaw stupkow i ich zabetonowanie.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami rohot

Wszystkie materialy nie spefniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punklach zostang przez Inspeklora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania,
Wszystkie elementy robot nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazujg odstepstwa od postanowier SSTWIORB zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszi Wykonawcy,

7. PRZEDMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady przedmiaru

Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST -0 ,Wymagania ogine” pkt 7.

7.2. Zasady przedmiarowania

Jednostka obmiarowg ogrodzenia jest metr [m]. Cbmiar polega na okresleniu rzeczywistej diugosci ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru Robét.

Cdbior nalezy przeprowadzic zgednie z zasadami zaleconymi przez preducenta. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanego ogrodzenia, Do odbicru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiarow i badan z biezacej kontroli,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogblne zasady

Ogoline zasady dotyczace warunkow pfatnosci podane sa w ST -00 ,Wymagania ogolne” punkt 8.

9.2. Zasady rozliczenia i platnoéci

Cena wykonania 1 metra ogrodzenia obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygolowawcze;

- doslarczenie na miejsce whudowania elementow konstrukcji ogrodzenia oraz materialow pomocniczych;

- ustawienie ogrodzenia z siatki;
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- uporzadkowanie terenu;

- przeprowadzenie badan | pomiaréw kontrolnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

W przypadku przyjgcia innych zasad okreslenia kwoty jednostkowej lub innych zasad rozliczen pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawca sprawy te musza zostac
szczegofowo ustalone w Umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pézn. zm.),
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnoéci (Dz. U. Nr 166, poz. 1360 z pazn. zm.),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z poin. zm.),

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze,
PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosci mechaniczne srub i whretow.
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B - 04.00.00 MUR KAMIENNY Z SIEDZISKIEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbiors mury kamiennego wraz z siedziskiem drewnianym.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1, wykanywanych w
ramach zadania pn.. ,Wykonanie obudowy ujecia wod podziemnych (studnia artezyjska) w miejscowosci Rézany™,

1.3. Zakres rob6t objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obsjmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace | majace na celu wykonanie munt kamiennego wraz z siedziskiem drewnianym na
planie p&lokregu.

1.4, Okreslenia podstawowe.,

Okreslenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc ich wykenania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projeklowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY.

2.1. Woda zarohowa do zapraw PN-EN 1008:2004

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode zdatng do picia, z rzeki lub jeziora.

Niedozwolone jest uzycie wad $ciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wad zawierajacych tluszeze organiczne, oleje i mul.

2.2. Wyroby -kamieni $rednio-twardy obrobiony w licu

Przewiduje sie mozliwo$¢ uzycia kamienia z rozbiorki, po ich ewentuainym zakwalifikowaniu przez Inzyniera.

2.3. Zaprawy budowlane cemenfowo-wapienne

Marka i sklad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie.

Orientacyjny stosunek objetosciowy skiadnikéw zaprawy dla marki 30:

cement: ciasto wapienne: piasek

13148

1:1:7

1:47:5

cement: : wapienne hydratyzowane: piasek

1:1:6

1:1:7

Orientacyjny stosunek objetosciowy skladnikow zaprawy dla marki 50

cement: ciasto wapienne: piasek

1:03:4

1:05:45

cement: wapienne hydratyzowane: piasek

1:03:4

1:05:45

- Przygotowanie zapraw do robot murowych powinno by¢ wykonywane mechanicznie.

- Zaprawe nalezy przygotowac w takiej ilosci, aby mogla byé wbudowana mozliwie wezesnie po jej przygotowaniu §f. ok. 3 godzin.

Do zapraw murarskich nalezy stosowac piasek rzeczny lub kopalniany.

Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowac cement portlandzki z dodatkiem zuzla lub popiotow lotnych 25 i 35 oraz cement hutniczy 25 pod warunkiem, ze
temperatura otoczenia w ciagu 7 dni od chwill zuzycia zaprawy nie bedzie nizsza niz+5°C.

Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowaé wapno suchogaszone lub gaszene w postaci ciasla wapiennego ofrzymanego z wapna niegaszonego, ktére
powinno tworzy¢ jednclita i jednobarwng mase, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyszczen obcych.

Skiad objetosciowy zapraw nalezy dobiera¢ doswiadczalnie, w zalezno$ci od wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu | wapna.

2.4 Drewno siedziska

Do wykonania siedziska nalezy zaslosowac bale dgbowe gr. 5cm impregnowane bejeg lub lakierem bezbarwnym.

3. SPRZET

Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzelu posiadajacego akiualne dokumenty dopuszczajace go do pracy.

4. TRANSPORT

Materialy i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami fransportu, Podczas transporiu malerialy i elementy konstrukeji powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami lub utratg slateczno$ci.

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogolne:

a) Mury nalezy wykonywac warstwami, z zachowaniem prawidlowego wigzania i grubosci spoin, do pionu i sznura, z zachowaniem zgodnosci z rysunkiem co do
odsadzek, wyskokow i otworow,

¢) Mury nalezy wznosié mozliwie rownomiernie na calej ich diugosci, W miejscu polaczenia muréw wykonanych niejednoczesnie nalezy stosowat sirzepig zazebione
koficowe.

Spoiny powinny by¢ dokiadnie wypelnione zaprawg,

6. KONTROLA JAKOSCI.

6.1. Materialy — kamien $rednio -twardy

W przypadku niemoznosci okreslenia jakosci kamienia przez probe dorazng nalezy ja poddac badaniom laboratoryjnym (szczegélnie co do Klasy i odpomosci na
dzialanie mrozu).

6.2. Zaprawy.

W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy, nalezy kontrolowac jej marke i konsystencig w sposdb podany w cbowigzujace] normie, Wyniki
odbiorow materiatow i wyrobow powinny byé kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowq robdt jest - m3 muru o odpowiedniej grubosci .

llos¢ robot okresla sig na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiér robot murowych powinien sig odbyé po zakoriczonych pracach murowych. Podstawe do odbioru robot murowych powinny stanowi¢ nastepujace
dokumenty:

a) dokumentacja techniczna,

b) dziennik budowy,

¢) zaswiadczenia o jakosci materialow i wyrobow dostarczonych na budowe,

d) protokoly odbioru poszezegdinych etapdw robdt zanikajacych,

e) protokély odbioru materialow | wyrobow,
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f) wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byty zlecane przez budowe,

g) ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byty wykonywane przed odbiorem budynku.
8.2. Wszystkie roboty objgte ninigjszg SST podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. Gena obejmuje:

- dostarczenie materialow i sprzetu na stanowisko pracy

- wykonanie Scian, narozy

- ustawienie i rozebranie potrzebnych rusziowan

- uporzadkowanie | oczyszezenie stanowiska pracy z resztek materiatow

10. PRZEPISY ZWIAZANE,

PN-68/B-10020 Roboty murcwe z kamienia Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-12050:1996 Wyraby budowlane .

PN-B-12011:1997 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly kratowki.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu powszechnego uzytku.
PN-B-30000:1990 Cement portiandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow powszechnego uzytku.

PN-97/B-30003 Cement murarski 15.

PN-88/B-30005 Cement hutniczy 25.

PN-86/B-30020 Wapno.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy
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