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D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1, Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna DM-00,00.00. ,Wymagania Ogoine” odnosi sig do wspdlnych wymagan lechnicznych dotyczeicych wykonania i odbioru robot, kiore zostang
wykonane podczas przebudowy ciagu pieszego - deptaka rekreacyjnego w Gronowie Elblaskim.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowac w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dotyczacymi robot drogowych,

A. Dzial ogoiny

B. Specyfikacje Techniczne

D-00.00.00. Wymagania ogéine

CZESC DROGOWA

D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punkiow wysokosciowych

D-01.02.04, Rozbidrka elementow drog

D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
D-08.02.01. Chodniki z ptyt betonowych

D-08.03.01 Obrzeza betonowe

14.  Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno - uzytkowa (droge)
1.4.4. Opracowanie techniczne — wszelkie obliczenia, opisy i dane techniczne oraz rysunki dostarczane Wykonawcy przez Zamawiajacego, jak rowniez wszelkie
obliczenia techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje obstugi dostarczone przez Wykonawce, a zatwierdzone przez Inzyniera
1.4.5. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczeny do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.6. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoriczeniu.
1.4.7. Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcymi urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz
zdarzen i okolicznosci zachodzacych wtoku wykonywania robét.
1.4.8. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczena do ruchu pojazdow.
1.4.9. Gwarancja — uslalone w dokumentach kontraklowych zasady zobowiazan Wykonawcy za zrealizowane roboty
1.4.10. Kierownik Projektu = Inzynier - instylucja upetnomocnionego przedstawiciela Zamawiajacege, kiérego uprawnienia i obowigzki w stosunkach z
Wykonawca w procesie realizacji robot okreslono w konirakie.

Obowigzki Kierownika Projektu moze penic osoba prawna Iub fizyczna, w tym rowniez pracownik Zamawiajacego, o wyznaczeniu kiorej Zamawiajacy
powiadomit Wykonawceg na pismie.
1.4.11. Inspektor nadzoru - (przedstawiciel Kierownika Projektu) — osoba pisemnie wyznaczona przez Kierownika Projekiu, dzialajaca w jego imieniu w zakresie
przekazanych uprawnien i obowigzkow,
1.4.12. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robolami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu,
1.4.13. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.14. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia,
1.4.16. Korpus drogowy - nasyp lub cze5¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.17. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloZenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.19. Kosztorys §lepy - wykaz robot z podaniem ich iloci (przedmiar) w kolejnosci echnologicznej ich wykonania.
1.4.21. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbgdne do przeprowadzenia wszystkich badan
i prob zwigzanych z oceng jako$ci malerialow craz robot.
1.4.22. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikaciami technicznymi, zaakceptowane
przez Kierownika Projekiu.
1.4.23. Most - obieki zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikaciji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.24. Nawierzchnia - warstwa [ub zespét warstw sluzacy do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa Scieralna —goma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
h) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sig miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozloZenie naprezen w nawierzchni |
przekazywanie ich na podbudowe.
¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sfuzgca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacego nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladac sie z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.



e) Podbudowa zasadnicza —goma czgé¢ podbudowy speiniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladac sig z jednej lub dwoch
warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spefniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzehni przed dzialaniem wody,
mrozu | przenikaniem ozastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacq lub odcinajaca,
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czaslek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.
i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzchni.
1.4.25. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie picnowego przekroju w osi drogi lub obiektu mosiowego.
1.4.27. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
14.28.  Odpowiednia (bliska) zgodno&¢ - zgodnost wykonywanych robot z dopuszczonymi lolerancja-
mi, a jezel przedzial tolerancii nie zostal okreslony - z przecigtnymi toleranciami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.
1.4.29. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas ferenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chroniacych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.30. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig pojazdow, umieszezenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu | wykorzystywana do
ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukji nawierzchni.
1.4.31. Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania,
1.4.32. Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i
wiasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.33. Polecenie Kierownika Projektu - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.35. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub catkowita modemizacja (zmiana paramefrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego polaczenia.
1.4.36. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, sluzace do przeplywu malych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu
drogowego lub dla ruchu kolowego i pieszego.
1.4.37, Przeszkoda naturaina - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina bagno, rzeka itp.
1.4.38. Przeszkoda sztuczna - dziefo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykdad droga, kole], ruraciag itp.
1.4.39. Przetargowa dokumentacja projektowa ~ czgd¢ dokumentaci projekiowej, kiora wskazuje lokalizacje, charakterystyke | wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robot.
1.4.40. Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladac sie z petnej éciany, shupow lub innych form konstrukcyjnych np. skrzyn, komeér,
1.4.41. PZJ - Program Zapewnienia Jakoéci - do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty nadzoru programu zapewnienia
jakosci (PZJ), w ktorym przedstawia sie zamierzony sposab wykonania robot, mozliwosci lechniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie rebot zgodnie
2 projektem, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez nadzor.
1.4.42. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywracenie pienwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.43. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglosc miedzy punkiami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.
1.4.44. Szerokosc catkowita obiektu (mostu/ wiaduktu) - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawgdziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi
podtuznej, obejmuje calkowitg szerokosc konstrukcyjng ustroju niosgeego.
1.4.45. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dia poszczegélnych rodzajow ruchu oraz szerokoét chodnikow mierzona w
$wistle poreczy mostowych z wylgczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.
1.4.46. Slepy kosztorys —wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.447. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, sianowiaca odrgbng calosé konstrukcyjng Iub technologiczng, zdolng do samodzielnego
spefnienia przewidywanych funkeji techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogéblne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projekiu,
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi  wymaganiami uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze pelnej dokumentacji kontrakiowej.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru koficowego robot Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odiworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Opracowanie techniczne
Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze sig koniecznym uzupehnienie dokumenlacji projekiowej przekazane] przez Zamawiajacego, Wykonawea sporzadzi
brakujgce rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowg i ST.
1.5.3. Zgodnos¢ robét z opracowaniem technicznym i ST
Opracowanie techniczne, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika Projektu Wykonawcy stanowia czgs¢ umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczeginione w chocby jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniu poszezegdinych dokumentow obowiazuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w ,Ogolnych warunkach umowy”,
Wykonawca nie moze wykorzystywac biedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic Kierownika Projektu,
kiory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z
dokumentacjg projeklowy i ST. Dane ckreslone w dokumentacii projektowe; i w ST beda uwazane za warlosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnost z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedzialu tolerangji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wplynie to na niezadowalajacg jakosc elementu budowli, to takie
malerialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszi Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontrakiu a2 do zakonczenia i odbioru kofcowego
robot.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia uzgodniony w odpowiednim Zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem projeki organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt
organizacji ruchu powinien byé aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwaé wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajac w ten sposcb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykoniawca zapewni stale warunki widocznosci w dzief | w nocy tych zapér i znakow, dla kiorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczefstwa.

Wszystkie znaki zapory i inne Urzadzenia zabezpieczajace powinny byt akceptowane przez Kierownika Projektu,



Faki przystapienia do robét Wykonawca powinien obwiescié publicznie przed ich rozpoczeciem w sposab uzgodniony z Kierownikiem Projekiu oraz przez
umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Kierownika Projektu tablic informacyjnych. Tres¢ tablic infonnacyjnych powinna by¢ zatwierdzona przez
Kierownika Projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizagji robot.

Koszl zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w ceng umowng,
1.5.5. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania rob6t
(1 Ustalenia ogdlne dotyczace ochrony Srodowiska
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W szczegolnosci Wykonawca
powinien zapewnic speienie nastepujacych warunkow:
a) Miejsca na bazy, magazyny, skladowiska | wewnetrzne drogi transporlowe powinny by¢ tak wybrane, aby nie powodowag zniszczen w $rodowisku naturalnym,
b) Powinny zostaé podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed :
e zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekow wodnych pylami, paliwami, olejami, materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
«  przekroczeniem norm zanieczyszezenia powietrza pytami i gazami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hafasu
. mozliwoscig powstania pozaru.
¢) Praca sprzetu budowlanego uzywanego podezas realizacii robot nie moze powodowac zniszezen w Srodowisku naturalnym,
d) Materialy stosowane do robot nie powinny zawiera¢ skladnikow zagrazajacych Srodowisku, o slgzeniu przekraczajgcym dopuszczalne nommy.
Opfaly i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigzaja Wykonawes.
2) Ochrona wad
Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie mogg by¢ zanieczyszczane w czasie robdl.
Wody odprowadzone z terenu robét powinny byé oczyszczane przez filtracje i osadniki, albo inne urzadzenia, ktore redukujg zawartosé pylow i innych
zanieczyszczen w odprowadzanych wodach do poziomu nie wigkszego od wyslgpujacego w naturalnych zbiornikach i ciekach wodnych, do kiérych
s3 odprowadzane.
Wody powierzchniowe odplywajgce ze skladowisk maierialow powinny by¢ oczyszczone, jezeli zawierajg skladniki szkadliwe dla otoczenia, takie jak pyly, oleje,
bitumy, chemikalia czy inne szkodliwe dla $rodowiska substancie.
Zbiomiki materiatow napgdowych, olejow, bituméw, chemikaliow i innych szkodliwych dla rodowiska substancji powinny byé wykonane i obstugiwane w sposcb
gwarantujacy nieprzedostawanie sig materiatow do otoczenia.
Maszyny i sprzgt zmechanizowany nie mogg poruszac si¢ w cbrebie granic zbiomikéw i ciekow wodnych z wyjatkiem przypadkow, gdy uzyskano na to zgode
odpowiednich wiadz, a ruch ten odbywa sig w celu przeprowadzenia robét okreslonych w kontrakcie.
(3) Qchrona powietrza
Siezenie pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do atmosfery w sasiedztwie wytwémi materialow drogowych (kruszyw, mieszanek ilp.) nie moze przekraczac
wartosci dopuszczanych przez odpowiednie przepisy.
Wytwomie materialow drogowych powinny byé wyposazone w systemy odpylania gwarantujace obnizenie emisji pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do
poziomu mniejszego od dopuszczalnego.
Jezeli roboty bedg prowadzone metodg mieszania malerialow na drodze z uzyciem maleriatow pylacych, takich jak popioty lotne, wapno, cement itp. to stosowany
sprzet i fechnologia powinny ograniczac zapylenie.
(4) Ochrona przed halasem
Jezeli roboty prowadzone beda na lerenach zabudowanych to Zamawiajacy powinien okreslic w dokumentacji projekiowej lub ST i uzgodni¢ z odpowiednimi
organami administracji samorzadowej, technologie i czas robdl ograniczajgce w miarg mozliwoéci poziom hatasu i jego ucigzliwost dla mieszkancow. Wykonawca nie
powinien stosowa¢ innej technologii robot o wigkszym poziomie halasu, niz okreslona przez Zamawiajacego pod rygorem utrzymania robot,
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca powinien przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca powinien utrzymywac sprawny sprzgl przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach
biurowych i mieszkalnych, magazynach oraz maszynach i pojazdach,
Malerialy latwopalne powinny byt skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultal robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, kiore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.
Jezeli jakiekohwiek szkodliwe skfadniki moglyby przedostac sie z wbudowanych materiatow do wod powierzchniowych lub gruntowych albo do powietrza to maleriaty
takie nie mogg by¢ stosowane.
Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami,

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robol beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak
szkodliwego oddzialywania tych materiglow na $rodowisko. Materialy kidre sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdl, a po zakoficzeniu robol ich
szkodliwost zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych whudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od whasciwych organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla oloczenia zgodnie ze specyfikaciami, aich uzycle spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie

srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy
1.5.8. Ochrona wiasnosci publiczne] i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i prywatne;.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem niewlasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dzialan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub
zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykanawca na swéj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong whasnosc. Stan naprawionej wiasnosci powinien byé
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzen uzbrojenia terenu, kiorych polozenie bylo wskazane przez Zamawiajacego lub ich wiascicieli.
Wykonawca na podstawie informacji podanej przez Zamawiajgcego, dotyczacej istniejacych urzadzen uzbrojenia lerenu, powinien przed rozpoczeciem robot
zasiggna¢ od ich wiadcicieli danych odnosnie dokladnego polozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen badz ich przelozenia, Wykonawca powinien zawiadomi¢ wiascicieli urzadzed i Kierownika Projektu.
Jakiekolwiek uszkodzenia instalac]l | urzadzen podziemnych nie wskazanych w informacji dostarczonej Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstale bez winy b
zaniedbania Wykonawcy zostang usunigte na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy obcigza Wykonawce.

1.5.9. Ograniczenie obciaZen osi pojazdow

Wykonawca powinien dostosowat sig do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdéw podczas transportu materialow i sprzetu na drogach
publicznych poza granicami placu budowy okreslonym w dokumentach koniraktowych.

Specjalne zezwolenia na uzycie pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi, o ile zostang uzyskane przez Wykonawce od odpowiednich wiadz,
nie zwalniajg Wykonawcy od adpowiedzialnosci za uszkedzenia drog, kiére moga by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywac tych pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejgcych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w
obrebie granic placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i bedzie zobowigzany do naprawy uszkedzonych
elemenlow na wiasny koszt, w sposob zaakceplowany przez Kierownika Projektu.

1.5.10, Bezpieczenstwo i higiena pracy




Podczas realizac]i robot Wykonawca powinien przestrzegac wszystkich przepisw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegoinosci Wykonawca ma
obowigzek zadbaC aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dia zdrowia oraz nie spefniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca powinien zapewnié wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzel i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreglonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraklowey.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie malerialy | urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakofczenia przez Kierownika Projektu).

Wykonawca bedzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koricowego. Ulrzymywanie powinno byé prowadzone w taki spostb, aby budowla drogowa Iub jej elementy
byty w zadowalajacym slanie przez caly czas, do momentu odbioru koficowego,

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, 1o na polecenie Kierownika Projektu powinien rozpoczag roboty uirzymaniowe nie pézniej niz w 24
godziny po ofrzymaniu fego polecenia. W przeciwnym razie Kierownik Projektu moze natychmiast zatrzymac roboty.

2. MATERIALY

241, Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na cztery tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiafow przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegolowe
informacje dotyczgce proponowanego irédla wylwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzania przez Kierownika Projeku.

Zatwierdzenig pariii z danego 2rodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego #rodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodla w sposeb ciagly spelniaja
wymagania ST w czasie postepu robol.

22. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z placu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu.
Jesli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dia ktorych zostaly zakupione, to koszt tych maleriatéw zastanie
przewartosciowany przez Kierownika Projektu,

Kazdy rodzaj robdt, w kidrym znajdujg sig nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczag sie z jego nieodebraniem i
niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca powinien zapewnic wszystkim materialom warunki przechowywania i skladowania zapewniajace zachowanie ich jakosci i przydatnoéci do robot oraz
zgodno$¢ z wymaganiami poszczegdinych ST. Odpowiedzialnosé za wady materialow powstale w czasie przechowywania i skiadowania ponosi Wykonawca.
Kierownik Projektu moze zezwoli¢ na inny sposob przechowywania i skiadowania niz podany w ST, lecz nie zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za
ewentualne powstale z lego tytulu straty, Skladowanie powinno by¢ prowadzone w sposab umozliwiajacy inspekcjg materiatow,

Misjsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza terenem

budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wszystkie migjsca czasowego skiadowania materialow powinny by¢ po zakoriczeniu robdt doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposab
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

24, Wariantowe stosowanie materialtow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania Todzaju materiaty w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Kierownika Projekiu o swoim zamiarze co najmnigj 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dia badan prowadzonych
przez Kierownika Projekiu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaiu nie moZe byé pézniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

k) SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na wlasciwosci wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robol powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadat pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji robtt, zaakceptowanym przez Kierownika Projekiu; w przypadku braku ustalen  w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceplowany
przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowag przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe;, ST i wskazaniach Kierownika
Projektu w terminie przewidzianym umowg (kontraktem).

Sprzgt ma by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodnyz normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca powinien rowniez dysponowat sprawnym sprzelem rezerwowym, umozZliwiajacym prowaczenie robot w przypadku awarii sprzetu
podstawowego.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do slosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na wiasciwosci wykonywanych robot i przewozonych
materialow.

Liczba érodkow transportu powinna zapewnié prowadzenie robéi zgodnie z zasadami okreslonymi dokumentacii projektowej, ST | wskazaniach Kierownika Projektu,
w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnymi rezerwowymi $rodkami transportu, umozliwiajacymi prowadzenie rob6t w
przypadku awarii podstawowych Srodkow transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny speiniac wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w adniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie
i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom  kontrakiu, na polecenie Kierownika Projektu powinny byé usuniete z placu
budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszi, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

51. Ogélne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowledzialny za prowadzenie robél zgadnie z umows oraz za jakosé zastosowanych materiafow i wykonywanych robot, za ich zgodnosé z
opracowaniem technicznym, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Kierownika Projekiu,

5.2. Wspotpraca Kierownika Projektu i Wykonawcy

Kierownik Projekiu bedzie podejmowal decyzje we wszystkich sprawach zwiazanych z jakoscig robot, oceng jakosci materiatow i postepem robot, a ponadto we
wszyslkich sprawach, zwigzanych z interprelacja dokumentacji projeklowej i ST oraz dotyczacych akceplacji wypetnienia warunkow kontraktu przez Wykonawce.
Kierownik Projektu bedzie podejmowal decyzje w sposéb sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Kierownika Projekiu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w kontrakcie,
dokumentacji projekiowej i w ST, a lakze w normach | wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projekiu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.



Kierownik Projektu jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt i kontroli wszystkich malerialow dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac
przygolowanie i produkgjg maleriatéw. Kierownik Projektu powiadomi Wykonaweg o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktore nie spehiajg
wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projekiowej i ST. Z odrzuconymi maleriatami nalezy poslgpowac jak w pkt, 2.4.

Pelecenia Kierownika Projektu powinny byé wykonywane nie pazniej niz w 24 godziny po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zalrzymania robat. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownikowi Projekiu programu zapewnienia jakosci, w kiorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robét mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacia projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projekiu.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawieraé:
a) czes¢ oqdling opisujaca:
- organizacjg wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot
- bhp
- wykaz zespotow roboczych, ich kwaliflkacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdinych elementow robét
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot
- wyposazenie w sprzgt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli
(opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie
badan)
- spos6b oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow nastaw mechanizmow stenujacych a takze wycigganych wnioskow i
zastosowanych karekl w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi Projektu;
b) cze$¢ szezegdlowa opisujaca dla kazdeqgo asortymentu robot:
- wykaz maszyn [ urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz ~ wyposazeniem w mechanizmy do sterowania | urzgdzenia
pomiarowo-kontrolne redzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw lepiszczy, kruszyw itp
sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich whasciwosci w czasie transportu
sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwost, pobierania probek, legalizacjai sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot
- spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci rohét
Celem kontroli rob6t powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnac zatozona jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robol i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robét.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materialow oraz rob6l z czeslofliwosciq zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgslofliwo$¢ sq okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Kierownik Projekiu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6l zgodnie z umowa,
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projekfu $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajg  wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan,
Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcii.
Kierownik Projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powaine, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot materialow i dopusci je do uzycia dopiero wiedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakoS¢ tych materialow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badan materialow ponesi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek
Probki powinny by¢ pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie ze wszystkie jednostkowe elementy
produkeji moga byé z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane de badan.
Kierownik Projekiu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Kierownika Projekiu Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania tych materiatéw, kiore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawee i zatwierdzone przez Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Kierownika Projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
6.4, Badania i pomiary
Wszysikie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Kierownika Projekiu.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru iub badania, Wykonawca
przedstawi na pidmie ich wyniki do akceptacii Kierownikowi Projektu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywal Kierownikowi Projekiu kopie raporiow z wynikami badan jak najszybciej, nie poZniej jednak niz w terminie okre$lonym w programie
zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownik Projektu na formularzu wediug dostarczonego przez niege wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
e  certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, Zze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami  technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwosci przepiséw i dokumentow technicznych,
e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
- polskg normg lub
- aprobate techniczng, w przypadku wyrobdw, dia ktorych nie ustanowiono Polskie] Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacjg okresiong w pkt 1 i ktore spelniajg
wymogi ST,
6.7. Dokumenty budowy



Dziennik budowy
Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawey terenu budowy do kofca okresu
gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy powinny byé dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robol, stanu bezpieczenstwa ludzi | mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, kiora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronclogicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przenw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kelejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawey i
Kierownika Projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegoInosci:
- dalg przekazywania Wykonawcy lerenu budowy
- dale przekazania przez Zamawiajacego opracowania technicznego
- Uzgodnienie przez Kierownika Projekiu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot
- terminy rozpoczgcia | zakonczenia poszczegdinych elementow robét
- przebiegu robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach
- uwagi i polecenia Kierownika Projekfu
- daly zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu
- zgtoszenie i daty odbiorow robdl zanikajacych ulegajacych zakryciu czesciowych i koncowych

odbiorow robot

- wyjasnienia uwagi i propozycje Wykonawcy
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
- dane dotyczace jakosci materialow pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan  z podaniem kio je przeprowadzal
-wyniki prob poszczegdinych elementow budowli z pedaniem, kioje przeprowadzal,
- inne istotne informacie o przebiegu robét

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy beda przediozone Kierownikowi Projekiu do ustosunkowania sie.

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy 2alicza si, oprocz wymienionych powyzej, nastepujgce dokumenty:
e protokoly przekazania terenu budowy

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne

protokoty odbioru robét

protokoly z narad i ustalen

kerespondencje na budowie,

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogbine zasady obmiaru robét
Ksigzka obmiaru robdt jest dokumentem obowiazujgcym zamawiajacego i wykonawce. Odpowiedzialnosé za KOR spoczywa na Wykonawcy. Obmiar robdt powinien
okreslic faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST.
Obrmiaru rabét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Obmiar odbywa sig w obecnosci Kierownika Projektu i wymaga jego akceptacji. Wyniki obmiaru po akeeptacii Kierownika Projektu zostang zataczone
do dziennika budowy .
7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow
Diugosc i odlegtos¢ pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhiz linii osiowe;.
Jesli ST wiasciwe dla danych robél nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako diugosé pomnozona przez sredni przekrdj,
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgl pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedq zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Urzadzenia i sprzgl pomiarowy zostang destarczone przez Wykonaweg. Jezeli urzadzenia le lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét,
7.5. Czas przeprowadzania obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach i
zmiany Wykonawcy robét.

Obmiar robol zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob zrozumialyi jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni luf objgtosci beda uzupehione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dofaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiggi obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odhiorow robot

W zaleznosci od uslalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi koncowemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu,
8.2, Qdbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajaeych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoscl wykonywanych robot, kiare w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robat zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoinego
postepu robot.
Odbioru robét dokonuje Kierownik Projektu
Gotowost dane] czgsoi robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projekiu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika
Projektu.
Jakesé i oS¢ robol ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Prajektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplel wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacig projekiows, ST i uprzednimi ustaleniami.
W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wezeéniejszych ustalen, Kierownika Projekiu ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje
decyzje dotyczace zmian i korekl.



W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.
Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych Jub robotach dodatkowych Inzynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST
dotyczacych danej czesci robot.
8.3, Odbiér konicowy robot
8.3.1.Zasady odbioru koficowego rohot
Cdbidr kofcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartoéci.
Calkowite zakoficzenie robof oraz golowost do odbioru kofcowego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Kierownika Projekiu.
Cdbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Kierownika Projektu zakoficzenia robot i prawidlowosc
operalu kolaudacyjnego.
Qdbioru koicowego robdt dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika Projekiu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg
projektowa i ST.
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna sig z realizacjg uslalen przyjgtych w trakcie cdbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robol uzupelniajgeych i robol poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdl poprawkowych lub robot uzupelniajacych, komisja przerywa swoje czynnoici i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
8.3.2. Dokumenty do odbioru koricowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kofcowego robol jesl protokét odbioru koficowego robot sporzadzony wy wzoru uslalonego przez
Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projekiows podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace ub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen [aboratoryjnych, zgodne ST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii felefonicznej, energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz
prolokoly odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen,
9. gecdezyjng inwentaryzacie powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia lerenu,
10.kopie mapy zasadniczej powslalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczsj.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgdg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robol uzupedniajgcych wyznaczy komisja.
84. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robol zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad dla odbioru ostatecznego.

9, PODSTAWA PLATNOSC!

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawa platnosci jest cena ryczatfowa, skalkulowana przez Wykonawce za caloS¢ robot objetych opracowaniem technicznym, ST oraz zapisami
zawartymi w umowie na roboty.

Cena ryczaowa bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla caloscirobét w ST i w
opracowaniu technicznym.

Cena ryczattowa robét bedzie obejmowac:

s robocizng bezposrednig wraz z lowarzyszacymi kosztami,

+  warlos¢ zuzytych malerialow wrazz kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na feren budowy,

«  warlo$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny iryzyko,

«  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacii ruchu na czas frwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Kierownikowi Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakawania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty dzierzawy terenu

(d) przygotowanie lerenu,

(e)  konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazddw/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowar pionowych, poziomych, barier | Swiatel,

«  uirzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:

«  usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

¢ doprowadzenie terenu do slanu pierwctnego.
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacii lechnicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkigw
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizaci robat wymienionych w p. 1.1, wykonywanych w
ramach zadania pn.: przebudowa ciagu pieszego — deptaka rekreacyjnego w Gronowie Elblaskim.

1.3. Zakres robot objgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie
w erenie przebiegu trasy deptaka, Odtworzenie trasy deptaka i jego punktow wysokosciowych:

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i jej punktow wysokosciowych wchodza;

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punklow gliéwnych trasy wzdiuz lewej i prawej krawgdzi jezdni i ich punktow wysokosciowych,

uzupehnienie punktow giownych trasy dodatkowymi punklami (dla docelowego oznakowania poziomege jezdni),

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrajow,

zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewenlualne odiworzenie.
oznakowanie w sposdb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.3.1, Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robol pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punkiow wysokosciowych wehodza;

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow giownych osi trasy i osi przepustu oraz punktow wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢}  wyznaczenie dodatkowych punkidw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

€) zastabilizowanie punktow w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie | ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaly, ochrong ich
przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob ufatwiajacy odszukanie | ewentualne odtworzenie araz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Punkty gitowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe craz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgoymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t

Ogdlne wymagania dofyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogalne" pkt 2.

2.2, Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, slupki betonowe albo rury metalowe o di. ok. 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania frasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m idl. od 1,5 do 1,7m.
Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dhugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dlugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia syluacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:

- tecdolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faf}’.

- lasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe; i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowat uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. OgéIne wymagania dotyczace transporiu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu pedano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozic dowolnymi srodkami transporiu,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykenania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgednie z obowiazujacymi Instrukejami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajgce Iokalizacje | wspotrzedne punkiow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punkiow glownych trasy i (lub) reperéw raboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigle na koszl Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projeklowej sq zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia sig od rzednych okreslonych w dokumentacii projektowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztatowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiednisj decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych ferenu
podanych w dokumentacji projektowe] i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboly dodatkowe w takim przypadku cbeigzg Wykonawee.
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Wszystkie roboty, kiore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez InZyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne frasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreglajace w sposth wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jes! odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie frwania robét, Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie Iub wskulek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, 1o
zostang one odtworzene na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét naleza do cbowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkfy wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a
lakze dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granicg robot ziemnych, Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych
nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysckoéciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 mefrow, natomiast w terenie falistym i
gorskim powinna byt odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robl zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzystat punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowsj. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkow
betonowych lub grubych ksztatownikaw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg dokiadnodcia, aby $redni biad niwelacji po wyréwnaniu byl mnigjszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdjng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodalkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacig projekiowa oraz inne dane gecdezyjne przekazane przez Zamawiajgceqo, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacii projekiowej.

08 frasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach posrednich w cdleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,
lecz nie rzadzigj niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczone; osi trasy w stosunku do dokumentacji projekiowej nie moze byt wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub 5 cm dla pozostafych drég. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacii projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w ferenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robol zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych
poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypdw i wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robof), zgodnie z
dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupeinienia dia poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o
wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowat do uksztattowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odlegio$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykenanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa,

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w lerenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegéinosci przyczotkow i filaréw moslow | wiaduktow.
W przypadku mostow i wiadukiow dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiekiow,
Polozenie obiekiu w planie nalezy okreslié z dokladnoscig okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Cgolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy | punkiow wysokosciowych nalezy prowadzic wedtug ogéinych zasad okreslonych w

instrukcjach i wytycznych GUGIK {1,2,3.4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymiw pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. OgéIne zasady obmiaru robot

QOgolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej frasy w terenie,

Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiekiow jest czesciq obmiaru robdt mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoline zasady odbioru robét

Ogoine zasady odbioru robd! podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.
8.2. Sposoh odbioru robot

Odbiér robol zwigzanych z odtworzeniem trasy w lerenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokéiu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Cgolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi lrasy i punktow wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewenfualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zaslabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewenlualne odtworzenie.

12



D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiérka elementéow drog | przepusty
1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1, wykonywanych w
ramach zadania pn.: przebudowa ciagu pieszego - deptaka rekreacyjnego w Gronowie Elblaskim.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robol zwigzanych z rozbiorkg:
- chodnika z plyt betonowych,
- obrzezZy betonowych,
- odwiezieniem materiatow z rozbiorki na plac skladowy inwestora
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt

Ogdine wymagania dotyczace robot podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgéIne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogolne” pki 2,
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzelu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania oglne” pil 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog, moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

fadowarki,
Zurawie samochodowe,

- samochody cigzarowe,
- zrywarki,
- mioly pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.
4, TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transporiu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania agéine” pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbi6rki

Materiat z rozbiérki moina przewozic dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéblne zasady wykonania robét

Ogbine zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5,2, Wykonanie robot rozbidrkowych

Roboly rozbiorkowe elementow drog obejmujg usuniesie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg
projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywat mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spelnic warunki okreslone w ST D-05.03.11 JRecykling”.
Kostka kamienna stanowiaca podbudowe drogi pozostaje wiasnoscig Zamawiajacego i winna byé przewieziona na migjsce wskazane przez Inzyniera.
Elementy | materiaty, kiére zgodnie z ST staja sie wiasnoscia Wykonawcy, powinny byé usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drog znajdujgce sie w migjscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projekiows beda wykonane wykopy
drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody opadowe.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sig wykonania wykopéw drogowych nalezy wypehnié, warstwami, odpowiednim grunlem do poziomu otaczajgcego
terenu i zaggscic zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogédine zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6l podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnogei wykonanych robol rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtémego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni powinno spetniad odpowiednie wymagania okreslone w ST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”,

7. 0BMIAR ROBOT
7.1. Og6ine zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorkg elementow drog jest:

dla nawierzchni i podbudowy - m? (metr kwadratowy),

dla konstrukeji mostu wraz z przyczotkami — m? {melr szescienny),
- dla pali drewnianych — sz1 (sziuka)
8. ODBIOR ROBOT

Ogbine zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy pratnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiarki warstw nawierzchni:
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- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesorlowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uZycia, z ulozeniem na poboczu,
- rozkucie konstrukeji zelbetowej mostu,

zaladunek | wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyrdwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszezenia gruntu
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D-04.05.01 PODBUDOWY | ULEPSZONE PODLOZA Z KRUSZYW
STABILIZOWANYCH CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji lechnicznej sg wymagania ogoine dotyczace wykonania i cdbioru robt zwigzanych z wykonywaniem ulepszonego podioza
kruszywa stabilizowanego cementem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robol wymienionych w pkt.1,1. w ramach zadania
pn.: przebudowa ciagu pieszego ~ deptaka rekreacyjnego w Gronowie Elblaskim.

1.3. Zakres rohét objetych ST

Ustalenia zawarle w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem warstwy ulepszonego podioza z kruszywa statilizowanego
cementem 2,5 MPa grubosci 8cm, wg PN-S-96012 dla KR 1 pod cafa konstrukcjg deptaka.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem - warstwa zaggszczonej mieszanki cementowo-gruntowsj, kiora po osiggnigeiu wiasciwej wytrzymatosci na
Sciskanie, stanowi fragment nosnej czesci nawierzchni drogowej.

1.4.2. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie potrzeby réwniez dodatkow ulepszajacych, np. popiolow lotnych lub chiorku
wapniowego, dobranych w aptymalnych ilosciach.

1.4.3. Kruszywo slabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturainego, cementu i wody, a w razie potrzeby dodatkéw ulepszajgcych, np. popictw lotnych lub
chlorku wapniowego, dobranych w optymalnych ilosciach, zageszczona i stwardniafa w wyniku ukonczenia procesu wigzania cementu.

1.4.4, Pozostale okreslenia 53 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania oglne” pkt 1.4.
1.5. Og6lne wymagania dotyczace robét

Ogdine wymagania dotyczace robét podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.
Wymagania ogélne” pki 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-04.05.00 .Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mozna stosowat piaski, mieszanki i zwiry albo mieszanke tych kruszyw, speiniajace wymagania podane w tablicy 1.

Kruszywo mozna uznac za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki badar laboratoryjnych wykazg, ze wytrzymatosc na Sciskanie | mrozoodpomosé
probek kruszywa stabilizowanego beda zgodne z wymaganiami okreslonymi w p. 2.3 tablica 2.

Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabilizacji cemeniem

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wediug
1 Uziamienie
a) ziam pozostajacych na sicie # 2 mm, %, nie mnigj niz: 30
PN-B-06714-15 [4]
b) ziarm przechodzacych przez sito 0,075 mm, %, nie wigcej niz: 15
2 | Zawarto$¢ czedci organicznych, barwa cieczy nad kruszywem nie wzorcowa PN-B-06714-26 [5)
ciemnigjsza niz:
3 | ZawartoS¢ zanieczyszczen obeych, %, nie wiecej niz: 0,5 PN-B-06714-12 [3]
4 | Zawartos¢ siarczanow, w przeliczeniu na SOs, %, ponizej: 1 PN-B-06714-28 [6]

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budows i zachodzi potrzeba jego okresowego
skiadowania na terenie budowy, to powinno by¢ onc skladowane w pryzmach, na utwardzanym i dobrze odwodnionym placu, w warunkach zabezpieczajgcych przed
zanigczyszczeniem i przed wymieszaniem roznych rodzajow kruszyw.

2.3. Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem

W zaleznosci od rodzaju warstwy w konstrukeji nawierzchni drogowe, wytrzymalosc gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-8-96012 [17], powinna
spefnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla gruntéw lub kruszyw stabilizowanych cementem dia poszczegalnych warstw podbudowy i ulepszonego podioza

Rodzaj warstwy w konstrukeji Wytrzymato¢ na $ciskanie probek nasyconych wodg (MPa) Wskaznik
Lp. nawierzchni drogowej mrozoodpomosci
po 7 dniach po 28 dniach
1 | Podbudowa pomocnicza dla KR 1 od 1,6 do 2,2 0d2,5do 5,0 [ 0.7
3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw slabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.
Wymagania ogdine” pki 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w 8T D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spolwami hydraulicznymi.
Wymagania ogoine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robhdt

Ogdine zasady wykonania robét podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw slabilizowanych spoiwami hydraulicznymi,
Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by wykonywana wiedy, gdy podioze jest zamarzniete i podczas opadow deszczu. Nie nalezy
rozpoczynat stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem, jezeli prognozy mefeorologiczne wskazuja na mozliwy spadek temperalury ponizej 5°C w czasie najblizszych
7 dni,

5.3. Przygotowanie podioza

Podloze powinno by¢ przygolowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw slabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogdine” pki 5.2.
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5.4, Sktad mieszanki cementowo-gruntowej i cementowo-kruszywowej

Zawartos¢ cementu w mieszance nie moze przekraczac wartosci podanych w lablicy 3. Zaleca sig {aki dobor mieszanki, aby spelni¢ wymagania wylrzymalo$ciowe
okreslone w p. 2.3 tablica 2, przy jak najmniejszej zawartosci cementu.

Tablica 3. Maksymalna zawarto$¢ cementu w mieszance cemenlowo-gruntowej lub w mieszance kruszywa slabilizowanego cementem dla poszczegdinych warstw
podbudowy i ulepszonego podioza

Maksymalna zawartos¢ cementu, % w stosunku do masy suchego gruntu lub kiuszywa
Lp. Kategoria
ruchu podbudowa pomocnicza [ Ulepszone podioze
1 KR 1 6 | 8

Zawarlos¢ wody w mieszance powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslone] wediug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], z lolerancig
+10%, -20% jej wartoéci.

Zaprojektowany sklad mieszanki powinien zapewnia¢ otrzymanie w czasie budowy wlasciwosci kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami
okreslonymiw tablicy 2.

5.5. Stabilizacja metoda mieszania w mieszarkach stacjonamych

Skiadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny by¢ dozowane w ilosci okreslonej w recepcie laboratoryjnej.

Wilgotnosé mieszanki powinna cdpowiadac wilgotnosci optymalnej z tolerancig +10% i -20% jej wartosci,

Przed ulozeniem mieszanki nalezy ustawi¢ prowadnice i podioze zwilzy¢ woda,

Mieszanka dowieziona z wytwomi powinna by¢ ukladana przy pomocy ukladarek lub réwniarek. Grubos¢ ukladania mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢
uzyskanie wymaganej gruboéci warstwy po zageszczeniu.

Przed zaggszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkéw podiuznych i poprzecznych, Przy uZyciu réwniarek do rozkladania
mieszanki nalezy wykorzystac prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej rownosci profill warstwy. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapic do
zageszczania warsiwy.

5.8. Grubos¢ warstwy

Warstwy podbudowy zasadniczej powinny by¢ wykonywane wedtug lechnologii mieszania w mieszarkach stacjonamych.

5.7. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcow gladkich, wibracyjnych lub ogumionych, w zestawie
wskazanym w SST.

Powierzchnia zageszczonej warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekroj poprzeczny i jednolity wyglad.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkach stacjonamych operacje zageszczania i obrébki powierzchniowej musza by¢ zakonczone przed uptywem dwoch
godzin od chwili dodania wody do mieszanki.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszczenia mieszanki okreslonego wg BN-77/8931-12 [25] nie mniejszego od podanego w PN-S-
96012 {17]1 SST.

5.8. Pielegnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego cementem

Zasady pielegnacji warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podtoze z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogolne” pkt 5.5.

5.9. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podioza

Podbudowa i ulepszone podioze powinny by¢ utrzymywane przez Wykonawcg zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze 2
gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogoine” pki 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1, Ogdine zasady kontroli jako$ci robét

Qgoine zasady kontroli jakosci robot padano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi,
Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw zgodnie z ustaleniami ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podifoze z gruntéw lub
kruszyw slabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania cgoine” pki 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czestoliiwosc oraz zakres badan i pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntéw lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogéine” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego podioza

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego podtoza podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogolne” pkt6.4.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robdt podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszane podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogdlne” pkt7.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robol podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podtoze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogolne” pki 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady dotyczace uslalenia podstawy pratnosci podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi. Wymagania ogéine” pkt .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone podioze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogolne” pki 10.
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D - 08.02.01 CHODNIK Z PLYT CHODNIKOWYCH BETONOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem deplaka z ptyt chodnikowych
betonowych na podsypce cem.-piaskowej 2,5MPA gr. 3cm.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca dokument przetargowy i kontraklowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1. w ramach zadania
pn.: przebudowa ciagu pieszego - deptaka rekreacyjnego w Gronowie Elblaskim.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaci dotyczq zasad prowadzenia robl zwiazanych z wykonaniem deptaka z plyt chodnikowych betonowych 40 x 40 cm o
fakturze 2wirku ptukanego w kolorze piaskowym.
1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Phyty chodnikowe betonowe - prefabrykowane plyty betonowe przeznaczone do budowy chodnikéw dla pieszych.
1.4.2. Pozostale ckreslenia podstawowe sq zgodne z ohowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00
Wymagania ogdine” pki 1.4,
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podanc w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5,
2, MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatow
Ogblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podanow OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Plyty chodnikowe betonowe - klasyfikacja
2.2.1. Rodzaje
W zaleznodci od wymiarow i kszlallu, rozréznia sig nastepujace rodzaje phyt chodnikowych betonowych:
A - plyta normalna kwadratowa,
2.2.3. Gatunki
Do stosowania dopuszcza sie plytki w gat. I.
Plyty chodnikowe betonowe powinny odpowiadat wymaganiom BN-80/6775-03/01 [7] | BN-80/6775-03/03 [8).
2.3. Plyty chodnikowe betonowe - wymagania lechniczne
2.3.1. Ksztatt i wymiary
Ksztatt plyt chodnikowych betonowych podano na rys. 1, a wymizry phyl podano w tablicy 1.

Rodzaj A
2]
a b
Rysunek 1. Rodzaje piyl chodnikowych betonowych
Tablica 1. Wymiary plyt chodnikowych betonowych
Rodzaj Wymiary piyt, cm Grubosé
pyty a b c d piyty h, cm
A 40 - - -
40 min 4

Dopuszczalne odchytki wymiarow phyl chodnikowych betonowych podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne edchytki wymiaréw phyl chodnikowych betonowych

Rodzaje Dopuszczalne odchylki, mm
wymiarnu Gatunek [ Gatunek Il
a,b,cdh 42 +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Dopuszezalne wady i uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt chodnikowych betonowych podano w lablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$t wad i
uszkodzen
plyt chodnikowych betonowych Gatunek 1 Gatunek 2
Wkleslo$¢ lub wypuklos¢ powierzchni i krawedzi, mm 2 3
Szczerby i uszkodzenia ograniczajacych powierzchnie gome ($cieralne), niedopuszczalne
krawedzi i narozy mm
ograniczajacych pozostale
powierzchnie;
- liczba max 2 2
- dtugo$é, mm, max 20 40
- gteboko$¢, mm, max 6 10

2.3.3. Sktadowanie
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Piyty chodnikowe betonowe powinny by¢ skiadowane rebem, ptaszczyznami gomymi ku sobie, na podioZzu wyréwnanym i odwodnionym. Plyty powinny
byé posegregowane wedhug rodzajow, odmian i gatunkow. Plyty nalezy ustawia na podkladkach drewnianych oraz zabezpieczac krawgdzie przed uszkodzeniem
przekladkami drewnianymi.

2.3.4. Beton i jego skfadniki
2.3.4.1. Beton do produkcji pyl chodnikowych

Do produkeji piyl chodnikowych betonowych jednowarstwowych nalezy stosowac beton kiasy B 251 B 30.

W przypadku plyt dwuwarstwowych, goma ($cieralna) warstwa ptyl powinna by¢ wykonana z betonu klasy B 30,
2.3.4.2. Cement

Do produkeji piyt chodnikowych betonowych nalezy stosowac cement porflandzki klasy nie nizszej niz ,32,5" wg PN-B-16701 H].

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [6].
2.3.4.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 {2].

2.3.44. Woda
Woda powinna by¢ odmiany 1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.5. Materialy na podsypke i do zapraw
Cement na podsypke i do zaprawy powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,32,5", odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [4].
Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2], a do zaprawy cemeniowo-piaskowe]j PN-B-06711 [1],
Woda powinna by¢ odmiany ,1" | odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
3. SPRZET
3.1. Ogbine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3,
3.2. Sprzet do wykonania chodnikéw
Roboty wykanuje sig recznie przy zastosowaniu sprzetu pomacniczego:
—  beloniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
—  wibratoréw plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.
4,2, Transport piyt chodnikowych
Plyty chodnikowe betonowe moga by¢ przewozone dowalnymi srodkami transporlu po osiggnigcill przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci
projektowanej.
Plyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie transporiu, a goma ich warstwa nie powinna wystawac poza $ciany $rodka
transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej piyty.
4.3. Transport pozostalych materiatéw
Transport pozostalych materiatéw, stosowanych do wykonania chodnika z ptyt chodnikowych betonowych, podano w OST D-08.01.01 Krawezniki betonowe” pk1 4.3,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6l podane w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 5.
5.2. Koryto pod chodnik
Koryto wykonane w podiozu z gruntu rodzimego Iub nasypowego powinno byé wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podiuznymi i poprzecznymi
chadnika oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”. Wskaznik zageszczenia koryla nie
moze byé mniejszy od 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.
5.3. Podsypka
Grubosé podsypki po zageszezeniu powinna zawieraé sig w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna byC zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.
5.4. Uktadanie chodnika z plyt chodnikowych betonowych
Piyty przy kraweznikach nalezy ukladaé w taki spostb, aby ich gémna krawedz znajdowala sie powyzej gomej krawedzi kraweznika.
Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego plyty odpowiednio dociete nalezy ukladaé w jednym poziomie, regulujgc wysokos¢ urzadzen naziemnych do
poziomu chodnika.
Plyty chodnikowe ukladane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego nalezy zala¢ zaprawg cementowo-piaskowa.
Plyty nalezy uklada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowej.
Plyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy fak ukladat, aby spoiny rozszerzaly sie wachlarzowo. Plyty mogg by¢ przycinane.
Phyty na fukach o promieniu do 30 m powinny by¢ ukladane w odcinkach prostych, faczacych sig przy uzyciu trojkatow Iub trapezéw wykenanych z piyt odpowiednio
docinanych. Wielkosé tréjkatow dostosowat nalezy do szerokosci chodnika i promienia tuku.
5.5. Spoiny
Szerokosé spoin na odcinkach prostych nie powinna przekraczac 0,8 cm. Szerckos$¢ spoin na tukach nie powinna by¢ wigksza niz 3 cm.
Spoiny pomigdzy ptytami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na petna grubos¢ piyty.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady konfroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00,00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonat badania materialow przeznaczonych do budowy chodnika i przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi
do akeeplacii.
6.2.1. Badania ptyl chodnikowych
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzic na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu, dopuszczalne wady i uszkodzenia podano w tablicy 3. Pomiary diugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykonat za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [3].
Sprawdzenie ksztaltu | wymiarow elementow nalezy przeprowadzic z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tagmy,
dopuszczalne odchylki padano w tablicy 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchytek z dokfadnoscig do 1 mm.
Pozostale badania plyt chodnikowych nalezy wykonac zgodnie z wymaganiami podanymi w BN-80/6775-03/01 [7] i BN-80/6775-03/03 [8].
6.2.2. Badania pozostatych materiatow
Badania pozostatych materialow stosowanych do wykonania chodnika z plyt betonowych powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci, okreslone w nermach
podanych dla cdpowiednich materialow wg pkt 2.
6.3. Badania w czasie roh6t
6.3.1. Sprawdzenie podioza
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa i odpawiednimi SST.
Dopuszczalne folerancje wynosza dla:
~  glebokosci koryta:
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~—  oszerokosci do 3 m: + 1 cm,
- oszerokosci powyzej 3 m: & 2 ¢m,
—  szerokosci koryta: £ 5 cm.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacig projektowa oraz
pkt 5.3 niniejszej OST. Dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki nie moga przekraczac + 1 cm.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania chodnika polega na stwierdzeniu zgodnosci wykenania z dokumentaci projekiowa oraz wymaganiami pkt 5.5 ninigjszej OST.
Sprawdzenie konstrukcji chodnika przeprowadzaé nalezy w nastepujacy sposob: na kazde 200 m? chadnika z piyt betonowych nalezy zdjaé 2 piyty w dowolnym
miejscu | zmierzyC grubos¢ podsypki oraz sprawdzié uklad phyt chodnika.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rawnosci chodnika
Sprawdzenie rownosci przeprowadza nalezy fata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? ulozonego chodnika i w migjscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co
50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod lata nie powinien przekraczaé 1,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podiuznego
Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadzaé nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwage punkty charaklerystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zalamania niwelety nie moga przekracza¢ + 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego
Sprawdzenie profilu paprzecznego dokonywat nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? chodnika i w miejscach
watpliwych, jednak nie rzadzigj niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projeklowanego profilu wynosza + 0,3%.
6.4.4. Sprawdzenie rownolegloéci spoin
Sprawdzenie réwnolegtosci spoin nalezy przeprowadzaé za pomoca dwach sznurdw napietych wzdhuz spoin i przymiaru z podziatkg milimetrowa.
Dopuszczalne odchylenie wynosi + 1 ¢m,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rohét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00,00 ,Wymagania agolng” pkt 7.,
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka cbmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z plyt betonowych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét pedano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pki 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projeklowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 9,
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? chodnika z plyt betonowych obejmuje:
—  prace pomiarowe i robofy przygotowawcze,
— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
—  wykonanie koryta,
- ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,
- rozscielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem,
—  uloZenie piyt,
- wypelnienie spoin piaskiem lub zaprawa cementowa,
- pielegnacje przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,
—  przeprowadzenie badan i pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
2, PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
4, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw
6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z belonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
8. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowfane z hetonu, Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Plyty chodnikowe.
9, BN-64/8845-01 Chodniki z plyt betonowych. Warunki techniczne wykenania i odbioru.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystepujg.
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D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikowego.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.: przebudowa ciagu pieszego — deptaka rekreacyjnego w Gronowie Elblaskim.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z ustawieniem betoriowego obrzeza chodnikowego oddzielajgcego chodnik,
1.4. Okreélenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do
komunikacji.
1.4.2. Pozoslate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, edpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymiw ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt padano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2, MATERIALY
2.1. OgdIne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace malerialéw, ich pozyskiwania i skiadowania podane w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materialami stosowanymi sa;
- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
Zwir lub piasek do wykonania law,
cemeniwg PN-B-19701 [7),
piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe
obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych obrzeza dzieli sig na:
gatunek 1 -G1,
2.4, Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Kszlalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. KsziaH betonowego obrzeza chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 h r
On 7% 6 20 3
160 6 20 3
75 8 30 3
Ow 00 ) 4 3
400 8 30 3
2.4.2, Dopuszczalne odchytki wymiardw obrzezy
Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady | uszkodzenia obrzezy
Powierzchnie obrzezy powinny byé bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, o faklurze z formy Iub zatarte]. Krawgdzie elementow powinny byé réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie powinny przekracza¢ warlosci podanych w lablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Galunek 2
Wklestost lub wypuklos¢ powierzchni i krawedzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieralne) niedopuszczaine
i uszkodzenia
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2 2
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diugos¢, mm, max 20 40
glebokos$¢, mm, max 6 10

2.4.4, Skladowanie

Betoriowe obrzeza chodnikowe moga byé przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wediug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podkladek i przekfadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubost 2,5 cm,
szeroko$é 5 om, diugose minimum 5 cm wigksza niz szeroko$c obrzeza,

2.4.5. Beton i jego skladniki
Do produkji obrzezy nalezy stosowat beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5, Materiaty na lawe i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien cdpowiadat wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6).

Malerialy do zaprawy cementowo-piaskowe] powinny odpowiadac wymaganiom podanym w OST D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu drobnego sprzefu pomaocniczego,
4, TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogéline wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport obrzezy betonowych

Betonowe cbrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowclnymi $rodkami transpartu po osiggnieciu przez beon wytrzymalosci minimum 0,7
wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transporu.

4.3, Transport pozostalych materiatow
Transport pozostalych materiafow podano w ST D-08.01,01 , Krawezniki befonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykenania robot pedano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypkg (fawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1],

Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerckosci dna wykopu w. konstrukcji szalunku.
5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze slanowic rodzimy grunt piaszezysty lub podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po
zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje sig przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.
5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiac na wykonanym podiozu w miejscu i ze $wiatiem (odlegloscia gémej powierzchni obrzeza od ciagu
komunikacyjnego) zgodnym z uslaleniami dokumentacji projeklowej.

Zewngtrzna sciana obrzeza powinna by¢ obsypana plaskiem, Zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spainy nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehnié je piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczyscic i zmy¢ woda, Spoiny musza by wypetnione calkowicie na peing glgbokosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania malerialow przeznaczenych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i
przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewngirznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami lablicy 3. Pomiary diugosc i glebokosci uszkodzen nalezy wykonat za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z dokladnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4],

Sprawdzenie kszialtu { wymiaréw elementow nalezy przeprowadzic z dokiadnogcia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy,
zgodnie Z wymaganiami tablicy 11 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje sig przez przylozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia cdchylek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostalych materiatow powinny obejmowac wszystkie whasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiafow wymienionych
w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robdt nalezy sprawdzat wykonanie:
a)  koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b)  podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
¢}  uslawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach;
- linii obrzeza w planie, kidre moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,
- niwelety gomej plaszczyzny obrzeza, ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kibre powinno wykazywac calkowite wypelnienie badanej spoiny na peing glebokose.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pki7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego belonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pki 8.

Raboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacig projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2, Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorawi robt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg:

- wykenane korylo,
- wykonana podsypka.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- rozécielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrzeza,
- wypelnienie spain,
- obsypanie zewnetrznej éciany obrzeza,
- wykonanie badan | pomiarow wymaganych w specyfikacji fechnicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1, PN-B-06050 Roboly ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mirieralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
8. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-8-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodno5ci
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i lorowisk tramwajowych.
Wspdine wymagania | badania
g BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow | torowisk tramwajowych.

Krawezniki i obrzeza,
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