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D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

14. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna DM-00.00.00. ,Wymagania Ogélne” odnosi sie do wspolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktore zostang
wykonane podczas utwardzenia terenu pod plac rekreacyjno-turystyczny w Gronowie Elblaskim.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wp. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowac w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dotyczacymi robdt drogowych.

A. Dzialt ogélny

B. Specyfikacje Techniczne

D-00.00.00. Wymagania ogolne

CZESC DROGOWA

D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza
D-04.02.01. Warstwy odsaczajace i odcinajgce

D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
D-08.02.02. Chodniki z kostki betonowe;

D-08.03.01 Obrzeza betonowe

1.4.  Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ techniczno - uzytkowa (droge)
1.4.4. Opracowanie techniczne — wszelkie obliczenia, opisy i dane techniczne oraz rysunki dostarczane Wykonawcy przez Zamawiajacego, jak rowniez wszelkie
obliczenia techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje obstugi dostarczone przez Wykonawce, a zatwierdzone przez Inzyniera
1.4.5. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.6. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjainie przygofowana, przeznaczona do ruchu pojazddw obsfugujacych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoficzeniu,
1.4.7. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacymi urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz
zdarzen i okolicznosci zachodzacych wtoku wykonywania robot.
1.4.8. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.9. Gwarancja - ustalone w dokumentach kontraktowych zasady zobowigzar Wykonawcy za zrealizowane roboty
1.410. Kierownik Projekiu = InZynier - instytucja upelnomocnionego przedstawiciela Zamawiajacego, ktorego uprawnienia i obowiazki w stosunkach z
Wykonawcg w procesie realizacji robot okreslono w kentrakcie.

Obowigzki Kierownika Projekiu moze pelni¢ osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajacego, o wyznaczeniu kiorej Zamawiajacy
pawiadomit Wykonawee na pismie.
1.4.11. Inspektor nadzoru - (przedstawiciel Kierownika Projektu) — osoba pisemnie wyznaczona przez Kierownika Projektu, dzialajaca w jego imieniu w zakresie
przekazanych uprawnien i obowigzkow.
1.4.12. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wyslepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontrakfu.
1.4.13. Korona drogi - jezdnia z poboczami fub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.14. Konstrukcja nawierzehni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.
1.4.16. Korpus drogowy - nasyp lub czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.17. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloZenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.19. Kosztorys $lepy - wykaz robél z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.21. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszystkich badan
i prob zwigzanych z ocenq jakosci materiatow oraz robot.
1.4.22. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykenywania robol, zgodne z dokumentacjg projekfows i specyfikacjami lechnicznymi, zaakceptowane
przez Kierownika Projektu.
1.4.23. Most - obiek zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.24. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw sluzacy do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podicze grunfowe i zapewniajgcych
dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa Scieralna — géma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.



b} Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca sie migdzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni |
przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sfuzgca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu istnigjacego nawierzchni,

d) Podbudowa - dolna czest nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloZe. Podbudowa moze skladaé sie z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e} Podbudowa zasadnicza - goma czest podbudowy spelniajgca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona sklada¢ sie z jednej lub dwach
warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody,
mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca Jub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu,

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej,

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacs; sie do nawierzchni.

1.4.25. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub cbiektu mostowego.

1.4.27. Objazd tymczasowy - droga spegjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

14.28. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych rebét z dopuszczonymi tolerancja-

mi, @ jezeli przedzial tolerancji nie zoslat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

14.29. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania

w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowat teren przewidziany do

rozbudawy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.30. Pobocze - czgS¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do
ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego aparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.31. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania,

1.4.32. Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzehnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i
wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.33. Polecenie Kierownika Projektu - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawey przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.35. Przedsigwzigcie hudowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modemizacja (zmiana parametrow gecmetrycznych
trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego polaczenia.

1.4.36. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukeyjnej, stuzace do przeptywu malych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu
drogowego Iub dia ruchu kolowego i pieszego.

1.4.37. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina bagno, rzeka itp.
1.4.38. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacii zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurcciag itp.

1.4.39. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$t dokumentacji projektowej, kiora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiekiu bedacego
przedmiotem robét.

1.4.40. Przyczdtek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadat si¢ z petnej sciany, stupéw lub innych form konstrukeyjnych np. skrzyn, komér,

1.4.41. PZJ - Program Zapewnienia Jakosci - do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty nadzoru programu zapewnienia
jakosci (PZJ), w ktorym przedstawia sie zamierzony sposob wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robol zgodnie
z projektem, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez nadzor.

1.4.42. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywracenie piewotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.43. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (lozyskami), przesta mostowego.

1.4.44. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu/ wiaduktu) - odlegtos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w finii prostopadiej do osi
podiunej, obejmuie catkowitg szerokoéé konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.45. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokosc jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegéinych rodzajow ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w
Swietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.

1.4.46. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.447. Zadanie budowlane - czesc przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrebng calose konstrukeyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego
spefnienia przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robét 2wigzanych z budowa, modemizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacig projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projekiu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami  uzgodnieniami
prawnymi | administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze peinej dokumentacj kontraktowej.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Opracowanie techniczne

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowe] i dwa komplaty ST.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt okaze sig koniecznym uzupelnienie dokumentacji projekiowej przekazangj przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujgce rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone malerialy bedg zgodne z dokumentacj projektowa i ST.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z opracowaniem technicznym i ST

Opracowanie techniczne, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika Projektu Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy (kontraktu), a
wymagahia wyszczegoinione w chocby jednym z nich sa obowigzujace dia Wykonawocy tak jakby zawarte byly w cafej dokumentacii.

W przypadku rozbieznodci w ustaleniu poszczegdinych dokumentow obowiazuje kolejnost ich waznosci wymieniona w .0goinych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ blgdow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiademi¢ Kierownika Projektu,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw waznigjszy jes! od odczytu ze skall rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiafy beda zgodne z
dokumentacjg projeklowa i ST. Dane okreslone w dokumentacii projektowe] i w ST bedg uwazane za warlosci docelowe, od kiorych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okreslonego przedziafu tolerancji. Cechy materialow

i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnost z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu toleranci.

W przypadku, gdy maleriaty lub roboty nie bgda w peini zgodne z dokumentacj projektowa lub ST i wplynie o na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowl, o takie
materialy zoslang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania ruchu publicznego na ferenie budowy, w okresie trwania realizacji kontrakiu a2 do zakoriczenia i adbioru koncowego
robot.



Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia uzgodniony w odpowiednim Zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie tymczasowe urzadZenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla
ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dia kiorych jest o nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.,

Wszystkie znaki zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez Kierownika Projektu.

Fakl przystapienia do robét Wykonawca powinien obwiesci¢ publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez
umieszczenie w migjscach i ilosciach okreslonych przez Kierownika Projektu tablic informacyjnych. Tresc tablic informacyjnych powinna byé zatwierdzona przez
Kierownika Projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizagji robsl,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w ceng Umowna,
1.5.5. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robét
(1) Ustalenia ogélne dotyczace ochrony Srodowiska
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W szczegolnoéci Wykonawca
powinien zapewnié spelnienie nastepujacych warunkow:
a) Migjsca na bazy, magazyny, skfadowiska i wewnetrzne drogi transportowe powinny by¢ tak wybrane, aby nie powodowat zniszczen w $rodowisku naturalnym.
b} Powinny zosta¢ podijete odpowiednie Srodki zabezpieczajace przed :
«  zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami, materialami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
. przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pylami i gazami,
s przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
s mozliwoscig powstania pozaru.
¢) Praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji robot nie moze powodowag zniszczen w $rodowisku naturalnym,
d) Materiaty stosowane do robot nie powinny zawierac skiadnikow zagrazajacych $rodowisku, o stgzeniu przekraczajacym dopuszezaine normy.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska obciazaja Wykonawceg.
2 QOchrona wéd
Wody powierzchniowe i wedy gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczane w czasie robot.
Wody cdprowadzone z terenu robol powinny byé oczyszczane przez filtracjg i osadniki, albo inne urzadzenia, kiore redukujg zawario$¢ pylow i innych
zanieczyszczeh w odprowadzanych wodach do poziomu nie wigkszego od wystepujacege w naturalnych zbiomikach i ciekach wodnych, do kiérych
s odprowadzane.
Wody powierzchniowe odplywajgce ze skladowisk materiatow powinny by¢ oczyszczone, jezeli zawierajg skiadniki szkodiiwe dia otoczenia, takie jak pyly, oleje,
bitumy, chemikalia czy inne szkodliwe dla $rodowiska substancie.
Zbiomiki materiatow napedowych, olejow, bituméw, chemikaliow i innych szkodliwych dla $rodowiska substancii powinny byé wykonane i obslugiwane w sposéb
gwarantujacy nieprzedostawanie sig materiatéw do otoczenia.
Maszyny i sprzet zmechanizowany nie moga poruszat sig w obrebie granic zbiomikow i ciekéw wodnych z wyjatkiem przypadkéw, gdy uzyskano na fo zgode
odpowiednich wiadz, a ruch ten odbywa sie w celu przeprowadzenia robdt okreslonych w kontrakcie.
(3) Ochrona powietrza
SteZenie pylow i zanieczyszezeh odprowadzanych do atmosfery w sasiedztwie wytwomi materiatow drogowych (kruszyw, mieszanek itp.) nie moze przekraczac
wartosci dopuszczanych przez odpowiednie przepisy.
Wytwémie materiatow drogowych powinny by¢ wyposazone w systemy odpylania gwarantujace obniZenie emisji pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do
poziomu mnigjszego od dopuszczalnego.
Jezeli roboty bedg prowadzone metoda mieszania materiatow na drodze z uzyciem maleriatow pylacych, takich jak popioty lotne, wapno, cement itp. to stosowany
sprzet i lechnologia powinny ograniczac zapylenie.
4) Ochrona przed hatasem
Jezeli roboty prowadzone bgda na terenach zabudowanych fo Zamawiajacy powinien okreslic w dokumentacji projektowej lub ST i uzgodni€ z odpowiednimi
organami administracji samorzadowej, technologie | czas robét ograniczajace w miarg mozliwosci poziom hafasu i jego uciazliwosc dia mieszkaricow. Wykonawca nie
powinien stosowat inngj lechnologii rob6t o wigkszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem utrzymania robot.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca powinien przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe.
Wykonawca powinien utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach
biurowych i mieszkalnych, magazynach oraz maszynach i pojazdach,
Materiaty fatwopalne powinny by¢ skladowane w spos6b zgodny z adpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich.,
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezulfat robdt albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktdre w sposob trwaly sq szkodliwe dla oloczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Jezeli jakiekolwiek szkodliwe skiadniki moglyby przedosta sie z wbudowanych materialéw do wod powierzchniowych lub gruntowych albo do powietrza to materialy
takie nie moga byt stosowane.
Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o steZeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego adpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacq brak
szkodliwego oddzialywania tych materialdw na $rodowisko. Materialy kire sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoficzeniu robét ich
szkodliwost zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien ofrzyma¢ zgode na uZycie tych materiatow od wiasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodiiwych dla otoczenia  zgodnie ze specyfikacjami, aich uZycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie

srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy
1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i prywatnej.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem niewlasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem koniecznych dzialan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie Iub
zZniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasno$é. Stan naprawionej wiasnosci powinien by¢
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzen uzbrojenia ferenu, kiérych potozenie bylo wskazane przez Zamawiajacego lub ich wiasciciell.
Wykonawca na podstawie informacji podanej przez Zamawiajgcego, dotyczacej istniejacych urzadzen uzbrojenia terenu, powinien przed rozpoczeciem robét
zasiegnag od ich wiascicieli danych odnosnie dokladnego polozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen badz ich przelozenia, Wykonawca powinien zawiadomic wascicieli urzadzen i Kierownika Projektu.
Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych nie wskazanych w informacji dostarczanej Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstate bez winy lub
zaniedbania Wykonawcy zostana usunigte na koszt Zamawiajacego. W pozostalych przypadkach koszt naprawy obcigza Wykonawce.

1.5.9. Ograniczenie obciazef osi pojazdéw

Wykonawca powinien dostosowat si¢ do obowiazujgeych ograniczen obcigzen osi pojazdow podczas transporlu materialow i sprzetu na drogach
publicznych poza granicami placu budowy okreslonym w dokumentach kentraklowych,




Specjalne zezwolenia na uzycie pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi, o ile zostang uzyskane przez Wykonawce od odpowiednich wiadz,
nie zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drog, kiore moga byt spowodowane ruchem tych pojazdéw.

Wykenawca nie moze uzywac tych pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejacych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w
obrebie granic placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedziainy za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych
elementow na wiasny koszi, w sposob zaakeeptowany przez Kierownika Projekiu.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzegac wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnoéci Wykonawca ma
obowigzek zadbac aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodiwych dla zdrowia oraz nie spefniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
Wykonawca powinien zapewnic wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia odziez dia ochrony Zycia i zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie
oraz dia zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypefnieniem wymagan okreslonych powyzej nie pod legajg odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraklowej,
1.5.11. Ochrona i ufrzymanie rob6t
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie malerialy | urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakoficzenia przez Kierownika Projektu).
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koficowego. Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub j&j elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koficowego.
Jesli Wykonawca w jakimkohwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu powinien rozpoczag roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
gadziny po otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Kierownik Projektu moze natychmiast zatrzymaé roboty.

2. MATERIALY

2.4. Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na cztery tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe
informacje dofyczace proponowanego irédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzania przez Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie partii z danego zrodia nie 0znacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrédla uzyskajg zatwierdzenie,

Wykonawca 2obowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodla w sposeb ciagly spelniajg
wymagania ST w czasie postepu robdi.

2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgoe wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z placu budowy, bad? 2zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu.
Jesli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dia kidrych zostaty zakupione, to koszl tych materialow zastanie
przewartosciowany przez Kierownika Projektu.

Kaidy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceplowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sig z jego nieodebraniem i
niezaptaceniem,

23. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materialom warunki przechowywania i skiadowania zapewniajgce zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robét oraz
zgodno$t z wymaganiami poszczegdinych ST. Odpowiedzialnosé za wady materialow powstale w czasie przechowywania i skladowania ponosi Wykonawca.
Kierownik Projekiu moze zezwoli¢ na inny sposeb przechowywania i skladowania niz podany w ST, lecz nie zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za
ewentualne powstale z tego tytulu straty. Skladowanie powinno byé prowadzone w sposob umozliwiajacy inspekcie materiatow.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z Kierownikiem Projekiu lub poza terenem
budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wszystkie miejsca czasowego skiadowania materialow powinny by¢ po zakoriczeniu robot doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposéb
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

24, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg moziiwos¢ warianiowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dia badan prowadzonych
przez Kierownika Projekiu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaiu nie moze byé péiniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na wiasciwosci wykonywanych robt. Sprzet
uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertq Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i iloéci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizaci robét, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przypadku braku ustalen  w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Kierownika Projekiu.

Liczba | wydajnosc sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Kierownika
Projektu w terminie przewidzianym umowg, (kontraktem).

Sprzgt ma by¢ stale utrzymywany w dobrym  stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodnyz normami ochrony érodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca powinien réwniez dysponowat sprawnym sprzelem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie robot w przypadku awarii sprzetu
podstawowego.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich rodkéw transportu, kiére nie wplyna niekorzystnie na wia$ciwoscl wykonywanych robot i przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie robt zgodnie z zasadami okreslonymi dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projekiu,
w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca powinien dysponowaé sprawnymi rezerwowymi $rodkami transportu, umoZliwiajacymi prowadzenie robot w
przypadku awarii podstawowych $rodkow transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny speiniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych cbcigzen na osie
i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom  kontraktu, na polecenie Kierownika Projektu powinny byé usuniete z placu
budowy.

Wykonawea bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszi, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umows oraz za jako$é zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z
opracowaniem technicznym, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t craz poleceniami Kierownika Projekiu.

52. Wspélpraca Kierownika Projektu i Wykonawcy



Kierownik Projektu bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robdt, ocena jakosci materiatow i postepem robot, a ponadto we
wszystkich sprawach, zwigzanych z interpretacia dokumentacji projekiowej i ST oraz dotyczacych akceptacii wypetnienia warunkéw kontrakiu przez Wykonawce.
Kierownik Projektu bedzie podejmowal decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Kierownika Projekiu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w nomach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projekiu uwzgledni wyniki badan materiatow i robdt, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych craz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestig.

Kierownik Projekiu jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontrali wszystkich materiatow dostarczonych na budowe lub na nigj produkowanych, wiaczajac
przygotowanie i produkcje materiatéw. Kierownik Projektu powiadomi Wykonawee o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, kidre nie spefniajg
wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacii projektowej i ST. Z odrzuconymi materialami nalezy postgpowac jak w pkt. 2.4.

Polecenia Kierownika Projektu powinny by¢ wykonywane nie pozniej niz w 24 godziny po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako$ci
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownikowi Projektu programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposcb wykonywania robdt mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumeniacig projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czest ogoing opisujaca:
- organizacje wykenania robét, w tym terminy i sposcb prowadzenia robét
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot
- bhp
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosc i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementéw robot
- system (sposob i procedure) propenowanej kontroli i slerowania jakoscia wykonywanych robot
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli
(opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan)
- sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow nastaw mechanizmow sterujacych a fakize wycigganych wnioskow i
zastosowanych korekl w procesie technologicznym,
proponowany sposcb i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi Projekiu;
b) czest szczeqdlowa opisujacy dla kazdeqo aseriymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz ~ wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarawo-konitrolne rodzaje i ilo¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku malerialow, spoiw lepiszczy, kruszyw itp
- sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu
- spos6b i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosc, pobierania probek, legalizacjai sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
maleriatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoinych elementéw robot
- 8pos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakoSci robot
Celem kontroli robot powinno byé takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnag zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robtt i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kenfroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan maleriatow oraz robot
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajgcy.
Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materialow oraz robdl z czeslofiwoscia zapewniajgcy stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacii projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa,
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, e wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacie, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Kierownik Projekiu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pemieszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekeji,
Kierownik Projektu bedzie przekazywa¢ Wykenawey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wiedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiafow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatéw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek
Probki powinny byé pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych melod pobierania prébek, opartych na zasadzie ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Kierownik Projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek,
Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych materiatow, kiore budzg wafpliwosci co do jakosdi, o ile kwestionowane
malerialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli, Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty le pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcee i zatwierdzone przez Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Kierownika Projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania | pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie cbejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.
Przed przystapieniem do pomiarw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projeklu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptaci Kierownikowi Projektu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywal Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci,
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownik Projekiu na formularzu wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kiore posiadajg;



o certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosé z kryleriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwosci przepisow i dokumentow technicznych,
s deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
- polska normg lub
- aprobate techniczng, w przypadku wyrobéw, dla kiorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniaja
wymogi ST.
6.7. Dokumenty budowy
Dziennik budowy
Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykanawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy powinny byé dokonywane na biezaco i bed dotyczyc przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi | mienia oraz techniczngj i
gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw,
Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone dala i podpisem Wykonawcy i
Kierownika Projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywat w szczegoinosci:
- date przekazywariia Wykonawcy terenu budowy
- datg przekazania przez Zamawiajgcego opracowania lechnicznego
- uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot
- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdinych elementow robot
- przebiegu robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach
- uwagi i polecenia Kierownika Projektu
- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu
- zgtoszenie i daty odbiordw robot zanikajacych ulegajacych zakryciu czesciowych i koncowych
odbiordw robot
- Wyjasnienia uwagi i propozycje Wykonawcy
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdl
- dane dotyczace jakosci materialow pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan  z podaniem kto je przeprowadzat
-wyniki prob poszczegéinych elementow budowli z podaniem, ktoje przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu robot
Propozycje, uwagi | wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy beda przediozone Kierownikowi Projekiu do ustosunkowania sie.
Decyzje Kierownika Projektu wpisane do dziennika budowy Wykenawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych powyzej, nastepujace dokumenty:
¢ prolokely przekazania terenu budowy

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne

protokoty odbioru robot

protokoty z narad i ustalen

korespondencje na budowie.

1. OBMIAR ROBOT
b Ogé6lne zasady obmiaru rohot
Ksiazka obmiaru robot jest dokumentam obowigzujacym zamawiajacego i wykonawce. Odpowiedzialnosé za KOR spoczywa na Wykonawcy. Obmiar robét powinien
okreslic faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacig projektowa i ST.
Obmiaru rebot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Obmiar odbywa sig w obecnosci Kierownika Projektu i wymaga jego akceptac)i. Wyniki obmiaru po akeeptacii Kierownika Projektu zostang zataczone
do dziennika budowy .
7.2, Zasady okreslania ilosci rohdt i materiatow
Dhugost i odieglos¢ pomigdzy wyszczegoinionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdiuz linii osiows;.
Jedli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako dlugosé pomnozona przez $redni przekroj.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Kierownika Projekiu.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia (e lub sprzet wymagajg badar atestujacych to Wykonawca bedzie
posiadac wazne $wiadectwa legalizacji,
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie frwania robét,
75. Czas przeprowadzania obmiaru
Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostalecznym odbiorem odcinkow robét, a takie w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach i
zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar rob6l zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nigodzowne obliczenia beda wykonywane w sposab zrozumiatyi jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeinione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dofgczone w formie oddzielnego zalgcznika do ksiegi obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgedniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujgcym elapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi koncowemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu,
8.2, Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalne] ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robal, kiore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu,
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt | poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robot.
Odbioru robot dokenuje Kierownik Projektu



Gotowos¢ danej czesci robol do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomigniem Kierownika Projektu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika
Projektu.
Jakos¢ i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podsiawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badaf laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacig projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wezesniejszych ustalen, Kierownika Projekiu ustala zakres robét poprawkowych lub podejmuje
decyzje dotyczace zmian i korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.
Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych Inzynier uwzglednia folerancje i zasady odbioru podane w ST
dotyczacych danej czesci robot.
8.3. Odbi6r koficowy robot
8.3.1.Zasady odbioru koncowego robot
Qdbidr koricowy polega na finalngj ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru kohcowego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na piémie o tym fakcie Kierownika Projekiu.
Odbiér koAcowy robdl nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, ficzac od dnia potwierdzenia przez Kierownika Projektu zakoficzenia robot i prawidlowosci
operatu kolaudacyjnego.
Qdbioru koncowego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika Projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dekumentacig
projekiowa i ST.
W toku odbioru koficowega robét komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwiaszcza w
zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robot poprawkewych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajgcych, komisja przerywa swoje czynnoéci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
8.3.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robol jest protokét odbioru kofcowego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygolowaé nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacjg projekiows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacii umowy,
2, szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupefniajgce lub zamienne),
3. receply i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy (oryginaly),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci wbudowanych materiafow zgodnie z ST i ew. PZJ,
8. rysunki (dokumentacie} na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przefozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietienia itp.) oraz

protokoly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w perozumieniu
z Wykonawca wyznaczy poriowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupeiniajgcych wyznaczy komisja.
84. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze korcowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokenany na podslawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad dla odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena ryczaltowa, skalkulowana przez Wykonawce za calos¢ robét objetych opracowaniem technicznym, ST oraz zapisami
zawartymi w umowie na roboty.

Cena ryczatiowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skiadajace si¢ na jej wykonanie, okreSlone dla catosci robot w ST i w
opracowaniu technicznym.

Cena ryczattowa robdt bedzie obejmowac:

e robocizng bezporednig wraz z towarzyszacymi kosziami,

e warlos¢ zuzytych materialow wraz z koszlami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu na teren budowy,

«  warlos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny iryzyko,

«  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow!/ przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgednienie z Kierownikiem Projekiu | odpowiednimi instytucjami projekiu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Kierownikowi Projekiu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,

(c) opfaty dzierzawy terenu

(d) przygotowanie terenu,

(e)  konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/ przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usuniecie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i swiatet,

»  ulrzymanie plynnoéci ruchu publicznego.

Koszl likwidacji objazdéw/ przejazdéw i organizacii ruchu obejmuje:

e  usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

e  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.. ,Utwardzenie terenu pod plac rekreacyjno-turystyczny w Gronowie Elblaskim.”

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu cdtworzenie
w terenie przebiegu trasy deptaka. Odtworzenie trasy deptaka i jego punkiéw wysokosciowych:

W zakres rabot pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i jej punkiow wysokosciowych wchodza;

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowege punkiow giwnych trasy wzdiuz lewej i prawej krawedzi utwardzonych powierzchni i ich punktow
wysoko$ciowych,

uzupeldnienie punktow glownych trasy dodatkowymi punktami (dla docelowego oznakowania poziomego jezdni),

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie | ewentuaine odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpary, punkty).

1.3.1. Odtworzenie trasy | punktow wysokosciowych

W zakres robGt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza;

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw giownych osi trasy i osi przepustu oraz punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c)  wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

€) zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposh ulatwiajacy odszukanie i ewentualine odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiekiow mostowych cbejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrone ich
przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odiworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4, Okreélenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricawy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 Wymagania
ogoine’ pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i skiladowania podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2,

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow giownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o di. ok. 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedziwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15d00,20m idl.od1,5do 1,7 m,
Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dugosci okoto 0,30 m, a dla punkiow utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dlugoséci od 0,04 do 0,05 m.

JSwiadki" powinny mie¢ dhugoéé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny,

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogalne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2. Sprze¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego frasy | punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- taémy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odiworzenia trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4, TRANSPORT

4.1, Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogalne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki4.

4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odfworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi érodkami transportu,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogédine zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i wspolrzgdne punktéw gldwnych trasy craz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byc wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje | uprawnienia,

Wykonawca powinien nalychmiast poinformowat Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszl Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projeklowej sq zgodne z rzeczywistymi rzednymi ferenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywisle rzedne terenu istotnie roznig sig od rzednych okreslonych w dokumentacii projektowej, to powinien powiadomic o tym Ingyniera. Uksziattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera, Wszystkie roboly dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu
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podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszi Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, kiére bazujgq na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera,

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w gposb wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny byt zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jesl odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, & ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zoslang one odiworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe kenieczne dla prawidlowe; realizacji robot nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzcholtkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a
takze dowigzane do punktéw pomocniczych, pofozonych poza granica robél ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami glownymi na odcinkach prostych
nie moZe przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowe], a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w lerenie ptaskim powinna wynosié 500 metrow, natomiast w terenie falistym i
gorskim powinna by¢ odpowiednio zmnigjszona, zaleznie od jego konfiguracii,

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robol zwigzanych z wykonaniem frasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punkiéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okreslac z lakg doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdjng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacii projektowej.

04 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentlacii projektowej nie moze byc wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacii projektowej.

Do utrwalenia osi frasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych
poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z
dokumentacjg projekiowa oraz w migjscach wymagajacych uzupefnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy slosowat dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypdw o
wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdw i wykopdw o kszlatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow mostowych
Dia kazdego z abiekiéw moslowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w lerenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punkiow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegolnosci przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawieraé opis odpowiedniej osnowy realizacyinej do wytyczenia tych obiektow.
Polozenie obiekiu w planie nalezy okreslic z dokladno$cig okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdline zasady kontroli jakosci robot
Ogoine zasady kantrali jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkl 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punkiéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wediug ogolnych zasad okreslonych w

instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogbine zasady obmiaru robét

Ogoline zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odiworzonej trasy w terenie,

Obmiar rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czescig obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogéline zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru rohét

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w lerenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kentroli
geodezyjnej, kiére Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogoline ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punkiow glownych osi trasy | punktow wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewenfualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem | oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odbworzenie.

12



D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s wymagania dotyczzce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryla wraz z profilowaniem i
zageszezaniem podioza gruntowego.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i keniraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.. ,Utwardzenie terenu pod plac rekreacyjno-turystyczny w Gronowie Elblaskim.”
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarle w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu koryta wraz z zaggszezeniem i profilowaniem pod warstwy konstrukeyjne
utwardzonej nawierzchni.
1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, adpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2, MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania rohét
Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania pocioza powinien wykazat: sig mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzeu:
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- Wwalcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzgt nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwoscl gruntu podioza.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczece transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przyslapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza,jest mozliwe wytacznie za zgoda Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym kerycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podfozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidfowego uksztatowania koryta w planie i profilu powinny byé wezesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi | w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposab zaakceplowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.
Rodza] sprzetu, a w szczegdlnoscl jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sq roboty i do trudnosci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie.
Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera,
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentagji projektowej i SST, tj, wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreglonymi w pkt 5.4,
5.4. Profilowanie i zageszczanie podioza
Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszezen.
Po oczyszezeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojekiowanych rzednych podioza.
Zaleca sig, aby rzedne lerenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projekiowane rzedne podioza.

Jezeli powyZszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spuichnié
podioze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gémej strefy korpusu, w iloci konieczne
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié warstwe do uzyskania wartosci wskaznika 2ageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowat rowniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapic do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika
zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (1s)

Minimalna wartosc s dla:
Strefa Innych drog
korpusu Ruch mniejszy
od cigzkiego
Gdma warstwa ¢ gruboéci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 0,97

W przypadku, gdy gruboziamisty material tworzacy podioze uniemoziiwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzec
na metodzie obcigzen plylowych. Nalezy okresli¢ pierwotny | widmy modut odksztalcenia podioza wediug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtomego i plerwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnes¢ gruntu podioza podczas zaggszczania powinna by rawna wilgotnosci optymalnej z tolerancig od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza
Podioze (korylo) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.,
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Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastgpi przerwa w robotach | Wykonawca nie przystapi natychmiast do
ukladania warstw nawierzehni, to powinien on zabezpieczyt podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez roziozenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zale¢i wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek

zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykena on na wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdline zasady kontroli jakosci roh6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”pkt.
6.2, Badania w czasie rob6t
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta | wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestofliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykenanego koryta i wyprofilowanego podioza
Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotiiwos¢
p. i pomiarow badan i pomiaréw
Szerokost koryta 10 razy na 1 km
Rownos¢é podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne ? 10razy na 1 km
Rzedne wysokosciowe co 25 mw osi jezdni | na jej krawedziach dla autostrad i drag

ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég

Uksztatiowanie osiw

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

planie 9 drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
wilgotnos¢ gruntu podioza raz na 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonat w punktach

glownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokosc koryta (profilowanego podioza)

Szeroko$t koryta i profilowanego podioza nie moze raznic sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownosct koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podtuzne karyta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgadne z dokumentacjg projektowq z tolerancjg + 0,5%.
6.2.5, Rzedne wysokosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzgdnymi projeklowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

08 w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowane;j o wigcej niz = 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz £ 5 cm dla
pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sig pordwnanie wartosci modutéw odksztalcenia, to warto$¢ stosunku widmego do pierwotnego
modulu odkszialcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnosé w czasie zageszczania nalezy badac wedtug PN-B-08714-17 [2), Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z
lolerancia od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, kiore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by naprawicne przez
spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie | powtome zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdl podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem
tolerancji wg punkiu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m? koryla obejmuje:.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
N-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
BN-64/8931-02 Drogi samachodowe. Oznaczanie modulu odksziaicenia nawierzchni podatnych i
podioza przez obcigzenie plytg
BN-66/8931-04 Drogi samochodowe, Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i fatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajacych i
odcinajacych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) slanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraklowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.: ,,Utwardzenie terenu pod plac rekreacyjno-turystyczny w Gronowie Elblaskim,”
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarle w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykananiem warstw odsgczajacych i odcinajacych, stanowigcych czest
podbudowy pomacnicze] utwardzenych nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okregleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1 4,
1.5. Og6lne wymagania dotyczace rohét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Maleriatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sq  piaski,
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajaeych i odeinajacych powinny speinia¢ nastepujace warunki
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia;
D 15
— &
dgs ~ >
gdzie:
Dys - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziam warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
des - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziam gruntu podioza.
Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajgcych warunek szczelnosci musi by¢ spelniony, gdy warstwa la nie jest ukladana na
warstwie cdcinajgcej.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleZnoscig;

gdzie:

U - wskaznik réznoziamistosci,

deo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,

tho - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajacych i odcinajacych powinien speinia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dia gatunku 1 2.

2.5. Skladowanie materiatow

2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio po doslarczeniu na budowe i zachodzi
potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robol powinien zabezpieczyé kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami
kamiennymi. Podtoze w miejscu skfadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstwy odcinajgce] lub odsaczajacej powinien wykazat sig mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu;

- walcow statycznych,

- plyl wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4, TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transporfu

Ogalne wymagania dotyczace transporiu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transporlu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiermnym wysuszeniem i zawilgoceniem,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogédine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podioza”.

Warstwy odcinajggca | odsaczajgca powinny by¢ wytyczone w spasdb umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projeklows, z tolerancjami okreslonymi w
ninigjszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3, Whudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysckociowych.
Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto grubost projekiowana,

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa naley przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich wlasciwosciach.
Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajace] lub odcinajace] nalezy przystapic do jej zageszczania.
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Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwat pasami podiuznymi czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku
J&j osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynat od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podhuznymi czgéciowo nakiadajacymi sig, w
kierunku jej gome] krawedzi.

Nierownosci lub zaghebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by wyréwnywane na biezaco przez spulchnignie warsiwy kruszywa i dodanie fub
usunigcie maleriatu, az do ofrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsgczajaca powinna byé zaggszezana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug nomalnej proby Proclora, przeprowadzone;
wedlug PN-B-04481 [1], Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziamisty materiat wbudowany w warstwe odsgczajaca lub odcinajgea, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszezenia
wedlug normalnej proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptylowych. Nalezy okreslic pierwotny i wtomy modut odksztatcenia
warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtomego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2,

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna byé rowna wilgotnosci optymainej z tolerancjg od -20% do +10% jej warlosci. W przypadku, gdy
wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalne), kruszywoe nalezy osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest
nizsza od wilgotnosci optymalinej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rownomiemie wymieszac.

5.4, Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej
Warstwa odsaczajaca i odcinajaca po wykenaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajgce; lub odsaczajace;
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni.
Koszi napraw wyniklych z niewladciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robét
QOgdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 6.
6.1.2. Szerokos¢ warstwy
Szerokost warstwy nie moze sig roznié od szerokosci projekiowane] o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.1.3. Rownos¢ warstwy
Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajace] i odsaczajacej nalezy mierzyé
4 metrowa lata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].
Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowa latg,
Nieréwnosci nie moga przekraczac 20 mm.
6.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajacej na prostych i ukach powinny byé zgodne z dokumentacig projektows z folerancig + 0,5%.
6.1.5. Rzedne wysokoSciowe
Roznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm -2 cm.
6.1.6. Ukszlattowanie osi w planie
0% w planie nie moze byé przesunigla w stosunku do osi projektowanej ¢ wiecej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz + 5 cm dla pozostalych
drog.
6.1.7. Grubos¢ warstwy
Gruboé¢ warstwy powinna byt zgodna z okreslong w dokumentacii projeklowej z tolerancig +1 cm, -2 cm.
Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostala wykonana w dwéch warstwach, nalezy mierzy¢ taczng grubos¢ tych warstw.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem gruboscl Wykonawca wykona naprawg warsiwy przez spulchnienie warstwy na gigbokos¢ co najmniej 10
cm, uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie | ponowne zaggszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wediug wyzej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.
6.1.8. Zageszczenie warstwy
Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajace] i odsaczajgeej, okreslony wg BN-77/8931-12 [B] nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sig porownanie wartosci modufow odksztatcenia, to warlos¢ stosunku widmego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgomost kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ kruszywa powinna byé réwna wilgotnoéci optymalnej z tolerancig
od -20% do +10%.
6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszyslkie powierzchnie, kiére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane | powtomie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) warstwy edcinajacej i odsgczajacej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru robot podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? warstwy odsgczajace] ilub odcinajgeej z kruszywa obejmuje:
prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiafu o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacii
technicznej,
wyrbwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
zageszczenie wyprofilowane] warstwy,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikaci lechnicznej,
ufrzymanie warstwy.

16



D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykanywanych w
ramach zadania pn.: ,Utwardzenie terenu pod plac rekreacyjno-turystyczny w Gronowie Elblaskim.”

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg
PN-S-06102 [21] i obejmujg ST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie dla KR 1,

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projekowej, jako podbudowe pomocniczg |
podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukji nawierzchni podatnych i poisztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabillzacja mechaniczna - proces lechnologiczny, polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym
uziamieniu,

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdine” pkt 1.4 oraz w ST dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoine wymagania dotyczace materiatéw

Ogbine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania cgoine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania padbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST dotyczacych poszezegdinych rodzajow podbudow:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziamienie kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 [3] powinna lezec migdzy krzywymi granicznymi pal dobrego uziamienia podanymi na rysunku 1.
Rysunek 1. Pole dobrego uziamienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji mechaniczne;

1-2 kruszywa na podbudowe zasadnicz (9oma warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa,
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1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa uziamienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegat od dolnej krzywej granicznej uziamienia do gérej krzywej granicznej uziamienia na
sasiednich sitach, Wymiar najwigkszego ziama kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spefnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa lamane
Lp. Wyszczegdlnienie Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza | pomocnicza | zasadnicza | pomocnicza
1 | Zawartos¢ ziam mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do 10 od2 od2do10 od 2 PN-B-06714 -15 [3]
do 12 do 12
2 | Zawarto$¢ nadziama, % (m/m), nie wiecej niz 5 10 5 10 PN-B-06714-15 [3]
3 | Zawarto$¢ ziam nieforemnych %(m/m), nie wiecej niz. 35 45 35 40 PN-B-06714 -16 [4]
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz PN-B-04481 [1]
1 1 1 1
5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszozeniu metoda | lub Il | 0d 30 do 70 | od 30 do 70 | od 30 do 70 | od 30 do 70 | BN-64/8931-01 [26]
wg PN-B-04481, %
6 | Scieralnosé w bebnie Los Angeles
a) cieralnosc catkowita po peinej liczbie obrotow, nie wigcej niz 35 45 35 50 PN-B-06714 42 [12)
b) $cieralno$¢ czesciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow, nie wigcej niz 30 40 30 35
7 | Nasigkliwose, %(mi/m), nie wiece] niz 25 4 3 5 PN-B-06714 -18 []
8 | Wskaénik no$nosci Waes mieszanki kruszywa, %, nie mnigjszy niz:
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a) przy zageszczeniu Is = 1,00 80 60 80 60 PN-8-06102 [21]
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120 - 120 | "

2.3.3. Material na warstwg odsaczajacq

Na warstwe odsaczajaca stosuije sie:

- #wir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],

- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wiasciwosci kruszyw slosuje sie:

- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania kruszywa i po zaakceplowaniu przez Inspektora nadzoru.
Rodzaj i ilog¢ dodatku ulepszajgcego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-3-06102 [21).

2.3.6. Woda

Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania rob6t

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego
sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wodg. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jedncrodnej mieszanki o
wilgotnosci optymalnej,

b) réwniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostgpnych powinny byc stosowane zaggszczarki plytowe,
ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogbine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 4.

4.2, Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywaé sig zgodnie z BN-88/6731-08 [24],

Transport pozostatych materialéw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéblne zasady wykonania robét

Ogoline zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podioze pod podbudowe powinna spedniaé wymagania okreslone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza” i ST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne",

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzic
wzorem:

Dis

dis < 5 )
w ktorym:
Dis-  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 16% ziam warstwy podbudowy lub warstwy odsgczajacej, w milimetrach,
des-  wymiar boku oczka sita, przez kiére przechodzi 85% ziam gruntu podfoza, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksziattowania podbudowy powinny byé wczesnie] przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspeklora Nadzoru.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w edstgpach nie wigkszych niz co 10 m,

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowej gruboécl, takiej, aby jej ostateczna gruboS¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci
projektowanej. Gruboi¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposéb
zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sig z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, lo kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazde] naslepnej warstwy moze
nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspekiora Nadzeru.

Wilgoinos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadat wilgotnosci optymainej, okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]
(metoda 11). Material nadmiemie nawilgocony, powinien zoslac osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. JeZeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomiemie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej 0 10% jej wartodci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadat przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 8.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna byt utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inspeklora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez len ruch. Kosz
napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéline zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2, Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badar i pomiarow

Czegstolliwo$é oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba | Maksymalna powierzchnia podbudowy przy-padajaca na
Lp. Wyszczegdlnienie badan badan na dziennej | jedno badanie (m?)
dziedce roboczej
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1 | Uziamienie mieszanki

2 | Wilgotno$c mieszanki 2 600

3 | Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?

4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.2.2, Uziamienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno byc zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3, Probki nalezy pobierac w sposdb losowy, z roziozonej warstwy, przed g
zageszczeniem.

6.2.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wediug praby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (meloda 1), z tolerancjg +10% -
20%. Wilgotnos¢ nalezy okreslic wediug PN-B-06714-17 [5).

6.2.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywat sig az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zageszczenje podbudowy nalezy sprawdzac wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste
kruszywo, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen piytowych, wg BN-64/8931-02 [27) i nie rzadziej niz raz na 5000 m.

Zaggszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek widmego modutu £z do pienwotnego modu cdksztalcenia E; jest
nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

&
Ey < 22

6.2.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny cbejmowac oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czgslofliwosé oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych padbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$c oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdinienie badan i pomiarow Minimaina czestotliwo$c pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnos¢ podiuzna co 20 m fatg na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztatiowanie osi w planie co100m
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punkiach na kazdej dziaice roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

8 Nosnos¢ podbudowy:
- modul odksztalcenia co najmniej w dwéch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

6.3.2. Szerokoé¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowane;j o wigeej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokosc podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej lezgcej o co najmniej 25 cm lub o wartosé wskazang w
dokumentacji projektowej.

6.3.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci padiuzne podbudowy nakszy mierzyé 4-metrowa fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg lata,

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, 2 tolerancig + 0,5 %.
6.3.5. Rzedne wysokoéciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé + 1 ¢m, -2 cm.
6.3.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

05 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.3.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubest podbudowy hie moze sig réznic od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.3.8. No&no$¢ podbudowy

- modui odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien byé zgedny z podanym w ablicy 4,

- ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [28] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modui odksztalcenia mierzony piyt o $rednicy 30 cm, MPa
z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugiecie sprezyste pod kolem,
wskazniku Wios zageszczenia ls mm
nie mnigjszym nie
mniejszy hiz
niz, % 50 kN od pierwszego obcigzenia E; | od drugiege obcigzenia E»
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7. OBMIAR ROBOT

7.1, OgélIne zasady obmiaru robét

Qgélne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? {metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancii wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdline ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, pedanow OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z ZuZla wielkopiecowego siabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane, Badania probek gruntu
2. PN-B06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
3. PN-B06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziamowego
4. PN-B06714-16 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie ksztattu ziam
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6.  PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornos$ci metoda bezpoSrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarlosci siarki metoda bromowg
10.  PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11, PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12, PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
13, PN-B06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
14.  PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
15.  PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
16.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
18.  PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
18.  PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
21, PN-506102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
22, PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tiucznia kamiennego
23, PN-8-96035 Paopioty lotne
24.  BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
25.  BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
27.  BN-84/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obcigzenie piylg
28.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni plancgrafem i fatg
29.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
30. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poisztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] ogoinej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogoine dotyczace wykonania | odbioru robst zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.. ,Utwardzenie terenu pod plac rekreacyjno-turystyczny w Gronowie Elblaskim.”

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie pod utwardzonymi terenami z kostki betonowe;.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiece] warstw zageszczonej mieszanki, kitra stanowi warstwe nosna nawierzchni
drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymiw ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Og6ine wymagania dotyczace robhét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pki 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie musi byé kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
skaly.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziamienie kruszywa

Uziamienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spefnia¢ wymagania ckreslone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pki 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pki 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdine zasady wykonania robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogolne” pkt 5.2,

5.3. Wbudowywanie | zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt5.4.

5.4, Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowizadat wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pki 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czgslofliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw kontrolnych w czasie robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogalne” pkt 6.4,

6.5, Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady poslgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady cbmiaru robét

Ogdine zasady obmiaru robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélng” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadralowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pki 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogé6lne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,

- rozlozenie mieszanki,
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D-08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem ninigjsze] specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych 2 wykonaniem utwardzenia terenu fj. alejek,
placu pod sceng oraz nawierzchni pod stoiska wystawowe z brukowej kostki betonowsj.
1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujgcy dokument przetargowy i kontrakiowy przy zlecaniu realizacji robdt wymienionych w p. 1.1, wykonywanych w
ramach zadania pn.: ,Utwardzenie terenu pod plac rekreacyjno-turystyczny w Gronowie Elblaskim.”
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaci dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem utwardzenia terenu tj. alejek, placu pod sceng oraz
nawierzchni pod stoiska wystawowe z brukowej kostki betonowej.
Zakres wykonania obejmuje:
- alejki z koski betonowej brukowej grubosci 6 cm na podsypce cementowo — piaskowej 1:4 grub. 3 cm.
- plac pod scene oraz nawierzchnig pod stoiska wystawowe z koski betonowej brukowej grubosci 8 cm na podsypce cementowo - piaskowej 1:4 grub. 3 cm.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwéch
warstwach pofaczonych ze sobg trwale w fazie produkgji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podslawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00
Wymagania ogéine” pkt 1.4.
1.5, Ogdine wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogbine wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podanow ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
Kostka belonowa grubosci 6¢m i 8 cm prostokgtna 10x20cm koloru szarego, fazowana.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej
Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje sig recznie.
Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory plylowe z ostong z tworzywa sztucznego.
4. TRANSPORT
4.1, Ogdlne wymagania dotyczace fransportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pki 4.
4.2, Transport betonowych kostek brukowych
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymalosci projektowanej,
kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjaine urzgdzenie pakuje je w folig i spina laéma stalowa, co gwarantuje transporl samochodami w nignaruszonym
stanie.
Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.
5, WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéline zasady wykonania robét
Ogblne zasady wykonania robot podana w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2, Koryto pod chodnik
Koryto wykonane w podiozu powinno byé wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podiu&nymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w
ST D04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.
Jezeli dokumentacja projeklowa nie okresla inaczej, to nawierzchnie chodnika z kostki brukowej mozna wykenywaé bezposrednio na podfozu z gruntu piaszezystego
0 WP = 35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.
5.3, Podsypka
Na podsypke nalezy stosowac mieszaning cementu i piasku w stosunku 1:4 piasek. Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [3].
Gruboé¢ podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 3 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.
5.4. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych
Przyjeto ulozenie chodnika z kostki koloru szarego, Sciezka rowerowa koloru czerwonego.
Kostke uklada sig na podsypce cem-piaskowej w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy ukladac ok. 1,5 cm wyzej od
projeklowane;j niwelety chednika, gdyz w czasle wibrowania {ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.
Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnic piaskiem, a nastepnie zamiesé powierzchnie utozonych koslek przy uzyciu szczolek recznych Jub
mechanicznych i przystapic do ubijania nawierzchni chodnika.
Do ubijania ulozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje sig wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzehni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztaltek.
Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetnic szczeliny materiatem do wypefnienia i zamie$¢ nawierzchnig. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie
wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.
5.4. Wykonanie regulaciji pokryw
Wykonanie regulacji obejmuje:
a) zdjecie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratki Sciekowej, skrzynki ) urzadzenia podziemnego,
b) rozebranie nawierzchni lub odkopanie ziemi wokét studzienki (jezell nie zostata rozebrana wczesniej):
¢) reczne (dhulami, haczykami z drutu, miotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni typu kostkowego),
d) rozebranie gémej czesc . korpusu wiazu lub skrzynki
e) zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementdw nawierzehni i gruzu na pobocze lub miejsce skladowania, z poscriowaniem i zabezpieczeniem materiatu
przydatnego do dalszych robét,
1) sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gomej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina wiazowego) z ew. uzupelnieniem ubytkéw,
natomiast w przypadku skrzynek ulicznych sprawdzenie stanu trzpienia zasuwy,
g) ewentuaine nadbudowanie studni (komory),
h) ponownego montazu ustawionege na edpowiednig wysoko$t korpusu wiazu, wpustu lub skrzynki,
i) osadzenie przykiycia studzienki, kratki sciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materialow oraz ew. wyréwnaniem zaprawg cementowa,



j)  zasypanie wykopu woké! studni z zageszczeniem,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot
Ogoine zasady kontroli jakosci robot podanc w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pki 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek brukowych posiada aprobate lechniczna.
Pozostate wymagania okreslono w ST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowey.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podloza
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacia projektow, i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
- glebokoéci koryta:
- oszerokoscido 3 m: +1cm,
- 0 szerokosci powyzej 3 m: +2c¢m,
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg
projektowg oraz pkt 5.3 ninigjszej ST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonaria z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami pki 5.5 niniejszej ST:
- pomierzenie szerokosci spoin,
- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
sprawdzenie prawidiowo$ci wypeinienia spoin,
sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kalor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika
Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy fatg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? utozonego chednika i w miejscach wapliwych,
jednak nie rzadzie] niz raz na 50 m chodnika, Dopuszczalny przeswit pod fata 4 m nie powinien przekraczaé 1,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podiuznego
Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadzat nalezy za pomoca niwelaci, biorac pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie moga przekraczac + 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300 mé chodnika i w migjscach watpliwych, jednak
nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza = 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdine zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowej.
8. ODBIOR ROBOT
QOgdine zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pki 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogaline ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pki 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:;
- prace pomiarowe i robaty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow na miejsce whudowania,
- wykonanie koryta,
- wykonanie podsypki,
- wykonanie regulacji pokrywy studni,
- ulozenie kostki brukowej wraz z zageszczeniem | wypelnieniem szczelin,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie Scieralnosci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineraine do betonu zwyklego
4, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania | ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw
6.  BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1, Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogolne] specyfikacji techniczne; (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem belonowego obrzeza
chodnikowego.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1. wykonywanych w
ramach zadania pn.; ,Utwardzenie terenu pod plac rekreacyjno-turystyczny w Gronowie Elblaskim.”
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarle w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego 6x20cm oddzielajacego
utwardzone nawierzchnie od trawnikéw.
1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyine od terendw nie przeznaczonych do
komunikacii.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne™ pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t
Ogdine wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgéIne wymagania dotyczace materialow
Dgolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 2.
2.2. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sg:
obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
- 2wirlub piasek do wykonania faw,
- cementwg PN-B-19701 [7],
- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe
- obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych obrzeza dzieli sie na:
- gatunek1 -G1,
2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

-~
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzeZy, cm
obrzeza 1 b | h r
On sl ] 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
_ 460 g 30 3
2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiarow cbrzezy
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
J +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy
Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkéw betonu, ¢ fakiurze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny byé rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie powinny przekraczaé wartodci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkost
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Whklestos¢ lub wypuklosé powierzchni i krawedzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajgcych powierzchnie gome (Scieraing) niedopuszczalne
i uszkodzenia
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krawedzi i narozy ograniczajacych pozostale powierzchnie:
liczba, max 2 2
diugosé, mm, max 20 40
gtebokos¢, mm, max 6 10

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przechowywane na skladowiskach ctwartych, posegregowane wedlug rodzajow i gatunkéw.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladac z zastosowaniem podkladek i przekfadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubosé 2,5 cm,
szerokos¢ 5 cm, dlugos¢ minimum 5 cm wieksza niz szeroko$t obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skladniki
Do produkeji obrzezy nalezy stosowat beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na fawe i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiadac wymaganiom PN-B-11111 [5), a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiadaé wymaganiom podanym w OST D-08.01.01 .Krawezniki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3,

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuije sig rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkl 4.
4.2, Transport obrzezy betonowych

Befonowe abrzeza chodnikowe moga by¢ przewazene dowalnymi $rodkami transportu po osiagnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7
wytrzymatosci projeklowane).

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu,

4.3, Transport pozostatych materiatow
Transporl pozostatych materialow podano w ST D-08.01.01 Krawezniki betonowe”,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pki 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (lawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadat wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku,
5.3. Podtoze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowié rodzimy grunt piaszezysty lub podsypka (lawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po
zaggszczeniu. Podsypke (lawe) wykonuje sig przez zasypanie koryla 2wirem Jub piaskiem | zageszczenie z polewaniem woda,
5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe cbrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i ze $wiatlem (odlegloscig gomej powierzchni obrzeza od ciagu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacii projektowe).

Zewngtrzna Sciana obrzeza powinna by obsypana piaskiem, Zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie pawinny przekraczat szerokosci 1 cm. Nalezy wypehnié je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczyscic i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypelnione calkowicie na petna glgbokost.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoéci robot

Oggine zasady kontroli jakasci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania malerialow przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i
przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi do akceptagji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach | krawgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i glebokosci uszkodzen nalszy wykona¢ za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoécia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztaltu | wymiarow elementow nalezy przeprowadzié z doktadnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy,
zgodnie Z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchylek z dokladnoscia do 1 mm.

Badania pozostatych materialow powinny obejmowat wszystkie wiasciwosci okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiafew wymienionych
wpkl 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdzac wykonanie:
a) koryta pod podsypke (lawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podioza z redzimego gruntu piaszczystego lub padsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, kiore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,
- niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , kibre moze wynosic +1 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,
- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kiore powinno wykazywac catkowite wypetnienie badanej spoiny na peina glebokose.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogéine zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawicnego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Oggine zasady odbioru robol podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
toleranciji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

- wykonane koryto,
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wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1

9.2

10.
No

. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy patnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.
. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m befonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materialow,
wykonanie koryta,
rozscielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrzeza,
wypeinienie spain,
obsypanie zewnetrzngj Sciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

PRZEPISY ZWIAZANE

rmy

1; PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cemenl. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych.
Wspblne wymagania i badania

g BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych.

Krawezniki i obrzeza.
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